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MX10 - das neue Basisgerdt
die 400 W Digitalzentrale
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VORNE
- Drehknopf links: Ein-, Ausschalten , Schienenspannung Einstellen, Sammelstopp, Navigieren am Display, Adressauswabhl, Fahren, ...
- Display: Fahrspannungen und -strome, DCC-, RailCom-, Bus-, USB-, LAN-Monitor, ABA-Anzeige, Fahr- und Schaltbetrieb am Gerit, ...
- Tasten fiir Decoder-Update und Sound-Lade-Funktion, sowie Fahren und Schalten am Gerit,,
- USB Host, fiir USB-Stick fiir Decoder-Update und -Sound-Laden, sowie zum Selbst-Update des Gerates,
- CAN-Buchse fiir ZIMO Bediengerate (Fahrpulte) und sonstige Gerate (parallelgeschaltet mit CAN-Buchsen auf Riickseite).

HINTEN
- GroRRe Schraubklemme fiir Netzgeréat (KEIN Trafo), von 90 bis 500 Watt (24 bis 30 V),
- MittelgroRe Schraubklemme fiir ,,Schiene 1“ (Hauptausgang bis 12 A),
- Kleine Schraubklemme fiir ,,Schiene 2“ (Programmier- und Update-Gleis, bzw. Zweitausgang, Zubehor-Stromkreis bis 8 A),
- Dreifach- Schraubklemme fiir Schienen-Gleichspannung (beide Stromkreise) und MASSE,
- dariuiber: 16 Ein-/Ausgabe-Pins fir externe Nothalt-Tasten, .... ABA- und sonstige Kontaktgleis-Eingange,
- Buchse flir Fremdgerate Uber jeweilige Adapter-Kabel: Roco-Lokmaus, Fred (Loconet), S88-Bus, Fremdbooster,
- CAN-Buchse fiir ZIMO Gerate, mit Sync-Leitungen fiir Boster, Gleisabschnitts-Module,
- Buchsen fiir Ethernet (LAN, z.B. zum WLAN-Router), USB-Client (zum Computer), ZigBee-Antenne.
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Die ZIMO Produkt-Palette wird wieder vollstdndig

Im Laufe des Jahres 2010 hat ZIMO bekanntlich Produktion und Lieferung des ,alten Systems” eingestellt. Nach dem Selbstver-
standnis von ZIMO haben Produkte wie MX1 (Basisgerdt) und MX31 (Fahrpulte) einfach nicht mehr dem aktuellen Stand der
Technik entsprochen; das MX1 - model 2000 - hat ja s sein ,,Geburtsdatum” sogar im Namen getragen. Einige Mitbewerber pro-
popagieren zwar heute noch ihre Technik aus den 80er- und 90er-Jahren, oder entwickeln sogar neue Produkte im Stil dieser
Zeit, aber das ist eine andere Geschichte ...

Die neue ZIMO Digitalzentrale MX10 ist zeitgemaR konstruiert und ausgestattet und besitzt ein passend ,gestyltes” handliches
(tatsachlich gut ,,einhandig” zu greifendes) Gehause. Die mechanischen Abmessungen sind auffallend klein - gemessen an den
technischen Daten und verglichen mit manchen klobigen ,,Kdsten”, auch mit den Vorganger-Modellen von ZIMO selbst.

Die hohe Leistungsfahigkeit, also die ,,Watt- und Ampere-Zahlen“ pradestinieren das Gerat natirlich fir Gro- und Gartenbah-
nen; fur viele andere Anwendungen maogen sie schon als Gbertrieben angesehen werden, wobei aber zu bedenken ist, dass ein
hoher Maximalstrom heute kein derart groBer Kostenfaktor mehr ist, wie aus der Tradition der alten Technik heraus oft noch
angenommen wird: es lohnt sich schlicht nicht mehr eine Zentrale mit gedrosselter Stromabgabe anzubieten (z.B. 5 A fir die
Strecke und 1 A am Programmiergleis anstelle von 12 + 8 A), wenn dann die Kostenersparnis weniger als 10 % ausmachen wiirde.

In einem Punkt ist die Watt-Leistung allerdings auch heute noch sehr kostenwirksam: namlich beim Netzgerat; dieses ist daher
nicht im Basisgerdat MX10 eingebaut; sondern es wird je nach Erfordernis ein Netzgerat passender Leistung eingesetzt.

Eine Digitalzentrale wird natirlich durch viele Eigenschaften mehr definiert als nur durch die elektrische Leistung; und in vielen
Aspekten setzt ZIMO neue Malstdbe, beispielsweise mit der Buchse fiir USB-Sticks (nicht ganz einfach umzusetzen, daher in
Modellbahngeraten selten anzutreffen, aber sehr nitzlich), mit dem LAN-Anschluss, im Zeitalter der ,,i“...’s und ,smart“...’s ei-
gentlich ein ,,Muss”, oder mit dem integrierten kleinen Grafik-Display, das eben jene Informationen zeigt, die auf einer Zentrale

angezeigt werden sollten, auch wenn es auf angeschlossenen Bediengerate billiger ware.

Das eigene Display zusammen mit dem Drehknopf und einigen Tasten macht das Basisgerat MX10 tbrigens auch nutzbar, wenn
es ganz alleine steht, also ohne externe Bediengerate wie Fahrpulte, Smart Phones oder Computer. Es bietet dann einfachen
Fahr- und Schaltbetrieb (Adresse einstellen, Fahren & Funktionen betatigen bzw. Weichen-Schalten), Single-line CV-
Programmieren, und vor allem natirlich Software-Update von ZIMO Decodern und Sound-Laden. Das spart die Anschaffung
eines eigenen Decoder-Update-Gerates.

Technische Daten des MX10

Primarversorgung durch Gleichstrom-Netzgerat .......ccooveeieereece e ceeeeies ceeeevevereeens 24 bis 30 V, zwischen 80 und 500 Watt
(maximale Eingangsspannung, fiir Spezialeinsdtze mit erhdhter SchienenspannuNg ... eievevecieiee e e 35V)
Schienenspannung am Ausgang flir die Hauptstrecke, iNStellDar ...ttt 10-24V
(Spezialeinsatze mit erhGhter SChIENENSPANNUNE  ....cvcvieieieeeeiie ettt see et sea e st sesses et sesssstenes sessrssrensnsane s bis 27 V)
FAhrstrom auf der HAUPTSEIECKE .ttt ettt st ettt st st s s se s e s et eae st seses eseseare et sestes s ereas seesensnnsesereens 12A
Schienenspannung am (Zweit-)Ausgang fir Programmier- und Update-Gleis, bzw. Nebenstromkreis .......cc.cccevvereuenen. 10-24V
FAhrstrom QUf der ZWEIt-AUSZANE ...ecveceiereeeietieere et e ettt et st see e s et eseete s teesesseseeareeee sesessesersaree sessessas sansessrsasssee seesensessessrsasestenernen 8A
Versorgung fir Fahrpulte und andere Gerate am CAN-BUS .......ccccecieeiieierireee e ettt eesetestesse s besaeseseste st sesbesaesenssasstesssnanas 32V,3A
SPEIChEr iM Gt .cocveieeceeciieeet et et s Programmspeicher 512KB (schnell) und 5 MB (langsam, im RAM),
statisches RAM 512 KB, dynamische RAM 64 MB, NAND-Flash 4 GB

Eingebauter Akku fiir Aufrechterhaltung der Fahrdaten (im statischen RAM) und Betrieb der Echtzeituhr .................. 100 mAh
FUNk-Eigenschaften ..o st e Zig-Bee 2,4 GHz, 10 mW, 256 kBd, fur 64 Funk-Gerate
DIimMeENSIioNEN (ONNE ANTENNE) ..eoviveeeieeee ettt et er e et et eve e eases et eaeete s sessessesses et srensnsenses st eaeseeessensasessesans 170 x 200 x 40 mm
LY o | USRNSSR ca.lkg

Folgende Beschreibung teilweise iibernommen (aktualisiert) aus Newsletter Juli 2011

Technische Kurzbeschreibung des MX10

Fahrspannung und Fahrstrom:

Die notwendige Primarversorgung kommt aus einem externen Netzgerat;
damit ist nicht nur die Transformation der Netzspannung, sondern auch
die Gleichrichtung ,ausgelagert”, was eine im Vergleich zu den ,alten”
Geraten malgebliche Reduzierung der Verlustleistung und Abwarme
bedeutet. Daher wurde die hohe Ausgangsleistung (bis 400 W) trotz der
besonders kompakten Bauweise moglich.

Die Fahrspannung ist - wie bei ZIMO Zentralen seit jeher Ublich - in einem

weiten Bereich (10 - 24 V) einstellbar und voll-stabilisiert, getrennt fur
Hauptausgang (,Schiene 1“) und Zweitausgang (,,Schiene 2“). Natdrlich ist

Uberstrom- und Kurzschluss-Schutz eingebaut, der maximale Dauerstrom
am Hauptausgang betragt 12 A, am Zweitausgang zusatzlich 8 A. Die
Strombegrenzung sowie die Abschaltezeit (zur Uberbriickung von kleinen
Kurzschliissen auf Weichenherzen, usw.) sind einstellbar, wobei die Bauart
des Hochfrequenz-Schaltreglers dafiir sorgt, dass keine gréReren Energie-
spitzen im Kurzschluss-Fall entstehen. Uberdies ist eine , differenzielle
Uberstrom-Erkennung” vorgesehen, welche bei einem plétzlichen Strom-
anstieg zur Abschaltung fiihrt, was vor allem bei kleinen Spuren (N, TT, ...)
zur Schonung der Rader und Schleifer im Kurzschlussfall beitragt.



Booster-Lésungen:

Durch den hohen Fahrstrom des MX10 (12 A + 8 A) entsteht nur bei relativ
grolRen Anlagen tberhaupt Bedarf nach einem zusatzlichen Booster und da
hauptsachlich GroRbahn-Bereich. In diesen Féllen ist das bevorzugte Mittel
die Verwendung eines weiteren MX10, welches mit dem ,Zentral-MX10“
synchronisiert wird.

Die Verwendung von Fremd-Boostern ist moglich, aber weniger vorteil-
haft, da die einzige Kommunikation mit solchen Gerdten tber den veralte-
ten NMRA ,,Control Bus“ geht.

CAN-Bus und andere Bus-Systeme:

Das MX10 enthélt (wie fiir ZIMO Ublich) zwei parallelgeschaltete CAN-Bus
Buchsen (RJ-45, 6-polig) zur Verbindung mit Systemprodukten wie Fahrpul-
ten (MX32 und Vorganger), Magnetartikel- und Gleisabschnitts-Modulen
(MX8, MX9 und Nachfolger). Eine Buchse ist fiir den Anschluss system-
fremder Produkte (X-Bus, S88, eventuell Loconet fiir Fred‘s) vorhanden,
das Ausmal der Implmentierung dieser Fremdprotokolle ist offen.

Funk-Kommunikation:

Das MX10 in Funk-Version ist mit einem ZigBee-Modul ausgestattet;
,ZigBee" ist ein moderner, global genormter und zugelassener Funk-
Standard im 2,4 Ghz - Band. Im Vergleich zu Bluetooth (ebenfalls 2,4 GHz)
bietet er eine wesentlich groBere Reichweite bis mehrere 100 m, im Ge-
gensatz zu W-LAN eine integrierte Netzwerk-Fahigkeit, und im Vergleich zu
zur 344 MHz - Technik (bisher von ZIMO verwendet) héheren Datendurch-
satz und eben die weltweite Einsatzmoglichkeit. Potenzielle Nachteile
gegeniiber 344 MHz beziiglich der Durchdringungsfahigkeit der Funk-
Signale in Gebauden (noch keine praktische) konnen auf Grund der Netz-
werkfahigkeit ausgeglichen werden, wodurch jedes Gerat (Fahrpult)
gleichzeitig ein Repeater ist und Nachrichten weitervermittelt.

Die ZigBee-Technik bietet auch die optimale Grundlage fir die Erweiterung
des Systems in Richtung Zugfunk, was vor allem flr den GroRR- und Garten-
bahnbereich interessant ist.

Schnittstellen zum Computer:

Die USB (client) - Schnittstelle steht fir externe Software zum Decoder-
Programmieren (PfuSch, TrainProgrammer, u.a.) oder zur Anlagensteue-
rung (STP, ESWGJ, TrainController, u.a.) zur Verfigung

ZIMO selbst bietet kostenlos die Programme ZIRC (,,ZIMO Rail Center”) und
ZSP (,,ZIMO Sound Program*) an, deren Hauptaufgaben die Durchfiihrung
von Software-Updates fir ZIMO Produkte (von der Zentrale bis zum Deco-
der), das Laden und Bearbeiten von Sound-Projekten fir ZIMO Sound
Decoder, sowie die Verwaltung und Programmierung der Parameter (CV’s)
von ZIMO Systemprodukten und Decodern sind.

In Vorbereitung auf zukiinftige Anwendungen, insbesondere zum An-
schluss eines WLAN-Routers fiir Mobiltelefone und Tablet-PC’s mit den
entsprechenden App‘s ist am MX10 auch eine Ethernet-Buchse vorhanden.

USB (host) - Schnittstelle:

Diese ist zum AnschlieRen eines USB-Sticks vorgesehen, der sowohl zum
Eigen-Software-Update des Gerates eingesetzt wird, als auch fir Software-
Updates von Decodern sowie zum Laden von Sound-Projekten in Decoder.

Die langjahrige Erfahrung (z.B. mit MX31ZL) zeigt, dass diese Methode des
Software-Updates problemloser ist als das Update von einem angeschlos-
senen Computer aus, weil eben gewisse Unsicherheiten mit Betriebssys-
tem, Treiber, Schnittstellen wegfallen. Daher verzichtet ZIMO trotz des
relativ hohen Aufwandes auch beim MX10 nicht auf die USB (host) —
Schnittstelle, wie bereits bei MX32 und MXULF.

Gleisprotokolle:

DCC und MOTOROLA sind jedenfalls die selbstverstandliche Grundausstat-
tung. Hardware und Software sind jedoch offen fir die Erweiterung auf
andere Standards, falls ein solcher Bedarf besteht, insbesondere auch fiir
schnellere Methoden der Dateniibermittlung.

Natrlich werden die Moglichkeiten der standardisierten Protokolle voll
ausgeschopft, also fir DCC 10239 Lok-Adressen, 2048 Zubehor-Adressen
(mit je 4 Subadressen), 14/28/128 Fahrstufen, 28 Funktionen, usw.

RailCom und alternatives Riickmeldesystem:

Die ,bi-directional communication” nach ,,RailCom“ ist innerhalb des
neuen ZIMO System ein selbstverstandlicher Bestandteil aller relevanten
Komponenten, wofiir keine Zusatz-Bausteine notwendig sind.

Das MX10 ist mit einem ,,RailCom-Préazisions-Global-Detektor” ausgestat-
tet. ,,Global“ heiBt, dass es sich um alle jene RailCom-Funktionen handelt,
die unabhéangig von der aktuellen Position des Fahrzeugs sind; ,lokale
Detektoren” befassen sich hingegen mit der Adress-Erkennung in einzel-
nen Gleisabschnitten. ,Prazision” bedeutet, dass die Auswertung der
RailCom-Meldungen nicht nur nach dem simplen Schwellwert-Verfahren

erfolgt, sondern dass das RailCom-Signal genau analysiert wird, um auch
verstimmelte Meldungen zu entziffern und damit moglichst unempfindlich
gegentber elektrischen Stérungen zu werden, wie sie im praktischen
Betrieb einer groflen Anlage auftreten.

RailCom-Meldungen werden zunéachst in der Zentrale selbst zur Effizienz-
steigerung der Datenlibermittlung genttzt: vereinfacht ausgedriickt: durch
RailCom-Meldungen jedweden Inhaltes beantwortete DCC-Pakete kdnnen
als quittiert betrachtet werden und brauchen nicht wiederholt zu werden;
vor allem aber enthalten die RailCom-Meldungen Informationen, die dann
an Fahrgerdte und Computer weitergleitet werden. Die einfachsten Anwen-
dungen sind: Auslesen und Anzeige von CV-Werten im ,Operational mode”
(auch ,,PoM“ genannt,also vom Fahrzeug am Hauptgleis), laufende Anzeige
der vom Decoder ermittelten echten Fahrgeschwindigkeit, des Stromver-
brauchs, von Alarm-Meldungen, oder der Weichenstellungen, usw.

Das ZIMO Basisgerat MX10 ist aber auch fir das eigene Riickmeldesystem
,ZACK“vorbereitet, das eine Weiterentwicklung der ,,ZIMO Zugnummern-
erkennung” darstellt.

Hilfseingdinge:
Das MX10 hat (dhnlich wie bereits das MX1) 12 ,Logic level - Eingange
(bei Bedarf auch als Ausgdnge nutzbar), welche zum Anschluss einfacher

Selbstbau-Tasten-Stellwerke dienen, zum Anschluss von Nothalt-Schaltern,
oder fuir ABA-Events (,ABA“ = Automatische Betriebsablaufe).

Anzeige- und Bedienungselemente:

Das 128 x 32 pixel - Grafikdisplay auf der Frontplatte ist zwar monochro-
matisch ist, aber mit mehrfarbiger Hinterleuchtung ausgestattet. Der
groRRer Dreh- und Druckschalter erfillt je nach Situation verschiedenartige
Funktionen: Einstellen der Schienenspannung und der der Stromlimits,
Navigation im Display, Zahlenauswahl, Geschwindigkeitsregelung, ... Die
drei Tasten werden vor allem im Zusammenhang mit dem Software-
Update von Decodern und dem Laden von Sound-Projekt gebraucht, und
natirlich auch im MX10-gesteuerten Fahr- und Schaltbetrieb.

Datenverwaltung fiir Fahrzeuge und Zubehér:

Dies ist die zweite Hauptaufgabe einer Digitalzentrale (neben der Versor-
gung der Anlage mit Fahrstrom und dem DCC- oder sonstigen Steuersig-
nal): die fur Fahrzeuge und Zubehar-Artikel bestimmten Informationen aus
den Eingabegeraten (Fahrpulte, Computer, ..) missen auf effiziente Weise
zu den Decodern Gbermittelt und dort konsistent gehalten werden, sowohl
im Falle der Unterstiitzung durch ein Rickmeldesystem wie RailCom oder
ZACK als auch, wenn keine solches aktiv ist. Es muss immer auf den sto-
rungsbehafteten Datenkanal Bedacht genommen werden, wie er bei
Modellbahnen wegen der vielen Kontaktunterbrechungen zwischen Schie-
ne und Fahrzeug gegeben ist.

MX10 ist daher mit einem leistungsfahigen Microcontroller und groRziigig
bemessenem Speicher (RAM und Flash) sowie mit einer Speicher-Batterie
ausgestattet, welche die gleichzeitige Betreuung von 512 aktiven Fahrzeu-
gen erlauben, daneben natlrlich aller adressierbaren Zubehor-Artikel,
ABA’s (,Automatische BetriebsAblaufe®), u.v.a.

Das MX10 als Decoder-Update-Geriit:

Die Unterstiitzung beim Laden neuer Software-Versionen und Sound-
Projekte in die Decoder ist eine Grundaufgabe einer modernen Digitalzent-
rale. Daher werden - zumindest fiir die Decoder des Systemherstellers, also
in diesem Fall die ZIMO Decoder. Damit Braucht der Inhaber einer solchen
Zentrale keine getrennten Update-Gerate oder Sound-Programmer.

MX10 kann auf zweierlei Art zum Decoder-Update eingesetzt werden:

1) Verbinden des MX10 tiber USB-Kabel mit dem Computer, und Decoder-
Update-Vorgang mit Hilfe der Software ZIRC durchfiihren, also MX10 als
Schnittstelle zwischen Computer und Decoder verwenden, oder

2) Decoder-Update-Sammelfile bzw. Sound-Projekte auf USB-Stick legen,
danach USB-Stick am MX10 einstecken, und Decoder-Update-Vorgang
bzw. Sound-Projekt-Laden unter Steuerung und Kontrolle mit Display und
den Tasten des MX10 abwickeln.

Das MX10 als stand-alone - Digitalzentrale:

Anwender, die auf ,physische” Handregler keinen Wert legen, sondern mit
dem Computer samt entsprechender Software (z.B. ESTWGJ, STP,
TrainController) und den dort am Bildschirm dargestellten und zu bedie-
nenden Reglern das Auslangen finden, kdnnen dafiir das MX10 ohne
angeschlossene Fahrpulte einsetzen. Auch in solchen Fallen sind die groRe
Ausgangsleistung samt ausgefeiltem Uberstrom-Handling, der RailCom-
Detektor, und vieles andere von Nutzen — und die Option, spater doch
echte Walk-around Fahrpulte einzusetzen, ist immer gegeben.

*) RailCom ist ein Warenzeichen der Lenz GmbH



Folgende Beschreibung teilweise iibernommen (aktualisiert) aus Newsletter Juli 2011

MXULF - das neue Decoder-Update-Gerit

Das Bild links zeigt NICHT den MXULF, wie er bald er-
héltlich sein wird ..., sondern es handelt sich hier um
eine Prototyp-Platine, die fiir die Software-Entwicklung
und den Testbetrieb verwendet wird.

Mittlerweile funktioniert das Software-Update und das
Sound-Projekt-Laden, und ca. 20 Test-Platinen (wie die
abgebildete) werden jetzt an Test-Anwender verteilt.

Die endgiiltige Platine wird dann wesentlich kleiner
sein (was durch dichte Bestlickung nach dem Vorbild
der Decoder erreicht wird), und eine die Bedienung op-
timal unterstiitzende Anordnung der Tasten und LEDs
aufweisen.

Die untenstehende Skizze und die nachfolgenden Angaben
informieren Uiber die Funktionsweise des MXULF (,,ULF" =
Software-Update, Sound-Laden, Fahren).

ein/azus), griin: Decoder vorhanden und erkannt
gelb blinkend: Update/Laden unipol lauft
griin/gelb blinkend: Update/Laden bipol lauft
grin blinkend: Update/Laden fertig (Decoder kann abgehéngt werden)
rot: zwar irgendetwas angeschlossen, aber
USB host kein gtiltiger einzelner Decoder.

l—l griin: Decoder-Sammelfile vorhanden; Taste 1 .
gelb blinkend: Updatevorgang unipol lauft - i 1
grin/gelb blinkend Update bipol lauft - . Schiene
grin blinkend Update fertig Taste 2
rot flackernd Update fehlgeschlagen
Reset zum Neustart per Taste 1 -
griin: Sound-Projekt vorhanden;
: gelb blinkend: Ladevorgang lauft
USB client griin/gelb blinkend: Laden bipol lauft iEon
dunkel: kein Fahrbetrieb griin blinkend Lade fertig . -
gelb: Motor iiber Tasten 1, 2 rot blinkend Laden fehl
(diese zeigen Fahrtrichtung) Rese start per Taste 2 Taste 3
griin blinkend: F-Eingabe f Taste 1 .
___oder 2, synchron mit Tasten-LED Abbruch des Update- und Ldevorganges

jederzeit durch jeweilige Taste.

grin: Versorgung vorhanden
gelb flackert versch. schnell: Verbrauchsindikator (ab 0,3 A)
rot/griin: Versorgung vorhanden,

aber zu schwach, zu niedrig, usw.

Decoder-Software-Update und Sound-Projekte-Laden mit MXULF vom USB-Stick:

Zuerst muss eine Versorgung angeschlossen werden (sehr flexibel, ab 10 V, beispielsweise Netzgerat oder auch Schienenspan-
nung); ob diese reicht, wird an einer LED angezeigt. Dann wird der Decoder, bzw. die Lok mit dem Decoder angeschlossen bzw.
die Schiene (,,Update-Gleis“) mit der Lok drauf. Eine weitere LED zeigt an, dass der (ZIMO) Decoder erkannt wurde.

Dann wird der USB-Stick angesteckt; die jeweilige LED zeigt an, ob eine Decoder-Update-Sammelfile und/oder eine Sound-
Projekt gefunden wurde. Mit der betreffenden Taste (1 oder 2) wird der Update-Vorgang bzw. das Sound-Laden gestartet.

Die LEDs zeigen anschlieRend Erfolg oder Misserfolg der Aktion an.

Testweiser Fahrbetrieb mit MXULF:

(wahrscheinlich bei Erstlieferung des MXULF nicht funktionsfdhig, Nachriistung durch Selbat-Update des MXULF per USB-Stick)
Die Taste 3 dient zum Umschalten auf den Fahrbetrieb, die nebenliegende LED zeigt dies an. Mit den Tasten 1 du 2 kdnnen dann
die Fahrstufen stufenweise hinauf- und hinunter-geschaltet werden (bei Dauerbetatigung selbstlaufend). Durch Pulsketten mit
Taste 3 kdnnen auch Funktionen ein- und ausgeschaltet werden.

Die gleichen 3 Tasten finden sich auch am Basisgerat MX10, um von diesem aus auf dhnliche Art wie mit dem MXULF Decoder-
Updates und Sound-Laden vornehmen zu kénnen. Das MX10 hat allerdings dariiber hinaus ein Display, sodass eine Auswahl
zwischen mehreren Update-Sammelfiles oder zwischen Sound-Projekten getroffen werden kann.



Kurzbeschreibung Fahrpult MX32 und MX32FU (aus Newsletter Juli, Druckausgabe Sinsheim)

MX32 mit aktueller Software-Version

Flr das Fahrpult MX32 gibt es in kurzen Abstianden neue Soft-
ware-Versionen zum Download von der ZIMO WebSite. Die aktu-
elle Version enthalt im Vergleich zu friiheren vor allem den ,,Ope-
rational mode”, also das CV-Programmieren am Hauptgleis. Falls
die Zentrale RailCom beherrscht, konnen die CV’s auch ausgele-
den werden; dass ist im Moment nur mit MX31ZL der Fall, in Kir-
ze natirlich auch mit dem neuen Basisgerat MX10.
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AuRerdem geht es in dieser Software-Version und mit den folgen-
den (im Juli) um die Ansteuerung der Modulen MX8 und MX9 so-
wie um den Ausbau der Objekt-Datenbank.

Auch fiir die Durchfiihrung des Software-Update sind komfortablere Losungen angestrebt !



Kurzbeschreibung Fahrpult MX32 und MX32FU (aus Newsletter Juli, Druckausgabe Sinsheim)

Betriebszustand FAHR

. . ADR NAME 18 2 ADR BILD
Durch Touch auf die Flachen von Bild Krok

bzw. Name/Adresse kann zwischen
verschiedenen Bildschirm-
Darstellungen gewahlt werden:

- mit/ohne Darstellung der Funktionstasten,

- mit grolRem oder kleinem Lok-Bild, e
oder ohne Bild und gréRerer Schrift, FZ BILD ==
- mit/ohne Darstellung des Tachos. ESCape &

Der Steuerungswechsel zwischen

mehreren Fahrzeugen geschieht auf

& 3 v verschiedenen Arten, durch:

RAILION : Aktivieren FAHR : ® A-Taste — Deaktivieren der aktuellen

o ‘ Adresse und Eintippen der neuen

' Adresse; falls gewtinscht
anschlieBend Eingabe eines Namens,

@ ED B - " QUICK PROC Zuordnung eines Lok-Bildes, von

W ) o Cie Funktions-symbolen, eines Tachos,

o ) WD OrF YT , o USW.

® Softkey Ill RUF — Einblenden des
Ruckholspeichers, Auswahl eines
Fahrzeugs nach Name oder Adresse,
Aktivieren durch

® F-Taste = Aktivieren aus dem
Ruckholspeicher, oder aus Objekt-
Datenbank, falls diese zuvor
eingeblendet war ist.

® F-Taste und U-Taste = Wechsel
zwischen Fahrzeugen im
Ruckholspeicher, ohne diesen im Bild
km/h einzublenden.

3
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Traktionsbetrieb bedeutet das Fuhren eines Lokverbundes, deren Mitglieder in Bezug
auf Geschwindigkeit, Richtung, MN-, und Rangier-Funktion gemeinsam gesteuert
werden. Eine solche Traktion wird begriindet, durch die

® T-Taste — Zuordnen eines Fahrzeugs aus dem Ruckholspeicher oder aus der
Objekt-Datenbank zu einer Traktion, oder auch Entfernen aus der Traktion.
Im Traktionsbetrieb kann mit der T-Taste zwischen den Mitgliedern gewechselt
werden, um die weiterhin getrennten Funktionstasten zu betéatigen. MU RhB Tw. 34
Eine Traktion kann einen eigenen Namen erhalten, und damit ein eigenes Objekt gg gg Kab.Tend.
bilden, sowie mit eigenem Bild dargestellt werden. BR 06, Foto

© Hep @ Sort RiF @ A
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=/ T: Glterzug

; : Mit Hilfe von RailCom wird am Tacho
:%’// Céom v die ,echte”, im Decoder gemessene und riickgemeldete Geschwindigkeit angezeigt; der
Tacho Zeiger erscheint in Magenta-Farbe als Kennzeichen.

Hinweis: Natdirlich ist es Voraussetzung fir jede RailCom-Riickmeldung, dass der
Decoder RailCom-fahig ist, und dass RailCom eingeschaltet ist (CV # 29 Bit 3 = 1, und
CV # 28 = 3). Der Umfang der RailCom-Features ist jedoch nicht bei allen ,RailCom-
fahigen Decodern” gleich; beispielsweise ist die Geschwindigkeits-Riickmeldung in
vielen (wahrscheinlich den meisten) Féallen noch nicht implementiert, teilweise Abhéngig
von der Software-Version. Diese Beschreibung gilt fur aktuelle ZIMO Decoder.

Am Bildschirm des MX32ZL wird auBerdem die Giite der Datenverbindung zwischen
Zentrale und Decoder visualisiert: eine blaue Kugel (oberhalb des Tachos) leuchtet auf
fur jeden von der Zentrale abgesandten Befehl fir diese Adresse; eine Magenta-farbige
(violette) Kugel fur jede empfangene RailCom-Empfangsquittung. Synchrones Blinken
der Kugeln bedeutet also ausgezeichnete Kommunikation, weniger haufiges Magenta
als Blau bedeutet Kommunikation mit zahlreichen Ausfallen; iberhaupt keine Magenta-
Kugeln (unteres Bild; nur blaue Kugel): Kontakt zur Lok verloren.

«n 80 100

L

Sammel-Stopp

Jederzeit kann mit der Schnell-Stopp

® S-Taste — ein Schell-Stopp“ fir das aktive Fahrzeug eingeleitet werden,
oder Systemzustande wie ,Sammel-Stopp* , ,Schiene-Aus* aktiviert werden.




Einstellbildschirme ADR

Hier werden alle Einstellungen 17,50 v 002 A | 064722 ADR TACHO 17
vorgenommen, die zum Betrieb eines Krokodil
Fahrzeugs (= einer Adresse) und zu dessen FUSYA E FAHR

Reprasentation am Fahrpult dienen: IO Design: 6
AL Vmx/Rg: 120 30
Nachlauf:15 15

Vergabe eines Namens; Wahl eines Bildes
aus der Lok-Bilder-Datenbank, Zuteilung
von Funktions-Symbolen zu den Funktionen
FO ... F28; Anpassung der Tacho-Anzeige
an das betreffende Fahrzeug (Bestimmung
des Tacho-Designs, Fahrstufe-
Geschwindigkeitskurve).

L4
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Adressieren / Programmieren: SERV PROG und OPMODE PROG

Bei Eintritt in die Programmier-Prozedur

SERV PROG - am Programmiergleis
OPMODE PROG — am Hauptgleis (auch ,POM* genannt)

gelangt man zunéachst in die Auswahl fiir die weitere Vorgangsweise (im Service-
Mode ist das auch eine Sicherheitsabfrage gegen versehentliches Loschen).

Identifizieren — wichtige Daten des Decoders werden ausgelesen und
angezeigt: Adresse, Hersteller, SW-Version, und Decoder-ID, gegebenenfalls
Lade-Code = Berechtigung fur Aufpreis-pflichtige Sound-Projekte.

Adressieren — hier kann entweder die Adresse ausgelesen werden (schneller
als Identifizieren) oder eine neue Adresse eingeschrieben werden. Bestéatigung
durch ACK am Programmiergleis oder durch RailCom am Hauptgleis.

CV-Programmieren — Auslesen und Programmieren, die Bedeutung der CV’s
wird automatisch angezeigt (soweit bekannt); die einzelnen Aktionen bleiben am
Bildschirm gelistet, und kdnnen mit dem Scroll-Rad wieder markiert werden, um
sie neu zu bearbeiten. Eine Zwischenablage (Kopieren - Einfugen) erméglicht die
komfortable Ubergabe/Ubernahme ganzer CV-Listen von einer Adresse zur
anderen. Fur die Bit-orientierten CV’s stehen Spezial-Fenster zur Verfiigung.

Daruber hinaus gibt es diverse Moglichkeiten, um die Programmierung von
Decodern bzw. Fahrzeugen rationell zu gestalten, besonders wenn es sich um eine
gréRere Anzahl handelt:

- Ablegen von CV-Sets in eigenen Speichern , denen auch zwecks spéaterer leichter
Auffindung eigene Namen gegeben werden kdnnen.

- Solche Sets kdnnen auch jeweils einem ,Thema“ zugeordnet werden (z.B.
Motorregelung, Rangierfunktionen, Lichtsteuerung, ...), was ebenfalls die
Organisation erleichtert,

- fertige CV-Sets sind (bzw. werden in einer spateren Ausbaustufe sein) bereits im
Gerét vorhanden, z.B. CV-Ein-stellungen fiir die Reglung diverser Motortypen
(Faulhaber, Rundmotor, Marklin-Hochleistungsmotor, ..), ... Decoder identifizieren &%

- CV-Sets kdnnen tiber USB-Stick importiert und exportiert werden, und kénnen ")‘(IC\?(S';‘]Q'““,E"9” -
somit auch extern (am Computer, mit ZIRC) bearbeitet werden; mit Sound- wr E TR WISHTEED -

Projekten mitgelifert werden, usw. i i3
Mit RailCom kénnen im ,Operational Mode* (also ' ° Ty
am Hauptgleis, ,PoM") CV’s ausgelesen werden —/@/ Ccom A l%ﬂOFHF('?BU
und kontrolliert programmier werden, d.h. jeder TRT Y O
Programmiervorgang wird durch eine Quittung bestatigt; o
Ruckmeldungen durch RailCom zur Unterscheidung in Magenta-Farbe. g“ff}hl'szi-\ :
eschl. Zeit CV:
CV-Programmieren im ,Service Mode“ und im ,Operational Mode* ist also weitgehend, Br;;;zeifl ‘\\; =
das Letztere ist sogar deutlich schneller. Das Programmiergleis wird also bald der Max. Gesch CV
Vergangenheit angehéren ! Mit. Geschw CV &

CV S

= Die Objekt-Datenbank
Name/Addr

MU TAURUS 10 —— Alle Fahrzeuge (= Decoder, = Adressen), die aktiviert werden, werden automatisch
Bestandteile der Objekt-Datenbank, und bleiben dies auf Dauer, bis zur expliziten Léschung.
Die Objekt-Datenbank bietet einen Uberblick (iber alle Fahr-
. ®  zeuge, zeigt Uber RailCom, ob Rickmeldungen von den einzel-
4 Rail @Om nen Decodern kommen, d.h. welche Fahrzeuge vorhanden und
- steuerbar sind (Adressen in Magenta-Farbe).




Kurzbeschreibung Fahrpult MX32 und MX32FU (aus Newsletter Juli, Druckausgabe Sinsheim)

Betriebszustand WEI

Hinter der ZIMO traditionellen
Bezeichnung ,WEI* (= Weichen) steckt die
gesamte Steuerung von ,Zubeh6r oder
»Stationdren Einrichtungen®, also

Weichen, Signalen, Entkupplern, ; - g S
Beleuchtungskoérpern auf der Anlage, u.a. Tend.

CIW 224302

® W-Taste — Im unteren Bereich des
FAHR - Bildschirmes wird das aktuelle
WEI - Panel eingeblendet. Die
Zifferntasten des Fahrpultes sind in
dann den hier abgebildeten Objekten
(z.B den Weichen) zugeordnet.

Grundsatzlich ist der Betriebszustand WEI ,,objekt-orientiert”; d.h. NICHT ein
bestimmter Decoder (also eine Adresse) wird angesprochen, sondern die einzelne
Weiche, das Signal, usw. Diese Objekte sind in ,,Panel‘s* organisiert; beispielsweise
werden die Weichen einer Bahnhofseinfahrt in einem Panel zusammengefasst. Das ~
Panel kann natirlich auch mehr als 3 Zeilen (9 Objekte) beinhalten; dazu kann auf by
Vollbildschirm umgeschaltet und/oder in den Zeilen gescrollt werden. Ahnlich dem
.Ruckholspeicher” fiir Fahrzeuge kann die Panel-Liste angezeigt werden.

Im Einstell-Modus wird definiert, was die einzelne Panel-Zeile (jeweils 3 Objekte)
enthalten soll: also Objekt-Symbol, Objekt-Logik (gerade-rund oder links-rechts, ...),
Drehrichtung, Adresse und Subadresse der Zubehdr- (Magnetartikel-) Decoder.

Das ,Panel” ist die Vorstufe zum Gleisbild am Fahrpult, welches in einer spateren
Software-Version realisiert werden soll.

Kontext-bezogenes Help-System

Decoder-Programmieren am Programmiergleis
im Service Mode, Betriebszustand SERV PROG

® Softkey | Help — In den meisten Betriebszustanden kann eine zur Situation

TP-T. . i . . R . .
AV Decode” emiteren passende Kurz-Anleitung eingeblendet werden. Der Inhalt dieses Textes wird mit

Auslesen wichtiger Daten aus dem Decoder:

Adresse, Hersteller, Software-Version, Decoder-1D, dem Scroll-Rad durchlaufen.
Lade-Code (teilweise nut fiir ZIMO Decoder].

A-Taste = . Decoder adressieren Der eigentliche Betrieb des Gerétes ist
k;;: s:u{o:“ oder nach identfizieren eingeleitet wahrend der Anzeige des Help-Files
—_——— weiter méglich, zumindest in den

C-Taste — .. CV-Programmieren Betriebszustanden fir Fahren und
.. kann sofort oder nach Identifizieren/Adressieren Schalten (FAHR und WIE).

*) RailCom ist ein Warenzeichen der Lenz GmbH

Neues von Heinz Dappen . ..

Konsolidierung aller US Projekte, so dass wie bei RhB und HSB alle Funktionen immer auf der gleichen Taste zu liegen kommen.
Bei dieser Gelegenheit werden fir folgende US Spur 1 Modelle neue Sound-Projekte aufgeschaltet:

1. BigBoy,

2. Virginian 2-6-6-6 Allegheny Class
3. Rio Grande L-131

4. Dash 8

Auch im Schmalspurbereich kommt Neues:

viele der US Projekte gibt es zusatzlich als Oil Burner Version.

die Shay in mehreren Ausfuhrungen,

die Davenport 2245 mit einem extrem niedertourigen 22 Liter Caterpillar V8 Diesel von 1936,
die Rio Grande C-19

die Mason Boogie, (D SP & PR R und SPC)

eine Kleinlokvariante, z.B. fir die LGB 2017,

ein Soundprojekt fur die kleinste Bachmann Spur G Dampflok die Porter.

NogkwdpR



Aktuelle Ubersicht ,,Kleine Decoder”

12x 6,5x2,2mm  Nicht-Sound 0,7 A - 4 Fu-Ausgange ACHTUNG: nur DCC und DC-Analog (nicht MOTOROLA)

MX621 | Subminiatur-Decoder, reduzierte Features gegeniiber anderen Typen, fiir N, HOe, HOm, TT, HO bei wenig Platz.
Familie
MX621 7 Anschlussleitungen (hochflexible Litzendrahte) fur Schiene, Motor, 2 Funktionsausgénge (120 mm Lénge). Fur
die beiden weiteren Funktionsausgéange sind L6t-Pads vorhanden.

MX621R | Wie MX621, aber 8-polige Schnittstelle nach NEM652 an 70 mm - Litzen.

MX621F Wie MX621, aber 6-polige Schnittstelle nach NEM651 an 70 mm - Litzen.

MX621N Wie MX621, aber 6-polige Digitalschnittstelle nach NEM651 (= ,small interface® laut NMRA RP 9.1.1.), direkt an-
gesetzt, d.h. 6 Stifte angel6tet, fir Fahrzeuge mit der entsprechender 6-poligen Buchsenleiste, keine Drahte.

20x 11 x 3,5mm Nicht-Sound 1,0A - 6Fu-Ausgange - 2Servos - SUSI DCC, MM, DC-Analog, AC-Analog

MX630 | Ho-Decoder, kompakte Bauweise, fiir den universellen Einsatz, der meist-verbreitete ZIMO Nicht-Sound-Decoder
Familie
MX630 9 Anschlussleitungen (hochflexible Litzendrahten) fiir Schiene, Motor, 4 Funktionsausgange (120 mm Lange). Lot-
Pads fir 2 weitere Funktions-Ausgange, Logikpegel-Ausgange oder Servo-Steuerleitungen, sowie SUSI.

MX630R | Wie MX630, aber 8-polige Schnittstelle nach NEM652 an 70 mm - Litzen.

MX630F | Wie MX630, aber 6-polige Schnittstelle nach NEM651 an 70 mm - Litzen.
MX630P16 | Wie MX630, aber mit 16-poliger PluX - Schnittstelle (Stiftleise direkt auf Platine).

20,5x 15,5x 4 mm Nicht-Sound 12A - 6Fu-Ausgédnge - 2 Servos - SUSI DCC, MM, DC-Analog, AC-Analog

MXG_?’_l HO-Decoder, ahnlich MX630, hdhere Leistung, mit Energiespeicher-Anschaltung, fir HO und kleine 0-Spur.
Familie
MX631 11 Anschlussleitungen (120 mm) fiir Schiene, Motor, 4 Fu-Ausgange, ext. Energiespeicher (Kondensator), L6t-
Pads fiir 2 weitere Fu-Ausg., Logikpegel-Ausgénge, Servo-Steuerleitungen, SUSI.

MX631R | Wie MX631, aber 8-polige Schnittstelle nach NEM652 an 70 mm - Litzen.

MX631F | Wie MX631, aber 6-polige Schnittstelle nach NEM651 an 70 mm - Litzen.

MX631D | Wie MX631, aber mit 21-poliger “MTC* - Schnittstelle direkt auf Platine.

MX631C | wie MX631D, fiir Fahrzeuge, wo FA3, FA4 als Logikpegel gebraucht werden (u.a. Méarklin, Trix, tw. HAG, LS, ..)

28x155x4 mm Nicht-Sound 1,6 A - 8Fu-Ausgédnge - 2 Servos - SUSI DCC, MM, DC-Analog, AC-Analog
MX632 Hochleistungs-Decoder, mit Energiespeicher-Anschaltung, , fiir HO und 0-Spur.
Familie
MX632 11 Anschlussleitungen (120 mm) fuir Schiene, Motor, 4 Fu-Ausgange, ext. Energiespeicher (Kondensator),

Lot-Pads fur 4 weitere Fu-Ausgange, Logikpegel-Ausgange, Servo-Steuerleitungen, SUSI.

MX632R Wie MX632, aber 8-polige Schnittstelle nach NEM652 an 70 mm - Litzen.

MX632D Wie MX632, aber mit 21-poliger “MTC* - Schnittstelle direkt auf Platine.

MX632C Wie MX632D, fur Fahrzeuge, wo FA3, FA4 als Logikpegel gebraucht werden (u.a. Méarklin, Trix, tw. HAG, LS)

MX632V, VD | Ausfihrungen mit Niederspannungsversorgung fir die Fu-Ausgéange:
MX632W, WD MX632V -1,5V bzw. MX632W -5V MX632VD bzw. MX632WD - mit 21-poliger Schnittstelle.

MX621, ..R, ..F W

MX630P16

MX632, ..R,..F A

MX631D,..C W

(MX632V, ..W) MX632D, .C P




Aktuelle Ubersicht ,,Kleine Sound Decoder”

30x15x 4 mm SOUND 1,2A - 8Fu-Ausgange - 2 Zervos - SUSI DCC, MM, DC-Analog, AC-Analog
MXG_4_4 HO-Sound-Decoder, 3 Watt Audio an 4 Ohm (oder 2 x 8 Ohm), 6 Sound-Kanéle, fur HO, O,
Familie mit Energiespeicher-Anschaltung.
MX644D | mit 21-poliger ,,MTC* - Schnittstelle (Buchsenleiste direkt auf Platine)
MX644C | Wie MX644D, fir Fahrzeuge, wo FA3, FA4 als Logikpegel gebraucht werden (u.a. Marklin, Trix, tw. HAG, LS, ..)
30x15x 4 mm SOUND 1,2A - 10 Fu-Ausgange - 2 Servos - SUSI DCC, MM, DC-Analog, AC-Analog
MX645 HO-Sound-Decoder, 3 Watt Audio an 4 Ohm (oder 2 x 8 Ohm), 6 Sound-Kanale, fur HO, O,
Familie mit Energiespeicher-Anschaltung.
MX645 13 Anschlussleitungen (120 mm) fur Schiene, Motor, 10 Fu-Ausgange, Lautsprecher, Energiespeicher-Anschaltung
(Kondensator), L6t-Pads fur weitere Fu-Ausgénge, Logikpegel-Ausgéange, Servos, SUSI.
MX645R | \ie MX645, aber 8-polige Schnittstelle nach NEM652 an 70 mm - Litzen.
MX645F | wie MX645, aber 6-polige Schnittstelle nach NEM651 an 70 mm - Litzen.
MX645P16 | wie MX645, aber mit 16.poliger PluX - Schnittstelle (Stiftleiste direkt am Decoder).
MX645P22 | wie MX645, aber mit 22-poliger PluX - Schnittstelle (Stiftleiste direkt am Decoder).

28 x 10,5x 4 mm SOUND 1,0 A - 4Fu-Ausgange - 2 Servos - SUSI DCC, MM, DC-Analog, AC-Analog

MX6_4_6 Miniatur-Sound-Decoder, 1 Watt Audio an 8 Ohm, fir N, TT, HOe, HOm; HO bei wenig Platz.

Familie

MX646 9 Anschlussleitungen fiir Schiene, Motor, 2 Fu-Ausgange, Lautsprecher, L6ét-Pads fiir 2 weitere Fu-Ausgange,
Logikpegel-Ausgange, Servos, SUSI.

MX646R | Wie MX646, aber 8-polige Schnittstelle nach NEM652 an 70 mm - Litzen.

MX646F | Wie MX646, aber 6-polige Schnittstelle nach NEM651 an 70 mm - Litzen.

MX646N | wie MX646, aber 6-polige Digitalschnittstelle nach NEM651 (= ,small interface* laut NMRA RP 9.1.1.), direkt ange-
setzt, d.h. 6 Stifte direkt angesetzt, fir Fahrzeuge mit der entsprechender 6-poligen Buchsenleiste,
2 Anschlussleitungen fiir Lautsprecher.

MX646L | Wie MX646, aber 6-polige Digitalschnittstelle nach NEM651 (= ,small interface” laut NMRA RP 9.1.1.), 90 ° abge-
winkelte Ausfuihrung, direkt angesetzt, d.h. 6 Stifte angeldtet, 2 Anschlussleitungen fiir Lautsprecher.

20x 11 x 4 mm SOUND 0,8 A - 6 Fu-Ausgédnge - 2 Servos - SUSI DCC, MM, DC-Analog, AC-Analog

MX6.4.8 Subminiatur-Sound-Decoder, 1 Watt Audio an 8 Ohm, fiir N, TT, HOe, HOm; HO bei wenig Platz.

Familie

MX648 11 Anschlussleitungen fur Schiene, Motor, 2 Fu-Ausgange, Lautsprecher, L6t-Pads fir 2 weitere Fu-Ausgange,
Logikpegel-Ausgange, Servos, SUSI.

MX648R | Wie MX648, aber 8-polige Schnittstelle nach NEM652 an 70 mm - Litzen.

MX648F | Wie MX648, aber 6-polige Schnittstelle nach NEM651 an 70 mm - Litzen.

MX646P16 | Wie MX648, mit 16-poliger PluX-Schnittstelle, mit 6 Fu-Ausgangen.
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Aktuelle Ubersicht ,,grofie Decoder”

Der GroRBbahn-Decoder MX695 ist in 5 Standard-Varianten erhaltlich, wovon 4 mit Sound ausgestattet sind. Es gibt auch Sonder-
Versionen fiir bestimmte Serien-Anwendungen mit leicht modifizierten Eigenschaften (beispielsweise fir ein bestimmtes Projekt
angepasste Anzahl der Ausgéange).

51 x 40 x 13 mm (alle Typen MX695)

MX695K ... | Sound-Decoder mit Schraubklemmen

MX695KV Vollausbau: 36 Schraubklemmen

14 Funktions-Ausgange (einschlie3lich Stirnlampen)
1 Spezialanschluss fiir Rauch-Ventilator
3 Funktions-Niederspannungen: 5V, 10V, variabel
4 Servo-Ausgange (jeweils 3-polig: Steuer, Minus, + 5 V)
2 Einstellregler (Lautstéarke, Funktions-Niederspannung)
1 Anschluss fir externen Energiespeicher

MX695KS Reduzierte Version: 28 Schraubklemmen (2 x 12 und 1 x 4)

8 Funktions-Ausgénge (einschlieRlich Stirnlampen)
1 Funktions-Niederspannung: 10V

1 Anschluss fiir externen Energiespeicher

MX695L ... | Sound-Decoder mit Stiftleisten

MX695LV Vollausbau: 3 Stiftleisten, je 12-polig

14 Funktions-Ausgange (einschliel3lich Stirnlampen)
1 Spezialanschluss fir Rauch-Ventilator
3 Funktions-Niederspannungen: 5V, 10V, variabel
4 Servo-Ausgange (jeweils 3-polig: Steuer, Minus, + 5 V)
2 Einstellregler (Lautstarke, Funktions-Niederspannung)
1 Anschluss fur externen Energiespeicher

MX695LS Reduzierte Version: 2 Stiftleisten, je 12-polig (passend in ESU-Lokplatinen)
4 Lotpads fur weitere Anschliisse

8 Funktions-Ausgéange (einschlie3lich Stirnlampen)

1 Funktions-Niederspannung: 10 V

1 Anschluss fiir externen Energiespeicher

MX695KN Nicht-Sound-Decoder mit Schraubklemmen

20 Schraubklemmen (1 x 8 und 1 x 12)
8 Funktions-Ausgénge (einschlie3lich Stirnlampen)
3 Funktions-Niederspannungen: 5V, 10 V, variabel
4 Servo-Ausgange (jeweils 3-polig: Steuer, Minus, + 5 V)

MX695LV




Aktuelle Ubersicht ,, Funktions-Decoder”

Funktions-Decoder sind Fahrzeug-Decoder fiir nicht-angetriebene Fahrzeuge, daher ohne Motorendstufe, aber mit einigen
speziellen Eigenschaften fir die Verwendung in Wagen, die sich meist im Zugverband mit einem angetriebenen Fahrzeug (Loko-
motive) befinden. Der Funktions-Decoder MX685 ist abgeleitet vom Lok-Decoder MX630 (Platine und Hardware fast identisch), der
MX686 vom Lok-Decoder MX631, und der Miniatur-Funktions-Decoder MX681 vom Miniatur-Decoder MX621. Die Funktions-
Decoder haben also jeweils die Abmessungen und die meisten Eigenschaften aus dieser Abstammung.

Eine Besonderheit aller ZIMO Funktions-Decoder ist die programmierbare ZWEITADRESSE (CV # 64 bis 68), mit welcher ein
Wagen mit Funktions-Decoder auf einer alternativen Adresse angesprochen werden kann, die uUblicherweise der Adresse des
Triebfahrzeuges gleichgesetzt wird. Wenn auch die anderen Wagen des Zuges entsprechend ausgestattet sind, also alle tiber eine
einzige Adresse erreichbar sind (um z.B. lberall das Licht einzuschalten mit einem einzigen Tastendruck), ist dies die einfachste
Form eines (virtuellen) ,,Zug Bus“ (,,TrainBus*), der in Zukunft sicher eine wesentliche Rolle in der Digitalisierung auf Zug-Ebene
spielen wird.

12x 6,5x 2 mm 0,7 A - 6 Fu-Ausgange nur DCC und DC-Analog (nicht MOTOROLA)

MX681 Miniatur-Funktions-Decoder, mit reduzierten ZIMO Eigenschaften
Familie | (in der Software fehlen: MM (Motorola), Servos, SUSI, ZIMO spez. Function mapping)

MX681 7 Anschlussleitungen fur Schiene, 4 Funktionsausgange (120 mm Lénge); fir die weiteren Funktionsausgéange
sind Lot-Pads vorhanden.

MX68IN | wie MX621, aber 6-polige Digitalschnittstelle nach NEM651 (= ,small interface” laut NMRA RP 9.1.1.), direkt
angesetzt, d.h. 6 Stifte angelttet.

(MX681R) (Typen mit 8-poliger Schnittstelle nach NEM652
(MX681F) | oger 6-poliger Schnittstelle werden nur bei Bedarf gefertigt)

20x 11 x 3,5mm 10A - 8Fu-Ausgange - 2Servos - SUSI

MX685 Funktions-Decoder, kompakte Bauweise, fir den universellen Einsatz.
Familie
MX685 7 Anschlussleitungen fiir Schiene, 4 Funktionsausgange (120 mm L&nge). L6t-Pads fir weitere Funktions-Aus-
gange und 2 Servo-Steuerleitungen oder SUSI.

MX685P16 | Wwie MX685, aber mit 16-poliger PluX-Schnittstelle, Stiftleise direkt auf Platine

(MX685R) | (Typen mit 8-poliger Schnittstelle nach NEM652
(MX885F) | oder 6-poliger Schnittstelle werden nur bei Bedarf gefertigt)

20,5x 155x4 mm 12A - 8 Fu-Ausgénge - 2 Servos - SuUsSI

MX686 Funktions-Decoder, héhere Leistung, mit Energiespeicher-Anschaltung.
Familie
MX686 7 Anschlussleitungen fiir Schiene, 4 Funktionsausgange (120 mm L&nge). L6t-Pads fir weitere Funktions-Aus-
gange und 2 Servo-Steuerleitungen oder SUSI.

MX686D Wie MX686, mit 21-poliger “MTC*“-Schnittstelle, Buchsenleiste auf Platine.

(MX686R) | (Typen mit 8-poliger Schnittstelle nach NEM652
(MX686F) | oder 6-poliger Schnittstelle werden nur bei Bedarf gefertigt)

MX681N

MX686D




