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HINWEIS:

ZIMO Decoder enthalten einen Mikroprozessor, in welchem sich eine Software befindet, deren Version aus
der Konfigurationsvariablen CV #7 (Versionsnummer) ausgelesen werden kann. Die aktuelle Version ent-
spricht moglicherweise nicht in allen Funktionen und Funktionskombinationen dem Wortlaut dieser Betriebs-
anleitung.

Neue Software-Versionen (die Funktionsverbesserungen bringen oder erkannte Fehler korrigieren) kénnen
nachgeladen werden. Das Software-Update der ZIMO Decoder ist vom Anwender selbst durchfihrbar, siehe
dazu Kapitel ,Software-Update”. Selbst durchgeflihrte Software-Updates sind kostenlos (abgesehen von der
Anschaffung des Programmiergerates), Update- und Umbau-Mafinahmen in der ZIMO Werkstatte werden im
Allgemeinen nicht als Garantiereparatur ausgefihrt, sondern sind kostenpflichtig. Als Garantieleistung wer-
den ausschlieflich hardwaremafige Fehler beseitigt, sofern diese nicht vom Anwender bzw. von angeschlos-
senen Fahrzeug-Einrichtungen verursacht wurden. Update-Versionen siehe www.zimo.at!


http://www.zimo.at/
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1. T pen - UberSICht MX820X Wie MX820E (also 1 Weiche), aber zuséatzlich 8 Lichtausgénge (,open collec-
tor*, je 100 mA) fur Signal- oder sonstige Lampchen (LEDs, Glihlampchen).

Die Zubehor-Decoder der Familie MX820 werden zum Schalten und Rickmelden von Weichen, (einseitig bestiickt, Foto Unterseite)
Licht- und Formsignalen, magnetischen Entkupplern, u.a. eingesetzt. Die geringe Baugroéf3e er-
laubt den Einbau in die Gleisbettung von oder in Antriebsgehause, beispielsweise von LGB-
Weichen. Als Antriebsarten fir Weichen und Formsignale werden Doppelspulen, Motoren und

EPL unterstitzt. Mxs20y
Die ZIMO Zubehér-Decoder arbeiten nach dem standardisierten NMRA DCC Datenformat, wobei Wie MX820V (also 2 Weichen), aber zusatzlich 16 Lichtausgénge (,open coll-
die Decoder normgeman unter Zubehdradressen (auch als Magnetartikeladressen bezeichnet) ector*, je 100 mA) fir Signal- oder sonstige Lampchen (LEDs, Glihlamp-
angesprochen werden. chen).
(zweiseitig bestiickt, Foto Unterseite)

HINWEIS: Die Zubehér-Decoder MX820 besitzen KEINE SERVO-AUSGANGE; im Gegensatz Mx820z

zu den Vorgangertypen MX82. Den Betrieb von Servo-Antrieben fir Weichen und andere

Zubehdrartikel Gbernehmen jetzt die Servo-Decoder MX821! KEIN Ausgang fiir Weichen, sondern nur 16 Lichtausgénge (,open collector®,

Fur die ,SERVO-DECODER* der Familie MX821 gibt es eine eigene Betriebsanleitung! je 100 mA) fur Signal- oder sonstige Lampchen (LEDs, Glihlampchen).

19 x 11 x 2 mm (einseitig bestlckte Typen wie MX820E, MX820X) 19 x 11 x 3 mm (alle anderen)

Zubehér-Decoder (friihere Bezeichnung: Magnetartikel-Decoder)

fir Weichen und Formsignale .. mit Spulen-, Motor-, EPL-Antrieben,
MX820 fur Lichtsignale und sonstige Beleuchtungen mit LEDs und
Glihlampchen,

jedoch NICHT fir Zubehor-Artikel mit Servo-Antrieben,
und NICHT fur Multiplex-Signale.

Familie

Ausfiihrungen des MX820 (Typen):

MX820E Fir 1 Weiche mit Spulen-, Motor- oder EPL-Antrieb oder 2 Signallampchen
(= Einzelfunktionen), Anschlussleitungen fur Schiene, Pluspol, Spulen- bzw.
Motoranschlusse herausgefuhrt, weitere Anschlisse an L6t-Pads...

(einseitig bestiickt, Foto Oberseite))

MX820D
Wie MX820E (1 Weiche), jedoch wasserdicht,
7 Anschlussleitungen herausgefiihrt (Weiche und Eingénge fur Zwangs-
schaltungen).

MXx820v

Flr 2 Weichen oder 4 Signalldmpchen, 7 Anschlussleitungen.
(zweiseitig bestiickt, Foto Oberseite)
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Eingange wie bei MX820E

2. Technische Daten, Anschlusspléne

Zulassiger Bereich der Fahrspannung auf der Schiene

Maximaler Ausgangsstrom im Impulsbetrieb (Weichen)
Maximaler Ausgangsstrom im Dauerbetrieb (Ldmpchen)
Umlaufzeiten beim Weichenschalten
Eigenstromverbrauch (Ausgénge abgeschaltet)

max. 20 mA
- 20 bis 100 °C

19x11x2mm
25x12x3

Betriebstemperatur

Abmessungen (L x B x H) MX820E, MX820X (einseitig bestlickt) ..............

MX820D (mit Schrumpfschlauch zur Abdichtung)

mm
MX820V, MX820Y, MX820Z .19x11x3mm

UBERLAST- und UBERTEMPERATUR-SCHUTZ

Die Ausgange der ZIMO Decoder sind bezlglich ihrer Leistungsreserven grof3zligig ausgelegt
und Giberdies mit Schutzeinrichtungen (Strom- und Warmesensoren) gegen Kurzschluss, Uber-
strom und Ubertemperatur ausgestattet. Im Falle einer Uberlastung kommt es zu Abschaltun-
gen. In der Folge werden automatisch Wiedereinschaltversuche unternommen (haufiger Effekt:
Blinken von angeschlossenen Verbrauchern).

Die SchutzmaBBnahmen diirfen nicht mit einer Unzerstérbarkeit des Decoders verwechselt werden!

Falsches AnschlieBen des Decoders (Verwechslung der Anschlussdréhte) fiihren zu Beschddigungen der
Endstufen oder manchmal auch zur Totalzerstérung des Decoders.

Ungeeignete oder defekte Motoren (z.B. mit Windungs- oder Kollektorkurzschlissen) sind nicht immer am
hohen Stromverbrauch erkennbar. Sie kénnen zur Beschadigung der Endstufe fiihren, auch durch Langzeit-
wirkung.

Die Endstufen der sind nicht nur durch Uberstrom geféhrdet, sondern auch (in der Praxis wahrscheinlich so-
gar héaufiger) durch Spannungsspitzen, wie sie von Spulen, Relais und Motoren abgegeben werden. Diese
Spitzen sind in Abhéngigkeit von der Fahrspannung bis zu einigen hundert Volt hoch, und werden von Uber-
spannungsableitern im Decoder abgesaugt. Die Kapazitdt und Geschwindigkeit dieser Elemente ist begrenzt,
daher sollte die Fahrspannung nicht unnétig hoch gewéhlt werden, also nicht héher als fir das betreffende
Fahrzeug vorgesehen. Der am ZIMO Basisgerét vorgesehene Einstellbereich (24 V) sollte nur in Ausnahme-
féllen ausgeschopft werden.

MX820X Unterseite MX820Y Unterseite
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3. Adressieren und Programmieren

Fir einen Zubehor-Decoder MX820 wird eine Zubehdradresse (Magnetartikeladresse), manch-
mal auch mehrere Adressen festgelegt.

Eine solche Adresse gilt geman des NMRA DCC Standards fur 4 Weichen (oder 8 Einzelfunktio-
nen). Die Unteradresse unterscheidet zwischen diesen 4 Weichen (oder zwischen den 8 Einzel-
ausgéangen), d.h. sie bestimmt, mit welcher Funktion (F0, F1, F2 oder F3) die betreffende Weiche
geschaltet wird. Der MX820V verwendet 2 Unteradressen (da fur 2 Weichen).

3.1.Das ,normale” Adressieren im ,Service Mode*“
Das Adressieren (= Zuteilen der gewiinschten Zubehétradresse 1 .. 511) erfolgt normalerweise

im ,Service Mode*, also am Ausgang Programmiergleis der Digitalzentrale, wo jeweils nur ein
einziger Decoder angeschlossen sein darf!

Bedingung fir das Adressieren im ,Service Mode“ ist:

Der Zubehér-Decoder (MX820, MX821, usw.) muss adressiert werden, bevor er mit der Schiene oder Ringlei-
tung der Anlage verbunden wird (wo dann mehrere Zubehér-Decoder parallelgeschaltet sind). Nur so kann
Jjeder Zubehdér-Decoder seine eigene - einmalig vorkommende - Adresse bekommen und individuell ange-
sprochen werden.

Alternativ kann die Methode ,Decoder suchen und adressieren im Operational Mode* verwendet werden:
in diesem Fall kénnen die Decoder auch schon angeschlossen werden, wenn sie noch alle
die gleiche (Auslieferungs-)Adresse haben. Die Zuteilung der endgiltigen Adresse erfolgt
mit einer festgelegten Prozedur (siehe unten, Kapitel 1.2).
EMPFEHLUNG: ,Service mode* - Programmiersperre CV #656 (#144) = 64 schiitzt vor versehentlichem Umadressie-
ren!

Wie die Adressierung im Detail erfolgt, ist abhangig vom verwendeten Digitalsystem. Es kann dort
entweder eine eigene Adressier-Prozedur geben (z.B. bei ZIMO Fahrpulten, wo die Aufteilung auf
die beiden Adress-CVs - siehe unten - autom. erfolgt), oder das Adressieren wird als einfache
Programmierung abgewickelt (die Aufteilung auf die beiden CVs muss der Anwender machen).

Die Adresse (1 - 511), in Form ihrer 6 low bits und 3 high bits, wird dabei je nach System automa-
tisch oder manuell in die CVs #513 (6 bit) und #521 (3 bit) eingeschrieben, auch Uber #1 und #9
ansprechbar. Fir die Adressen 1 - 63 werden nur die 6 Bits der CV #513 (#1) benitzt, wéhrend
die CV #521 (#9) Null bleibt.

3.2. Decoder suchen und adressieren im ,Operational Mode*

Dies ist ein Leistungsmerkmal der im Jahr 2013 auf den Markt gekommenen ZIMO Zubehér-Decoder
(also MX820, MX821, .., Software-Versionen ab September 2013); die Vorlaufer (Magnetartikel-Decoder
MX82, ..) beherrschen diese Methode nicht.

Das Suchen und Adressieren im Operational Mode (kurz ,0P MODE" genannt) hilft, ein lange bestehen-
des Problem zu beseitigen, namlich das Problem der mehrfach belegten Adressen: in der Anlage oder
sogar in Weichen-Gehausen eingebaute Decoder mussten bisher ausgebaut und getrennt bearbeitet
werden, wenn mehrere dieser Decoder auf eine identische Adresse programmiert waren, beispiels-
weise beim Einbau auf der Auslieferungsadresse 3 verblieben sind (was besonders haufig vorkommt).

Eine haufig (vom Mitbewerb) angewandte AbhilfemafBnahme ist das Anbringen einer Programmiertaste am
Decoder, was jedoch der miniaturisierten Bauweise von ZIMO Decodern entgegenstiinde, und au3erdem ist
der Decoder samt Taste im eingebauten Zustand oft schlecht zuganglich.

Die Prozedur des ,Decoder Suchens und Adressierens*

1. Zunachst wird
auf der mehrfach belegten (also eigentlich unerwiinschten) Adresse (z.B.: 3)
die ,Pseudo-Programmierung” (d.h. Programmierung ohne wirkliche Abspeicherung des Wertes)
CV#81=0
gemacht und dann sofort eine weitere Pseudo-Programmierung
CV #81 = x,

wobei x ungefahr zwei- bis dreimal so grof3 sein soll, wie die ungefahre Anzahl der erwarteten
Decoder auf der mehrfach belegten Adresse. Daraufhin gehen alle Decoder in einen speziellen
J1Adress-Suchzustand” und berechnen interne Zufallszahlen, die den Anwender nicht zu interes-
sieren brauchen, sondern zur ,Trennung” der Decoder bei den folgenden Schritten gebraucht
werden.

2. Der Anwender erzeugt nun wiederholt (noch immer auf der mehrfach belegten Adresse)

Schaltbefehle mit FO
also Weiche 0.a. hin- und herschalten (mit Zifferntaste 1 auf ZIMO Fahrpulten), worauf im

im,dealfall“ein einziger Decoder auf Grund seiner Zufallszahl
(namlich, wenn diese zufallig mit der Anzahl der bisher gesendeten Schaltbefehle Gbereinstimmt)

tatsachlich eine Weiche schaltet, was das Zeichen fir den Anwender ist, dass dieser Decoder
nun fur CV-Programmierbefehle empfanglich ist.

Bezuglich ,Nicht-ldealfallen“ (wenn also mehrere Decoder zufallig gleichzeitig schalten - ,Kolli-
sionsfall”, oder wenn man sich nicht sicher ist, ob es tatsachlich nur einer war: siehe weiter un-
ten, Schaltbefehle mit F1, F2, usw.!

3. Diesem Decoder kann jetzt per OP MODE CV-Programmierung (noch immer auf der mehrfach be-
legten Adresse) eine neue Adresse eingeschrieben werden, und zwar

zuerst beiBedarfdie neue Unteradresse oder Unteradressen-Kombination in CV

ACHTUNG
- es kdnnen so (mit CV #521 = 0) nur die Adressen 1 - 63 verwendet werden (NICHT 64 - 511),

JExperten” konnen allerdings in die CV #521 die ,high bits" (anstelle 0) schreiben, und so den vollen Adressraum nitzen, ebenso
kénnen
dies ZIMO Anwender durch Verwendung der Adressierprozedur tun!

- es mlssen die CVs #513 und #545 verwendet werden (NICHT #1 und #33).

#545, und dann die eigentliche Adresse in CV #513 un d (zum Abschluss) 0 in CV #521
4. Dieser Decoder verlasst damit den speziellen ,Adress-Suchzustand” und ist auf der neuen Ad-
resse
(laut erfolgter Programmierung der CV #513) voll funktionsfahig-

MaBBnahmenin“Nicht-Idealfallen® insbesondere “Kollisionsfall”,

wenn also die Prozedur nicht so eindeutig ablauft, wie oben beschrieben, sondern wenn mehrere Deco-
der gleichzeitig reagieren und schalten (,Kollisionsfall’, weil sie die selbe Zufallszahl erzeugt haben),
oder wenn man sich nicht sicher ist, ob es tatsachlich nur einer war: dann stehen folgende Hilfsmittel
zur Verflgung:
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Schaltbefehl mit F1 statt FO (auf der mehrfach belegten Adresse):
Wiederholen des letzten Schalt-Ereignisses (also wie F0, aber ohne ,Weitergehen“), um zu verifizieren
(genauer hinsehen!), ob nun tatsachlich eine oder zwei (oder noch mehr) Weichen geschaltet haben.
Schaltbefehl mit F2:
Nach dem ,Kollisionsfall®, d.h. wenn zwei (oder mehr) Weichen gleichzeitig geschaltet haben:
Aufspalten in einzelne Schalt-Ergebnisse durch 25 - 50% - Zufallsentscheidung,
Schaltbefehl mit F3:
Zuruckgehen um einen Schritt in der Folge der Schalt-Ereignisse (,undo®);

ACHTUNG: nur ein Schritt moglich.

Vorzeitiger Abbruch der Prozedur ist méglich mit CV #81 = 0

Beispiel (5 Decoder haben Adresse 3 und sollen jeweils eigene Adressen bekommen, und zwar
die ersten beiden die Adressen 37, 38, und Unteradressen fiir Funktionen F2, F3 bzw. F1:

1. In OP-PROG (Operational Mode) auf Zubehdradresse 3 gehen und dann
CV#81=0 und CV#81=10,
die 5 Decoder gehen in den ,Adress-Suchzustand” und berechnen interne Zufallszahlen 1 - 10,
hier im Beispiel: Erster MX820 generiert Zufallszahl 5, zweites MX820 generiert Zufallszahl 8
was fir den Anwender zunachst unsichtbar ist).

2. Schaltbefehle auf Adresse 3 senden, Funktionstaste FO driicken (am ZIMO Fahrpult die Ziffern-
taste 1): nach dem 5. Mal (weil Zufallszahl 5) reagiert der erste MX820 durch Schalten seiner
Weiche und geht damit gleichzeitig in einen speziellen Unterzustand innerhalb des Adress-
Suchzustandes, bei dem er Programmierbefehle auf der mehrfach belegten Adresse (3) emp-
fangen kann, wahrend alle anderen Decoder im Adress-Suchzustand (in diesen Fall also 4 De-
coder) diesbezlglich gesperrt sind...

3. Diesen einen Decoder nun neu adressieren (das Fahrgerat ist sowieso auf Adresse 3 aktiv, und
braucht dazu nur in den OP MODE geschaltet werden), indem

CV #545 = 32 fur die gewlnschten neuen Unteradressen (F2, F3) und
CV #513 = 37 fur die gewlinschte neue Adresse programmiert wird, und
CV #521 =0 fur das hohere Byte der Adresse gesetzt wird.

4. Dieser Decoder verlasst damit den ,Adress-Suchzustand” und ist auf der Adresse 37 einsatzbe-

reit.

5. Anwender sendet weitere Schaltbefehle auf Adresse 3, mit FO; nach dem dritten Mal reagiert der
nachste MX820 (weil Zufallszahl 8) und schaltet seine Weiche.

6. Anwender adressiert diesen zweiten Decoder nun neu, indem

CV #545 = 01 fur die neuen Unteradresse (F1 - im Beispiel ein MX820E) und
CV #513 = 38 fur die neue Adresse programmiert wird, und
CV #521 =0 fur das hohere Byte der Adresse gesetzt wird.

7. usw. fur dritten bis finften Decoder ...

.. im ,Kollisionsfall* (mehrere Decoder reagieren gleichzeitig, weil sie dieselbe Zufallszahl erzeugt haben):

i

2. ... nach dem 5. Mal reagieren zwei MX820 gleichzeitig (Kollision!) und schalten ihre Weichen.
Die weiteren Schritte (Adressieren laut Punkt 3.) kénnen daher NICHT wie oben beschrieben
ausgefuhrt werden.

2a. Anwender sendet daher Schaltbefehle auf Adresse 3 (aber Funktionstaste F2), wodurch diese
beiden Decoder in einen speziellen ,Adress-Suchzustand zur Vereinzelung nach Kollision* ge-
hen. Mit einer gewissen Wahrscheinlichkeit reagiert einer der ,kollidierten“ Decoder und schal-
tet die Weiche;

2b. anderenfalls sendet der Anwender weitere Schaltbefehle auf Adresse 3 (F2), bis ein Decoder
reagiert und seine Weiche schaltet, und damit als einziger in den Zustand kommt, wo er Pro-
grammierbefehle auf der mehrfach belegten Adresse (3) empfangen kann.

3. Diesen einen Decoder nun neu adressieren (wie oben CV #545 ..., CV #513 ..)),

3a. Weitere Schaltbefehle auf Adresse 3 (F2) senden, die so vereinzelten Decoder neu adressie-
ren, usw., bis alle ,kollidierten” Decoder eine neue Adresse bekommen haben.

4. Die betroffenen Decoder verlassen damit den ,Adress-Suchzustand” (wie oben nach FO-
Befehlen).

5. Anwender sendet wieder Schaltbefehle auf Adresse 3, FO ...
6 ..

Die oben beschriebene Prozedur kann mit Hilfe jedes Digitalsystems angewandt werden, wobei
es Unterschiede beziiglich Nummerierung und Bezeichnungsweise geben kdnnte.

HINWEIS auf das Synchron-Update:

Dies hat nichts direkt mit ,Adressierung und Programmieren” (also mit diesem Kapitel) zu tun,
hat aber eine ahnliche Bewandtnis: eingebaute Decoder sollen auch in der Anlage verbleiben
kénnen, wenn ein Update auf eine neue Software-Version ansteht. Das Decoder-Update-Gerat
MXULF wird anstelle der Digitalzentrale angeschlossen und sendet allen Zubehér-Decodern ge-
meinsam die neue Software zu.

Siehe dazu Kapitel ,Das Software-Update (und Synchron-Update)” in dieser Betriebsanleitung!

3.3. ZPP Konfig zum Konfigurieren der Zubehér-Decoder

Nach Aufruf von ,ZPP Konfig“: “MXULF*,
4Fahrzeug- und Weichensteuerung*

Dort gibt lassen sich ,MXULF-Fahrpulte“ und ,
Weichenpulte“ sowie ein ,MX820 Konfigurator*
offnen.

3 Weichenpult (=]
Adresse POM C¥ Programmisrung

3 Andem o 1 et [0 Schreiben

Unteradi=0 Adi=3 Unteradr=1 Adi=10 Unteradi=2  Adr=11 Unteradi=3 Adi=12

" Paarfunktion * Paaifunklion & Paarfunklion & Paarfunktion
" Einzelfunktion " Einzslfunktion " Einzelfunktion " Einzelfunktion

Lirks Fiechts Links Fechts Links Fiechts Links Fiechts
S| (NS | e (e
Fi ) F3 F4

F5 F& F7 F8
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3.4. Die Tabelle der Konfigurationsvariablen (CVs)

Die Bedeutung der einzelnen Konfigurationsvariablen (engl.: “Configuration Variables”, “CVs") ist
zum Teil durch die NMRA DCC RECOMMENDED PRACTICES, RP-9.2.2 standardisiert; daneben gibt
es auch solche Konfigurationsvariablen, die nur fur ZIMO Decoder oder auch nur fir einen be-
stimmten Typ existieren.

Grundsatzlich sollte bei der Programmierung unbedingt nach den Spezifikationen fur den kon-
kreten Decoder (also in diesem Fall nach der nachfolgenden Tabelle) vorgegangen werden, da
auch bei standardisierten CVs die Wertebereiche von Hersteller zu Hersteller durchaus unter-
schiedlich sind.

CV-Nummern: die CVs fir Zubehsr-Decoder sind von #1 an nummeriert, kénnen aber wahl-
weise auch mit den Nummern von #513 an angesprochen werden (nach der alten NMRA-Norm);
daher sind in der Tabelle, Spalte 1 jeweils beide Alternativen angefuhrt.
Die Gesamtmenge der CVs zerfallt in zwei Blocke (zwei Teiltabellen):
1) die CVs fur die ,Hauptausgédnge*, also die Weiche (MX820E) oder die beiden Weichen
(MX820V) oder die bis zu 4 Signallampchen; diese Ausgange und CVs entsprechen weitestge-
hend den Magnetartikel-Decodern MX82 (Vorganger des MX820).

2) die CVs fur die ,Lichtausgdnge, die es nur bei den Typen MX820X, -Y, -Z zusatzlich bzw. an-
stelle der ,Hauptausgange*“ gibt.

Die CVs fir die ,Hauptausgange®

cv Bezeichnung Bereich | Default | Beschreibung
Decoder- Die Adresse flur Zubehdr (accessories) ist 9 Bit
[ el lang, und auf zwei CVs aufgeteilt. Die Umrech-
(Hauptadresse) nung Uber-nimmt das ZIMO Fahrpult; der Anwen-
"Uberpdiese Ad- der sieht die Adresse im Ganzen, als Wert zwi-
#1, resse werden die schen 1..511.

#9 Hauptausganae" Zur vollstandigen Bestimmung, welcher und wie
bzw. "(nicl'?t die gLichgt— 1-511 3 ein Zubehor-(Magnet-)Artikel angesteuert wer-
#513, LD den soll, gehdért auch die Unteradresse, siehe CV

#521 steugert gsowiegdie #543!
CVs 'ro — auBer: es handelt sich um ein ,extended” Zube-
miertpung cle- hér-Format, dann gibt es keine Unteradressen,
sen ’ sondern es werden unter dieser Adresse bis zu
' 32 Signalbilder angesteuert.
Bit 0 = 0: Eingang 1 nicht aktiv.
= 1: Eingang 1 aktiv fur ,1. Weiche links*.
. Bit 1 = 0: Eingang 2 nicht aktiv.
bii/ Zwa\rgveslgi;EZL_tun 0-15 0 = 1: Eingang 2 aktiv fur ,1. Weiche rechts".
) durci e eg Bit 2 = 0: Eingang 3 nicht aktiv.
gang = 1: Eing. 3 aktiv fur ,2. Weiche links* (MX820V)
Bit 3 = 0: Eingang 4 nicht aktiv.
= 1: Eing. 4 aktiv fur ,2. Weiche rechts" (MX820V)
MX820E MX820E, | Unteradresse(n); damit wird festgelegt, welche der 4
Unteradresse(n) MX820D" MX820D: | méglichen Funktionen FO - F3 die angeschlossene(n)
(= Funktionen) 012 3' 10 Magnetartikel schalten sollen.
e d.h.:

2007

cv Bezeichnung Bereich | Default |Beschreibung
9 Weiche EINERSTELLE fur Ausgange (Weiche) Oberseite,
fur Ausgange d.h.: Weiche Uber (bei MX820E und MX820D ist dies
#33 auf der Oberseite Uber Funktion FO bereits der Gesamtwert der CV):
bzw. MX820E, MX820D FO, F1, F2, | 2uschalten | - g: Funktion FO (Zifferntaste 1 auf ZIMO Fahrpult)
#545 und MX820V oder F3 MX820V = 1: Funktion F1 (Zifferntaste 2 auf ZIMO Fahrpult)
zu schalten Y Y- ' = 2: Funktion F2 (Zifferntaste 3 auf ZIMO Fahrpult)
und MX820V,)Y: | " " 1'0 = 3: Funktion F3 (Zifferntaste 4 auf ZIMO Fahrpult)
0-32, dh: = 9: Ausgange Oberseite abgeschaltet
fur Ausgange Einer- und | gq fir Wei- | ZEHNERSTELLE der CV #545 fur
auf der Unterseite | Zehnerstel- | che oben Anschlisse (Weiche) Unterseite, nur MX820V:
MX820V le miissen | F1 fir Wei- = 0: Funktion FO (Zifferntaste 1 auf ZIMO Fahrpult)
verschie- che unten = 1: Funktion F1 (Zifferntaste 2 auf ZIMO Fahrpult)
den sein! = 2: Funktion F2 (Zifferntaste 3 auf ZIMO Fahrpult)
99 = 3: Funktion F3 (Zifferntaste 4 auf ZIMO Fahrpult)
= 9: Ausgange Unterseite abgeschaltet
Lange der Schaltimpulse zum Weichen-Schalten in
Zehntel-Sekunden.
Es muss jene CV verwendet werden, die zur Unterad-
#3 1 resse laut CV #545 gehort, also fur MX820E:
#A' 1 wenn CV #545 = 0: es w?rd CV #515 verwendet;
#5' 1 wenn CV #545 = 1: es w!rd CV #516 verwendet;
#6' 1 wenn CV #545 = 2: es w!rd CV #517 verwendet;
bzw Schaltimpulszeit 0- 255 wenn CV #545 = 3: es wird CV #518 verwendet.
#515 entspricht fur MX820V, MX820Y:
#516; 0 -25sec wenn CV #545 = 10; CV #515 und #516 verw.;
#517: wenn CV #545 = 32: CV #517 und #518 verw.;
usw.
Ll = 0: Dauerschaltung, meistens fur Signal-
Lampen zweckmafig.
=1 - 255: Einstellung der Schaltimpulse zwischen
0,1 sec und 25,5 sec (Default 0,1 sec
bei Wert ,1%).
&l Versionsnummer o
bzw. Schreib- Aktuell geladene Software-Version des Decoders.
#519 zugriff
Fir jeden bei der NMRA registrierten Hersteller von
#8 AT Kein DCC Produkten ist eine bestimmte Nummer reser-
R Rlanufaciuren Schreib- 145 | viert, fiir ZIMO ist dies “145".
Ly - zugriff HARD RESET durch ,Pseudo-Programmieren* der CV
und (auBer #8 (d.h. Wert wird nicht wirklich abgespeichert, da
#8 HARD RESET Hard Reset kein Schreibzugriff besteht) auf den Wert “8":
R gurch CV #8 = 8) Alle CVs werden auf die Default-Werte, also auf den
#520 Cv#8-=8 Auslieferungszustand zuriickgesetzt.
Verwendung der RailCom-Kanéle (nur wirksam,
#28 RailCom wenn RailCom per CV #29, Bit 3 eingeschaltet):
bzw. Konfiguration 0-3 2 Bit 0 = 1: Kanal 1 (Broadcast Channel) fir
#540 Request for Service
Bit 1 = 1: Kanal 2 fur RailCom Daten
Schreib- Der MX820 wird durch Bit 7 = 1in CV #541 als Magne-
#29 . tartikel-Decoder definiert.
bzw. Grundeinstellung Zuoni 136 Bit 3 - RailCom (,bi-directional communication®)
nur auf .
#541 Bit 3 = 0: ausgeschaltet
= 1: eingeschaltet
#34 Lampen- 0-255 10 Nur far H
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cv Bezeichnung Bereich | Default | Beschreibung
bzw. Aufglimmzeit entspricht (fur LED-Ausgénge an Zusatzadresse eigene CVs)
#546 (nur bei Dauer- 0 - 25 sec Fur den vorbildgemafen Signalbetrieb:
schaltung, also Zeit in Zehntel-sec, bis die angeschlossene Lampe
wenn CV #515, die volle Helligkeit erreicht.
#516, #517 bzw. = 0: Einschalten der Lampe erfolgt hart.
#518 = 0) = 10: Default - kurze Aufglimmzeit (ca. 1 sec)
Aufalimm- Nur fir ,Hauptausgange” des Decoders gdiltig.
g (fur LED-Ausgénge an Zusatzadresse eigene CVs)
verzdgerung N . - . o
. Fur den vorbildgemafen Signalbetrieb:
#35 (nur bei Dauer- 0-255 L - -
X Zeit in Zehntel-sec, bis das Aufglimmen der ange-
bzw. schaltung, also entspricht 0 ] - .
schlossenen Lampe beginnt. Im Zusammenwirken mit
#547 wenn CV #515, 0-25sec - . .
Abglimmen laut CV #548 kann ein harmonischer Ver-
#516, #517 bzw. ; )
#518 - 0) lauf des Lichtwechsels erreicht werden.
= 0: Einschalten erfolgt ohne Verzdégerung.
Lampen- Nur fir ,Hauptausgange” des Decoders gultig.
Abglimmzeit (fur LED-Ausgénge an Zusatzadresse eigene CVs)
(nur bei Dauer- Fur den vorbildgemaBen Signalbetrieb:
#36 schaltung, also 0-255 Zeit in Zehntel-sec, bis die angeschlossene Lampe
bzw. wenn CV #515, entspricht 10 vollig dunkel wird.
#548 #516, #517 bzw. 0-25sec = 0: Ausschalten der Lampe erfolgt hart.
#518 = 0) = 10: Default - kurze Abglimmzeit (ca. 1 sec)
Power-on Zeit in Zehntel sec, in der nach dem Einschalten des
#37 0-255 X . -
Impuls X Systems oder dem Anschlieen des MX820 ein Wei-
bzw. . . entspricht 0 . M .
(nicht bei Dauer- chenimpuls ausgeldst wird.
#549 0 - 25 sec X X
schaltung) = 0: es soll kein Power-on-Impuls kommen.
#38 Umkehr Bit 0 = 0: Ausgang oben normal.
bzw. des 0-3 0 = 1: Ausgang oben umgekehrte Richtung.
#550' Richtungs- normal Bit 1 = 0: Ausgang unten (nur MX82V) normal.
verhaltens = 1: Ausgang unten umgekehrte Richtung.
Lam_pen—_Dlmmen Tastverhaltnis an den Ausgangen im eingeschalteten
Helligkeit-Reduz. o 5
#39 (nur bei Dauer- Zustand, also Helligkeit der Lampen (Signale).
255 Falls Aufglimmzeit definiert ist (CV #546), handelt es
bzw. [schaltung, also wenn| 0 - 255 ) e T ;
voll sich um die Helligkeit nach der Aufglimm-Phase.
#551 CV #515, . Ce . )
=0 - 255: Helligkeit aller Ausgange dunkel bis voll.
#5816, #517 bzw. = 255: volle Helligkeit
#518 = 0) : 9
,Paarfunktion®: eine Weiche (rechts-links) oder ein
zweibegriffiges Signal (rot-grin), welche(s) durch ei-
Betriebsart: MX820E, ne Funktionstaste am Bediengeréat jeweils hin und
. 0 her geschaltet werden soll.
MX820D: . ; s .
Paarfunktionen/ 0145 entspricht | ,Einzelfunktion®: Signal-Lampe oder Entkuppler, die
#40 Einzelfunktionen R MX820E, | (der) einzeln ein- und ausgeschaltet werden soll.
bzw. e~ MX820D: | Bit 0 = 0: Ausgédnge Oberseite fur 1 Paarfunktion.
#552 : 1 Weiche = 1: Ausgange Oberseite fur 2 Einzelfunktionen
Stellungserkennung| MX820V: e - o ]
(ein/aus) 0-7 Bit 1 = 0: Ausgange Unterseite fir 1 Paarfunktion.
MX820V: = 1: Ausgange Unterseite fur 2 Einzelfunktionen
2 Weichen | Bit 2 = 0: Stellungserkennung ausgeschaltet.
= 1: Stellungserkennung eingeschaltet.
#43 0 - 255 Langsames Anlaufen fur Motorantriebe (nur wenn
Motor- . NICHT in Dauerschaltung, also CV #515, .. > 0))
bzw. . entspricht 0 o . .
#555 Anlaufzeit 0 - 25 sec Zeit in Zehntel-sec, bis angeschlossener Motor seine

volle Geschwindigkeit (laut CV #557) erreicht.

cv Bezeichnung Bereich | Default | Beschreibung
#44 Motor- 0-255 Langsames Auslaufen fur Motorantriebe;
bzw. Auslaufzeit entspricht 0 Zeit in Zehntel-sec, bis angeschlossener Motor zum
#556 0-25sec Stillstand kommt.
#45 Motor— Maximale Motorgeschw. (nach Anlauf-Phase)
bzw. Geschwindigkeit 0-255 255 =0 - 255: reduzierte Geschwindigkeit.
#557 = 255: hochst-mogliche Geschwindigkeit.
0 - 15 (hex F) High nibble (Bits 7 - 4) : Einschaltzeit
#47 ) . 0 - 15 (hex F) Low nibble (Bits 3 - 0): Ausschaltzeit
bzw. HBES:tZayLIJ(sl;Zr:;:z S 0 d.h. Wert 1 ... 15 jeweils in den Bitgruppen (,nibbles"),
#559 zusammenflgt ergeben die4e die CV.
0=100ms, 1 =200 ms, .. 15 =1600 ms
Bit 0 = 1: Ausgang ,1. Weiche links* blinkt
Bit 1 = 1: Ausgang ,1. Weiche rechts" blinkt
#48 ) B?t 2 = 1: Ausgang ,2. We?che links* blin_kt
bzw Blinkmaske fur 0-255 0 B!t 3 =1: Ausgang ,2. We!che rlechts“ plmkﬁ .
#566 Hauptausgange Bit 4 = 1: Ausgang ,1. Weiche links* blinkt invertiert
Bit 5 = 1: Ausgang ,1. Weiche rechts* blinkt invert.
Bit 6 = 1: Ausgang ,2. Weiche links* blinkt invertiert
Bit 7 = 1: Ausgang ,2. Weiche rechts* blinkt invert.
Das Zwangsschalten von Weichen (z.B. vom Gleis, zur
Vermeidung des ,Weichen-Aufschneidens” wird je
nach Anwendung verschieden ausgefihrt:
Wirkungsweise der Einerstelle der CV"#71 far ."1' Weiche*;
Ss - Zehnerstelle fur ,2. Weiche* (nur MX820V, -Y)
#71 Eingange fur 0,12 _ . : s A
bzw. Zwangsschaltung 0 = 0 (wie bei MX82): Weiche wird in erzwungener
#583 (die laut CV #2 zu- 0,12 .Ste_llung gehalten, solange Eingang aktiv ist. .
geordnet sind) = 1: bei posmv.er Flanke grfol.gt Z\{yangsschaltung,
danach wieder empfanglich fir DCC-Befehle.
= 2: ebenfalls bei positiver Flanke; die Weiche bleibt
danach gesperrt, bis die neue Stellung durch
einen DCC-Befehl ,nachvollzogen® wird.
#72, Tag/Nacht - Durch Schaltbefehle auf die Tag/Nacht-Umschalt-
#73 Umschaltadresse adresse (Unteradresse 0) wird die Signalhelligkeit
bzw. A 1-511 0 entsprechend CV #586 (#74) umgeschaltet.
nur far die Licht- 2 X A
#584, ausgange 0 bis 15 Die gleiche Adresse kann auf beliebig vielen Deco-
#585 dern angegeben werden (gemeinsam umschalten)
#74 S . . W
o Tag/Nacht - 0 - 255 63 Faktor der Hell!gkeltsreduktlon Jbei N_acm X
#586 Helligkeitsreduktion = 63 (Default): fur LEDs ca. halbe Helligkeit
#75 Beschrankung auf- 0-9 Einerstelle: maximale Anzahl Zwangsschaltimpulse
bzw. einander-folgender / 0 = 0: keine Beschrankung (in gleicher Richtung)
#587 Zwangsschaltungen 0-9 Zehnerstelle: Min. Zeit zwischen Impulsen (je 0,5 s)
CV zum Auslesen des Decoder-Typs innerhalb der
MX820-Familie:
#80 Decoder-Typ 69 86 69 = MX820E oder -D,
bzw. (read only, ab SW- 88 i 9('] - 86 = MX820V,
#592 Version 4) 88 = MX820X,
89 = MX820Y,
90 = MX820Z.

i
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Die CVs fir die (zusé&tzlichen) ,Lichtausgdnge” (nur MX820X, -Y, -2): Fur die 8 Lichtausgange einer Gruppe (0 - 7 bzw. 8 - 15) stehen 32 Signalbilder zur Verfi-
gung (in den CVs #150 - #213). Die Ansteuerung erfolgt Uber die ,extended” Zubehérbefehle.

HINWEIS: die Programmierung dieser CVs erfolgt tber die ,Hauptadresse” des Decoders Ansteuerungsmodus =4 = NICHT in der folgenden Tabelle enthalten;
(siehe CVs #513, #521 bzw. #1, #9), ebenso wie die CVs fir die Hauptausgénge. Dies gilt siehe Beschreibung NACH der folgenden Tabelle!
auch dann, wenn keine Hauptausgange vorhanden sind (also auch beim Typ MX8207).

DIESE Tabelle behandelt die Ansteuerungsmodi 0 und 3;
Die Ansteuerung der Lichtausgénge erfo[gt in zwei Gruppen: 0-7und8-15 ([etztere nur in den die Modi 1 und 2 brauchen keine speziellen CVs, der Modus 4 wird in eigener Tabelle beschrieben.
Typen MX820Y und -Z), in einem von 5 maglichen ,Ansteuerungsmodi*, der fur jede Gruppe ge-

trennt in CV #582 bzw. #70 (jeweils Einer- und Zehnerstelle, siehe folgende Tabelle) eingestellt - ) )
wird. cv Bezeichnung Bereich Default Beschreibung
Ansteuerungsmodus = 0 (laut Einer- bzw. Zehnerstelle in CV #582 bzw. #70): Obere 4 Bit=Einzeit 0 bis 15=0,1 bis 1,6,
. . .. . . . . . .. . untere 4 Bit=Auszeit 0 bis 15=0,1 bis 1,6 Sekunden
Die 8 Lichtausgange einer Gruppe (0 - 7 bzw. 8 - 15) bilden ein Lichtsignal, fir welches in 8 Blinkgeschwin-
zugeordneten CVs (#150 - #157 bzw. #158 - #165) die moglichen Signalbilder abgespeichert #47 digkeit Also CVA4T =
sind. An einem Decoder MX820X ist also ein Signal mit bis zu 8 Lampen und 8 Begriffen an- (Einzeit [0,1s] - 1) * 16 + (Auszeit [0,1s] - 1)
geschlossen; an einem Decoder MX820Y oder -Z zwei Signale mit je 8 Lampen und 8 Begrif-
fen.
L . . . . S Diese Zusatzadresse des Zubehér-Decoders (9
Als Default S|r_1d in emlgen_Slgnalbl_ld—CVs (#150, ..) typl_sche_Slgnale vor_de_flnlelrt, siehe Tab. R e e e et e g T e
Anschluss-Zeichnungen siehe Kapitel 4 ,Anwendungshinweise und -beispiele! Zusatzadresse fir {ibernimmt das ZIMO Fahrpult. Der Anwender
Die Ansteuerung (= das Einschalten der gespeicherten Signalbilder) erfolgt (ber die ent- #66, Lichtausgange sieht die Adresse als einzigen Wert zwischen 1
sprechenden Zubehorbefehle (,Weichenbefehle®, accessory commands), auf der jeweiligen #e7 0-7 4 und 511.
,Zusatzadresse* (laut CV #578, usw.) und der jeweiligen Unteradresse und der links/rechts bzw. 1-511 Uber diese Adresse werden 8 Licht-Ausgange
-Bits: #578, MXEZU)IZUIC’XBZUY (ein neuer (0 - 7) geschaltet (jedes Bit = ein Ausgang)
Befehl mit Unteradresse 0, links: Signalbild 1 (laut CV #150), #579 MX8207 MX820X, |Oder: es handelt sich um eine ,extended” Adres-
Befehl mit Unteradresse 0, rechts: Signalbild 2 (laut CV #151), -Y, oder-Z | se, dann gibt es keine Unteradressen, sondern es
Befehl mit Unteradresse 1, links: Signalbild 3 (laut CV #152), usw. hatalso | werden unter der Adresse beispielsweise 8 Sig-
. . . die Haupt- | nal-Lichter oder 32 Signal-Bilder angesteuert.
An einem ZIMO Fahrpult MX31 (auch MX2, MX21) oder MX32 wird die ,Zusatzadresse" des adresse 3, [ -
MX820X, -Y, -Z (siehe folgende Tabelle) aktiviert und nach Einrichtung der Betriebsart ,8 und die | Diese Zusatzadresse des Zubehdr-Decoders (9
. f M - " . & : : Bits lang) ist auf zwei CVs aufgeteilt; die Auftei-
Einzelfunktionen* und ,Momentwirkung” durch die 8 Tasten das gewlnschte Signalbild aus- . Zusatz- N -
= Zusatzadresse fir lung Gbernimmt das ZIMO Fahrpult. Der Anwen-
gewahlt. #68, Lichtausgénge af;izsg)n der sieht die Adresse als einzigen Wert zwischen
Ansteuerungsmodus = 1 (laut Einer- bzw. Zehnerstelle in CV #582 bzw. #70): :69 8-15 1511 }””d 51L
Die Lichtausgange sind paarweise organisiert, d.h. 4 (MX820X) oder 8 (MX820Y oder -Z) Rot- e nur ) I I TN CI T S U T
" . : [ i Y . #580 5 (8 - 15) geschaltet (jedes Bit = ein Ausgang)
Grun-Signale. Die CVs fur Signalbilder werden naturgemaf nicht gebraucht. Jedes dieser 451 MX820Y, i ) i
Signale wird durch seine ,Zusatzadresse" und der Unteradresse angesprochen (wie eine MX820Z WLUEES h.andelt S'.Ch CCITIERAENG R OIS
Weiche) se, dann gibt es keine Unteradressen, sondern es
’ werden unter der Adresse beispielsweise 8 Sig-
Ansteuerungsmodus = 2 (laut Einer- bzw. Zehnerstelle in CV #582 bzw. #70): nal-Lichter oder 32 Signal-Bilder angesteuert.
In diesem Fall gibt es keine vordefinierten Signale oder Signalbilder, sondern es wird jeder Einerstelle 0 - 3: Ansteuerungsmodus fir die
Lichtausgang einzeln durch den entsprechende Zubehérbefehl (,Weichenbefehl”, accessory Lichtausgéange 0 - 7,
command), auf der jeweiligen ,Zusatzadresse” (laut CV #578, usw.) und der jeweiligen Un- Ansteuerungs- (auf MX820X, -, -Z vorhanden)
teradresse und der links/rechts-Bits ein- und ausgeschaltet. #70 modus 0-3/0- Zehnerstelle 0 - 3: Ansteuerungsmodus fir die
. " . . . Licht a 8- 15,
An einem ZIMO Fahrpult MX32 oder alter wird die ,Zusatzadresse" des MX820X, -Y, -Z (siehe bzw. fiir 3. 0 (,:Er :stf,laxnggzzm 7 vorhanden
folgende Tabelle) aktiviert und nach Einrichtung der Betriebsart ,8 Einzelfunktionen® und #582 | | htausginge (44)
,Momentwirkung" durch die 8 Tasten die LEDs einzeln ein- oder ausgeschaltet. O R T T T L
Ansteuerungsmodus = 3 (laut Einer- bzw. Zehnerstelle in CV #582 bzw. #70): Einer- und Zehnerstelle = 4) oder fur keinen
(daher z.B. 04, 40, 42, ... nicht maglich; nur 44).

(far das ,extended” Format der Zubehorbefehle laut NMRA)
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cv Bezeichnung Bereich Default Beschreibung
#128 .. Helligkeit Um die unterschiedliche, meistens farbabhangige
.. 143 N Itg Lfl S” Effizienz der angeschlossenen Leuchtmittel
bzw ) 255 (LEDs oder Lampchen) auszugleichen, kann hier
’ far 0 - 255 u far jeden Lichtausgang getrennt die Intensitat re-
#640 .. Lichtausgange (voll) duziert werden (PWM - pulse with modulation).
S 0-15 CV #128: Lichtausgang 0
#129: Lichtausgang 1, usw..
= 0: keine Programmier- und Update-Sperre
Programmier- Bit 6 = 1: der Decoder kann im ,Service mode*
ung Update- nicht programmiert werden: Schutzmafnah-
Sperren me . .
HINWEIS: die Pro- gegen versehentliches Umprogrammieren
#144 grammiersperre Eggchen)
b in CV #144 wirkt Bits 0 - o . L .
ZW. nicht auf CV #144 6.7 Hinweis: Programmieren im “Operational mo-
#656 . ' de”
i:ftjbassthdjf?w::Jcehn (“On-the-main”) wird nicht gesperrt (weil dies
im
m?:rgpg??ganTb_ _ betrieblichen Ablauf vorgenommen wird und
plich 9 gezielt eine Adresse angesprochen wird)
’ Bit 7 = 1: Sperre des Software-Updates Uber
MXDECUP, MX31ZL oder andere Mittel.
#145 LED / Lémpchen- Falls im Signal Glihbirnchen (anstelle der tbli-
#ll;(; Umschaltung chen LEDs) eingesetzt sind, sollten die entspre-
. chenden Bits gesetzt werden - dies bewirkt eine
bzw. far 0-255 0 Anpassung der Helligkeitseinstellung (laut CVs
#657, Lichtausgange #128, usw.)
#658 0-15 Bitwert = 0: LED = 1: Glihlampchen
Nur fir ,Licht ange” D rs gultig.
(die Uber die ,Zusatzadressen“ angesteuert wer-
#147 0 - 255 den)
b Lampen- . 4 Zeit in Zehntel-sec, bis die angeschlossene Lam-
zw. Aufglimmzeit %ntszp;rlcht pe die volle Helligkeit erreicht.
#659 Ty sec = 0: Einschalten der Lampe erfolgt hart.
= 4 Default - kurze Aufglimmzeit (ca. 0,4 sec)
Nur fir ,Lichtausgange” des Decoders giiltig.
(die Uber die ,Zusatzadressen“ angesteuert wer-
den)
#148 0- 255 Zeit in Zehntel-sec, bis das Aufglimmen der an-
b Aufglimm- i 1 geschlossenen Lampe beginnt. Im Zusammen-
zw. verzégerung | entspricht wirken mit Abglimmen laut CV #548 kann ein
#660 0-25sec harmonischer Verlauf des Lichtwechsels erreicht

werden.

= 1: Einschalten mit kleiner Verzégerung (0,1 sec).

cv Bezeichnung Bereich Default Beschreibung
Nur fur ,Lichtausgange” des Decoders giiltig.
(die Uber die ,Zusatzadressen" angesteuert wer-
#149 0 - 255 den)
bzw. Alla_alrinrﬁ:wl;_eit entspricht 4 Zeit in Zehntel-sec, bis die angeschlossene Lam-
#661 ¢ 0 - 25 sec pe vollig dunkel wird.
= 0: Ausschalten der Lampe erfolgt hart.
= 4: Default - kurze Abglimmzeit (ca. 0,4 sec)
CV #150
=01000100=68 | |Im Ansteuerungsmodus 0 oder 3 (laut CV #70):
(HPOO/Halt) " . - . .
) ) Jede CV enthalt ein magliches Signalbild, d.h.
#150 .. Signalbilder CV #151 die Ein/Auszustande der 8 Lichtausgéange (1 Bit
- 157 Nr.1-8 =00000020=2 | fii- jeden Ausgang), das durch einen entspre-
. (HP1/Fahrt)
bzw. | fir Signalanden | 0-255 o #152 Czen‘z behorbetenl ak donk
i 3 en Zubehdorbefehl aktiviert werden kann.
#662 .| Lichtausgangen - 00100010 = 34 oSt . : . -
- efaultmaBig ist hier ein typisches Hauptsigna
#669 0-7 HP2/Langs) | € DefaultmaBig ist h t hes Haupt L
mit 4 moglichen Aspekten (Signalbilder) einge-
CV #153 S , -
- 01010000 - 80 stellt, wobei 5 Lichtausgange genutzt werden:
(SH1/Rang) 0-,1grin, 2rot, 3 -, 4 weif3, 5 gelb, 6 rot, 7 -
CV #159 Im Ansteuerungsmodus 0 oder 3:
(VROfa. | Jede CV enthalt ein mégliches Signalbild, d.h.
#158 .. ) ) die Ein/Auszustande der 8 Lichtausgange (1 Bit
.. 165 Signalbilder CV #160 fur jeden Ausgang), das durch einen entspre-
Nr.1-8 =00001020=10 | o "
bzw. o (VR1/Fahrt) . .
#670 far Signal an den 0-255 - den Zubehdrbefehl aktiviert werden kann.
#ee7 | Lichtausgangen -00001100- 12 | € DefaultmaBig ist hier ein typisches Vorsignal
8-15 VR2/Langs) mit 4 mdglichen Aspekten (Signalbilder) einge-
CV #162 stellt, wobei 4 Lichtausgange genutzt werden:
= 0000000 = 0 0 gelb, 1 griin, 2 gelb, 3 grin, 4-,5-,6-,7 -
(dunkel)
#166 .. Signalbilder Im Ansteuerungsmodus 0: nicht verwendet
173 NFr. 9 -16 Im Ansteuerungsmodus 3:
bzw. Gla 0 - 255 0 Jede CV enthalt ein mégliches Signalbild, d.h.
fu.r Signal an den die Ein/Auszustande der 8 Lichtausgéange (1 Bit
#668 .. Lichtausgangen . : u
0-7 fur jeden Ausgang), das durch einen ,extended
- #6TS Zubehorbefehl aktiviert werden kann.
#174 . Signalbilder Im Ansteuerungsmodus 0: nicht verwendet
.. 181 Nr. 9 -16 Im Ansteuerungsmodus 3:
bzw. e G 0-255 0 Jede CV enthalt ein mégliches Signalbild, d.h.
ftr ﬁlgnaL a: denn die Ein/Auszusténde der 8 Lichtausgéange (1 Bit
#676 ... ic aus%a ge fur jeden Ausgang), das durch einen ,extended*
.. #683 8-15 Zubehdrbefehl aktiviert werden kann.
#182 .. Signalbilder Im Ansteuerungsmodus 0: nicht verwendet
.. 189 Nr. 17 -24 Im Ansteuerungsmodus 3:
bzw. oG 0-255 0 Jede CV enthalt ein mégliches Signalbild, d.h.
ftr ﬁlgnaL a: denn die Ein/Auszusténde der 8 Lichtausgéange (1 Bit
#684 .. i aus%a 9e fur jeden Ausgang), das durch einen ,extended”
- #691 0- Zubehdrbefehl aktiviert werden kann.

i
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cv Bezeichnung Bereich Default Beschreibung
#190 . Signalbilder Im Ansteuerungsmodus 0: nicht verwendet
.. #197 Nr. 17 =24 Im Ansteuerungsmodus 3:
bzw. far Signal an d 0 - 255 Jede CV enthalt ein mégliches Signalbild, d.h.
#692 Eirch;gzzggzgeenn die Ein/Auszustande der 8 Lichtausgange (1 Bit
699"' 8-15 fur jeden Ausgang), das durch einen ,extended”
Zubehorbefehl aktiviert werden kann.
#700 . Signalbilder Im Ansteuerungsmodus 0: nicht verwendet
.. #707 Nr. 25 -32 Im Ansteuerungsmodus 3:
bzw. far Signal an d 0 - 255 Jede CV enthalt ein mégliches Signalbild, d.h.
#198 Eirch;gzzggzgeenn die Ein/Auszustande der 8 Lichtausgange (1 Bit
205‘" 0-7 fur jeden Ausgang), das durch einen ,extended”
Zubehorbefehl aktiviert werden kann.
#206 . Signalbilder Im Ansteuerungsmodus 0: nicht verwendet
.. #213 Nr. 25 -32 Im Ansteuerungsmodus 3:
bzw. fiir Signal an den 0 - 255 Jede CV enthalt ein mdégliches Signalbild, d.h.
#708 Lichtausgangen die Ein/Auszustande der 8 Lichtausgange (1 Bit
715‘" 8-15 fur jeden Ausgang), das durch einen ,extended”

Zubehorbefehl aktiviert werden kann.
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Ansteuerungsmodus = 4:

Nur in diesem Modus (ZIMO Spezialitdt) konnen die vorhandenen Lichtausgange beson-
ders gut ausgenutzt werden, indem fir jedes Signal einzeln definiert wird, wie viele Licht-
ausgange benitzt werden. Es kdnnen also nach Bedarf 2, 3, 4, bis 8 Signale definiert wer-
den mit jeweils 1 - 8 Lampen (bei 1, handelt es sich um ein Einzellicht) und jeweils bis zu
8 Signalbildern.

Die Konfiguration ist nicht Adress-orientiert (wie sonst), sondern Objekt-orientiert: fur je-
des Signal-Objekt steht ein Kontingent von 12 CVs zur Verfugung; siehe folgende Tabelle.
Fir jedes Signal wird dort definiert: die Zubehdr-Adresse fur DIESES Signal (der gesamte
Decoder kann auf diese Art bis zu 8 ,Objektadressen” haben), die Anzahl der Lichtausgan-
ge, eine eventuelle Abhangigkeit als Vorsignal, und die maximal 8 Signalbilder.

Die Ansteuerung eines solcherart definierten Signals erfolgt Uber dessen Objekt-Adresse,
durch die Schaltbefehle ,links®, ,rechts” auf den vier Unteradressen (bis zu 8 Signalbilder).

DIESE Tabelle behandelt ausschliefilich den Ansteuerungsmodus 4 (CV #70 = 44):

cv Bezeichnung Bereich Default | Beschreibung
(#579, | (Zusatzadresse fur
#578) Lichtausgénge) (1-511) (4) Diese Zusatzadressen spielen

im Ansteuerungsmodus 4 KEINE Rolle!
(#581 (Zu;atzadreﬂsse far (5) (sondern nur in den Ansteuerungsmodi 0, 1, 2, 3)
#580) LI ST (1-51D) Im Ansteuerungsmodus 4 gelten ,Objektadressen*.
#70 Ansteuerungs- glE?E Tabelle be:and:lt ausschliefilich den
YT (0-3/0-3) nsteuerungsmodus 4.

bzw. fiir m (0) Dieser muss immer fir BEIDE Gruppen der Licht-

#582 i . ausgange (also 0 - 15) gelten, daher ,44"; eine Kombi-
Lichtausgange nation mit anderen Modi ist nicht erlaubt.
#128,
Helligkeits-

£ elnst?llung CV-Beschreibung siehe vorangehende Tabelle!

bzw. fur 0-255 255 | pefault-Einstellung: volle Helligkeit (255).
#640, Lichtausgange

0-15

655

#147 0-255
Lampen- ) 4 (die Uber ,Zusatzadressen” oder

e Aufglimmzeit E”tszg"'cm ,Objekt-Adressen” angesteuert werden)
#659 "oV sec CV-Beschreibung siehe vorangehende Tabelle!
#148 0-255 Nur fur ,Lichtausgénge" des Decoders gultig.

Aufglimm- ) 1 (die Uber ,Zusatzadressen* oder
— verzégerung %ntszperCht ,Objekt-Adressen” angesteuert werden)
#660 "o sec CV-Beschreibung siehe vorangehende Tabelle!
Nur far ,Li

#149 Lampen- 0-255 (die Gber ,Zusatzadressen* oder

bzw. Abglimmzeit entspricht 4 .Objekt-Adressen” angesteuert werden)

#661 0-25sec CV-Beschreibung siehe vorangehende Tabelle!

cv Bezeichnung Bereich Default | Beschreibung
Die Objektadresse ist 9 Bits lang und auf die beiden
. CVs aufgeteilt (gleiche Codierung Schema wie alle
Objektadresse Zubehoradressen, z.B. wie die Hauptadresse in CVs
#150 & fur Signal 1 #1, #9), also (jeweils die untersten Bits)
#151 (,erste CV* #150 6 Bits in erster CV + 3 Bits in zweiter CV
bzw. ,zweite CV*: #151) 0-511 Falls das erste Signalbild (Nr.1) nicht durch die Un-
#662 & | Dj Ad it teradresse 0 angesteuert werden soll (weil auf der
663 |esfeur dir(SsS:se & gleichen Objektadresse mehrere Signale liegen),
Signal-Objekt muss die Unteradresse zur Ansteuerung des ersten
' Signalbildes angegeben werden:
Bit 6, 7 in der zweiten CV
Die Bitmaske zeigt die in den Signalbildern fir dieses
Signal gultigen Bits:
#152 ) Bitwert 1: der betreffende Lichtausgang (0 - 7)
bzw Bitmaske 0- 255 wird in den Signalbildern verwendet.
v fur Signal 1 Die Anzahl der ,1-Bits* definiert jene Licht-Aus-
gange, die durch dieses Signal-Objekt belegt werden.
Die restlichen Lichtausgange konnen bei Bedarf
durch ein anderes Signal benltzt werden.
Einerstelle: Anzahl der genutzten Signalbilder
Anzahl = 1: dieses ,Signal” ist ein Einzellicht (kein Signal)
o der Signalbilder = 2 - 8: bis zu 8 Signalbilder maglich
fr Signal 1 Zehnerstelle:
bzw. und 0 = 0: dieses Signal ist kein Vorsignal
#665 . =1 - 8: dieses Signal ist ein Vorsignal am Mast
Vorsignal- des Hauptsignals 1- 8 und soll bei ,Halt*
abhangigkeit dieses Hauptsignals abgedunkelt werden
(,Halt" ist immer das erste Signalbild!)
#154 .. Jede CV enthalt ein mdgliches Signalbild, d.h.
L #161 Signalbilder die Ein/Auszustande der 8 Lichtausgange (1 Bit
Nr.1-8 0 fur jeden Ausgang, soweit in obiger Bitmaske
R R vorgesehen), das durch einen entsprechenden-
#666 ... far Signal 1 den Zubehdrbefehl aktiviert werden kann.
- 673 Das Signalbild Nr.1 soll immer ,Halt“ (Hp00) zeigen
L7 Objektadresse, Diese 12 CVs enthalten die Informationen fiir das
- #173 Bitmaske, . )
bzw Anzahl/Vorsignal, 0 Signal 2 (im Ansteuerungsmodus 4)
#674 Signalbilder in der gleichen Abfolge wie oben fir Signal 1
685 fur Signal 2 beschrieben.
ﬁi” - bzw. ﬁégé E?r S?Q”E:b?{d 2 Jeweils 12 CVs fir jedes der Signale 3, 4, 5, ..
86 ... bzw. #698 .., S S!gna b! d (beginnend mit der angegebenen Adresse)
#198 ... bzw. #710 .., fur Signalbild 5
#210 .. bzw. #722 ., fir Signalbild 6 ACHTUNG: Fur die Signale 5, 6, 7, 8 gilt die
#222 . bzw. #734 ... fur Signalbild 7 Bitmaske fur die Lichtausgange 8 - 15 (nicht 0-7)
#234 ... i
#9245 Obgl::::srisse, Diese 12 CVs enthalten die Informationen fir das
bzw Anzahl/Vorsignal, 0 Signal 8 (im Ansteuerungsmodus 4)
Signalbilder i i . o
#746 ... N in der gleichen Abfolge wie oben fur Signal 1
.. 757 fur Signal 8 beschrieben.

i
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3.5.Blinken:

Mit nachfolgenden CV’s kann definiert werden ob und welche Haltesignale blinken sollen.

Be-
cv Bezeichnung reic | Default | Beschreibung
h

Obere 4 Bit=Einzeit 0 bis 15 = 0,1 bis 1,6s, untere

#47 Blinkgeschwindigkeit 4 Bit=Auszeit 0 bis 15 = 0,1 bis 1,6 Sekunden
Also #47 = (Einzeit [0,1s] - 1) * 16 + (Auszeit [0,1s] - 1)
Definiert welche Ausgange blinken sollen.
#257=Ausgang 0-7 Sign