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Das neue Basisgerat MX10

Die neue Digitalzentrale wurde in einer Test- und Vorfihr-Klein-
serie (10 Stiick) produziert, zum Einsatz durch Testkunden und auf
den Herbst-Ausstellungen 2012 in Leipzig, Wien und KéIn. Die
Aufnahme der eigentlichen Fertigung ist fir kurze Zeit danach vor-
gesehen, sowie auch die Bekanntgabe des Verkaufspreises.

Fahrpult MX32 Rail Manager fur Smartphone

Als Bediengeréte inner-
halb des neuen Systems
(mit MX10 als Zentrale)
dienen das bereits seit
Langerem erhéltliche
Néchstes Signal ZIMO MX32 und (zu-

— kiunftig) die Rail Mana-
ger App fir Smartpho-
nes und Tablets von W.
Marschmann.

Wie das Bild links zeigt,
enthalt diese App auch
einen neuen Ansatz zur
Steuerung: ein Fahrreg-
ler, der anstelle der
Steuerung Uber die
Jklassischen“ Fahrstufen
auch das Fahren uber
Zug- und Bremskraft er-
laubt, sowie eine In-
strumentierung mit

2 Rundanzeigen und ei-
nem Balken fiir die Dis-
tanz zum Haltepunkt wie
in vielen echten Elektro-
und Dieselloks.

Beniabsnumme,

E101309
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Ausbau der ZIMO Decoder Palette; in den nachsten Wochen und Monaten kommen folgende Typen:

MX633 — mit mehr Funktionen als andere Decoder

lieferbar in Kirze

Ein Nicht-Sound-Decoder, der einige wichtige Anforderungen (die bisher nicht erfiillbar waren) abdeckt

+ 10 Funktions-Ausgéange (Summenbelastung 0,8 A, beliebig verteilt),
+ in PluX22-Ausfuhrung: preisglnstiger Ersatz fur Sound-Decoder MX645P22, wenn KEIN Sound gebraucht wird,
+ Energiespeicher-Anschluss 16 V, auch fiir 7-Goldcap-Packs (GOLMRUND, usw.) geeignet.

Typ MX633: 11 Drahte und Létpads fur weitere Fu's Typ MX633P16: PluX-16
Typ MX633R: NEM652 (8-poliger Stecker) an Litzen Typ MX633P22: PluX-22
Typ MX633F: NEM651 (6-poliger Stecker) an Litzen

DCC + RailCom, DC-analog, MM, AC-analog
22x15x 3,5mm
1,2 A Motor-, Gesamtstrom
10 Funktions-Ausgange (Lv, Lr, FA1 ... FA8)
2 Servo-Steuerleitungen oder SUSI
Anschluss fir externen Energiespeicher (Elko 16 V oder 7 Goldcaps in Serie)

Natirlich ausgestattet mit allen bekannten ZIMO Eigenschaften bezuglich Update-Fahigkeit, Sicherheit, Mo-
torsteuerung und -regelung, Funktionen, Zugbeeinflussung und Riickmeldungen.

Preise: UVP 39,- (MX633P16) bis UVP 42,- (MX633 bedrahtet).

Die drei ZIMO Decoder-Familien MX623, MX630, MX633 bilden jetzt eine Folge von bedrahteten oder PluX-Decodern
mit aufsteigenden Kenndaten, aber funktionell identischen Eigenschaften:

MX623 > MX630 > MX633

0,8 > 1 > 1,2A
4 > 6 > 10 Fu-Ausgange
12- > 16- > 22- poliger Stecker (PluX)

26,00 ->31.00 > 39,00 EUR (UVP, ab)

RailCom ist ein Warenzeichen der Lenz GmbH.

MX618 und MX658 — mit ,Next-18“ Schnittstelle

ca. November/Dezember 2012, Januar 2013

Diese beiden Typen — MX618N18: Nicht-Sound bzw. MX658N18: Sound-Decoder — entsprechen dem steigenden Bedarf an
Decodern fiir die neue durch den VHDM (,RailCommunity“) standardisierte Schnittstelle fiir kleine Spuren (,RCN-118%), die in Fahr-
zeugen der NenngrofRen N und TT Verbreitung findet.

Sowohl die Abmessungen — 15 x 9,5 x 2,8 mm bzw. 25 x 9,5 x4 mm — als auch die Funktions-Ausgange (4 ,normale“ und 4 Lo-
gikpegel“) sind ebenfalls durch die Norm vorgegeben.

Trotzdem handelt es sich bei MX618N18 und MX658N18 um ,echte ZIMO Decoder”, denn die Technik stammt praktisch vollstandig
aus den seit ca. einem Jahr (modern, aber schon bewahrt ...) gebauten Typen MX622 bzw. MX648. Alle herausragenden Fahr-und
(beim MX658 auch Sound-) Eigenschaften, sowie Update-Fahigkeit, Zugbeeinflussung, RailCom und ZIMO Ruckmeldungen sind
also gleichermaf3en vorhanden.

Aus diesem Grund werden MX618 und MX658 auch ausschliellich mit der ,Next“-Schnittstelle (.N18) gefertigt; da es ja die ,be-
drahteten Versionen® in Form der Typen MX622 und MX648 bereits gibt (sogar mit jeweils geringeren Abmessungen als die ge-
normten Decoder).

Preise: UVP 26,- (MX618N18) bzw. UVP 86,- (MX658N18),



Insgesamt umfasst damit die Palette der ZIMO Lok-Decoder fir ,kleine Spuren“ (N, HOe, TT, HO, 0 ,klein“) 13 Familien mit 53 Typen:

Miniatur-Decoder (0,7 A) ,NormalgroRe“ Nicht-Sound Decoder (1 - 1,6 A) |,Normalgro3e” Sound- | Miniatur-Sound-Decoder

Familie MX618 | MX621 | MX622 | MX623 | MX630 | MX631 | MX632 | MX633 | MX644 | MX645 | MX646 | MX648 | MX658

Abmessungen |15x9,5[12x8,5| 14x9 [20x8,5| 20x11 | 21x15 | 28x15 | 22x15 | 30x15 | 30x15 | 28x11 | 20x11 | 25x 10
Fu-Ausgange 4 4 4 4 6 6 8 10 (9) 8 10 (9) 4 6 4
Fu-Niedersp. - - - - - - ja (1) - - - - - -
bedraht.Typen - ja ja ja ja ja ja ja - ja ja ja -
Direkt-6-pol - ja ja - - - - - - - ja - -
PluX-xx - - - PluX-12 | PluX-16 - - PluX-22 - P-16, 22 - PluX-16 -
MTC-21 - - - - - MTC-21 | MTC-21 - MTC-21 - - - -
Next-18 ja - - - - - - - - - - - ja
Energ-Anschl. - - - - - ja(25) | Ja(25) | Ja(16) | Ja(25) | ja(16) - - -

Fu-Ausgange = Anzahl der Funktions-Ausgénge einschlielich Stirnlampen vorne/hinten (z.B: 4 = Stirn vorne/hinten / FA1 / FA2),

nicht eingerechnet sind hingegen: Logikpegel- bzw. Servo-Ausgéange (die meisten Decoder haben zusatzlich zwei davon),

die Decoder mit 22-poliger PluX-Schnittstelle haben an sich 10 Fu-Ausgénge; davon sind jedoch nur 9 am Schnittstellen-Stecker verfligbar
bedrahtete Typen ,ja“ heil3t: jeweils 3 Typen zur Auswabhl - freie Drahte, 8-polig an Litzen nach NEM652, 6-polig an Litzen nach NEM651.
Energ.Anschl. ,ja“ heiRt: Elkos bis 5000 pF (spannungsfest 25 V bzw. 16 V) kdnnen direkt am Decoder angeschlossen werden (MX633 auch Goldcap).

... sowie Funktions-Decoder mit 4 Familien mit 18 Typen:

Mehr Info auf www.zimo.at, Bereich ,Decoder*! Miniatur- | Funktions-Decoder
Familie MX681 | MX685 | MX686 | MX687
Fu-Ausgénge 6 8 8 8
Fu-Niedersp. - - - ja (1)
bedraht.Typen ja ja ja ja
Direkt-6-pol ja - - -
PluX-xx - PluX-16 - -
MTC-21 - - MTC-21 | MTC-21
Next-18 - - - -
Energ-Ansch. - - ja ja

... und GrofRbahn-Decoder derzeit 2 Familien mit 8 Typen:

Grol3bahn-Sound-Decoder (4 - 6 A)

Familie MX695 | MX696 | MX697 | MX698
Fu-Ausgange | bis 14 | bis 14
Fu-Niedersp. bis 3 bis 3 |n geplant
Stiftl.-Typen ja ja Kurze
Schraubtypen ja -
Amerikanisch - - ja -

PluG - - - PluG-16

Energ-Ansch. ja ja ja ja

Energ.Ansch ,ja“ heildt hier: Elkos und Goldcaps mit unbegrenzter Kapazitat (spannungsfest 16 V) kénnen direkt am Decoder angeschlossen werden.

Familie MX820 — neue Zubehér-Decoder in 6 Varianten

ca. Dezember 2012 oder Januar 2013

Der MX820 ist der lang erwartete Nachfolger der Familie MX82 (damals noch als ,Magnetartikel-Decoder” bezeichnet), aber gleich-
zeitig bietet er um einiges mehr:

+ moderne, robustere Technik (hdhere Spannungsfestigkeit - 35 V) ,

+ Eingange (vor allem zum Zwangs-Schalten) mit eingebauter Filterung (keine externen Kondensatoren mehr notwendig),

+ einfachere Konfigurierbarkeit, weil MX820 NICHT mehr gleichzeitig als Servo-Decoder dient *).

*) Fur Servo-Antriebe wird es kurze Zeit spater einen spezialisierten Typ, mit 5 V - Servo-Versorgung und ohne ,Ballast” fiir andere
Antriebsarten.

Typ MX820E: fur eine Weiche (Spulen-, Motor-, EPL-Antrieb) oder 2-begriffiges Signal

Typ MX820D: wie MX820E, aber abgedichtet gegen Spritzwasser (geschlossener Schrumpfschlauch)

Typ MX820V: fur zwei Weichen (Antriebe wie oben) oder Signale

Typ MX820X: wie MX820V, aber zusatzlich 8 Ausgange (open-collector, 100 mA) fir Signal-Lampchen, -LEDs

Typ MX820Y: wie MX820V, aber zusatzlich 16 Ausgange (open-collector, 100 mA) fiir Signal-Lampchen, -LEDs

Typ MX820Z: ohne Ausgange fir Weichen, sondern ,nur 16 Ausgange (open-collector) fiir Signal-La&mpchen, -LEDs

Die Ausgange der Typen MX820V ... -Z bieten eine vollig neuartige, duBerst preisglinstige Art fir den Anschluss von Lichtsigna-
len, beispielsweise 8 2-begriffige Signale an einem einzigen Decoder (MX820X oder MX820Z) oder 2 Signale mit je 8 Lichtern,
oder jede andere Mischung. Allerdings: es gibt fiir diese ,zusatzlichen Ausgange*” keine fertigen Drahte oder Schraubklemmen,
sondern nur Létpads zum Selbst-Verdrahten. Die niedrigen Kosten werden also durch einen Verzicht auf Komfort beim Verdrahten

Lerkauft®.
Preise: ab UVP 25,- (MX820E) bis UVP 43,- (MX820Y), GNP ab 16,70 bis 28,70, abzugl. Staffel- und sonstige Rabatte.
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,2Schweizer Mapping"” — das ,Schweizer Messer”
des Function Mapping

ab SW-Version32.0 in ZIMO Decodern (Nicht-Sound und Sound)

Die (vielleicht nur provisorische) Bezeichnung fir diese neue Art des ,,Beleuchtungs-Mappings* beruht auf

1) der Assoziation zum ,Schweizer Messer” als einem Tool mit bekanntermalen besonderer Funktionsvielfalt, sowie
2) der Tatsache, dass die Entwicklung durch Anforderungen fiir ein Schweizer Roco-Modell (SBB Re442) angeregt wurde

Aber natilrlich kann das ,,Schweizer Mapping“ auch fiir Beleuchtungssysteme anderer Léander eingesetzt werden.

Das ,Function mapping® ist bekanntlich seit vielen Jahren eine Quelle der Unzufriedenheit, und zwar bei sémtlichen Lok-Decodern,
die am Markt sind. Das langst nicht mehr ausreichende ,NMRA function mapping® wird daher seit langem - auch von ZIMO - auf
verschiedene Art erweitert und/oder ersetzt, ohne damit wirklich alle Wiinsche abdecken zu kdnnen. Auch das jetzt neu eingefuhrte
~Schweizer Mapping“ ist eine solche Erweiterung: auch wird nicht Alles realisierbar, was denkbar wére, aber es ist wieder ein gro-
Rer Schritt in die richtige Richtung.

Das ,Schweizer Mapping® und auch andere Erweiterungen der Decoder-Software (siehe néachste Seite) gehen naturlich weit Gber
die Anforderungen an einen einfachen ,Motor und Licht” - Decoder hinaus. ZIMO Decoder und Sound-Decoder sind fir ,h6here®
Aufgaben pradestiniert, da die meisten Typen mit 6, 8, oder 10 Fu-Ausgangen angeboten werden. Der Anstol3 fur die konkrete
Entwicklung erfolgte im Rahmen der Konfiguration von ZIMO Decodern (Erstellung von CV-Sets und Sound-Projekten) fir GroR-
und Kleinserienhersteller, vorrangig fur ein Roco Modell der SBB Re442, das erstmalig samtliche Schweizerische Beleuchtungsva-
rianten darstellen kénnen sollte, was eben mit der bisherigen CV-Struktur nicht méglich gewesen wére.

Daher wird dieser Fall hier auch zur Veranschaulichung herangezogen, was - beispielsweise - mit dem ,Schweizer Mapping* er-
reicht werden kann: die linke Tabelle zeigt, welche Lampchen an welchen Fu-Ausgéngen des Decoders angeschlossen sind; die
rechte Tabelle zeigt die verschiedenen Betriebssituationen, deren Beleuchtungszustande geschaltet werden sollen, und mit welcher
Funktionstasten-Kombination dies vom Fahrregler her gemacht werden soll. FO dient also als genereller Ein/Ausschalter fur die
Beleuchtung; mit einer der Tasten F15 ... F20 wird die Betriebssituation vorgegeben.

vorne hinten Funktionen, Tasten | Ausgange vorne hinten
Lvor 0 o FO, vorwarts Lvor Alleinfahrt o o
o o o O (FUhrerstand 1 FAl
voran) FAG6 O 0o|©C @
Lrtick ° ° FO, ruckwarts Lruck Alleinfahrt O o)
O O O O (Fuhrerstand 2 | FA2
A1 o) o) voran) FA4 O @O0 O
o o °© o FO + Fl?, Lvor Zugfahrt, Wagen gekuppelt auf ©) ©)
FA2 o o vorwarts FAL Seite des Fiihrerstands 2,
O O o O (Fuhrerst. 1 voran) | FAZ2 Standardzug ohne Steuerwagen © ©Of|o O
FA3 o (o) FO + F15, Lruck Zugfahrt, Wagen gekuppelt auf O o
rickwarts FA1 Seite des Fuhrerstands 1,
L) O © ©° (Fuihrerst. 2 voran) | FA2 Standardzug ohne Steuerwagen © O0]0 O
(o] O
FA4 ° FO + F16, Lvor Zugfahrt, Wagen an Fiihrerst. 2, @) O
0 O O VOrwérts FAl Zug mit Steuerwagen oder
FA5 [e) Fo) (Fuhrerst. 1 voran) erste Lok in Doppeltraktion © 0|0 O
o O @ o) FO + F16, FA3 Schieb_e-Fahrt, Wagen Fuhrerst. 2 @) O
riackwarts FA4 Zug mit Steuerwagen
FA5 O o (Fiihrerst. 2 voran) (seit dem Jahr 2000) ®@ /O O
O O o e FO + F17, Lriick Zugfahrt, Wagen an Fuhrerst. 1, O e)
rickwarts EA2 Zug mit Steuerwagen oder
(Fuhrerst. 1 voran) erste Lok in Doppeltraktion O O | O O
FO + F17, EAS Schiebe-Fahrt, Wagen Fuhrerst. 1 O e)
vorwarts FA6 Zug mit Steuerwagen
(Fuhrerst. 1 voran) (seit dem Jahr 2000) O Ol o
FO + F18, FAG6 Schiebe-Fahrt, Wagen Fuhrerst. 1 O )
vorwarts Zug mit Steuerwagen oder letzte
(Fuihrerst. 1 voran) Lok in Doppeltraktion (bis 2000) |O O | O @
FO + F18, FA4 Schiebe-Fahrt, Wagen Fiihrerst. 2 O O
rickwarts Zug mit Steuerwagen oder letzte
(Fuhrerst. 2 voran) Lok in Doppeltraktion (bis 2000) |© @ | O O
FO + F19, EA2 Zugfahrt als letzte Traktions-Lok, O O
vorwarts Wagen an Fuhrerstand 2
(Fuihrerst. 1 voran) o O]l]O O
FO + F19, FAL1 Zugfahrt als letzte Traktions-Lok, O O
rickwarts Wagen an Fuhrerstand 1
(Fuhrerst. 2 voran) O ol 0O O
FO + F20, — Mittlere Lok in Mehrfachtraktion O O
vor-/ rickwarts o olo o




In der Konfiguration werden die erforderlichen Beleuchtungszustédnde durch mehrere CV-Gruppen, die aus jeweils 6 CVs bestehen,
abgebildet; insgesamt 10 solcher Gruppen (also 60 CVs) stellt die neue Decoder-SW zur Verfigung; 8 davon werden fur das kon-
krete Projekt tatséchlich benétigt. Das Grundprinzip ist relativ einfach: die erste CV einer Gruppe enthalt eine Funktions-Nummer

(1 bis 28), also Funktionstaste F1 .. F28; in den weiteren CVs der Gruppe wird definiert, welche Funktions-Ausgange bei Betatigung
dieser Taste eingeschaltet werden sollen, jeweils abhangig von der Fahrtrichtung. Wenn zwei Ausgange nicht ausreichen, wird
einfach eine zweite CV-Gruppe fiir die gleiche Funktion verwendet (dann bis zu 4 Ausgénge pro Richtung).

# 430

#431

# 432
# 433
#434
# 435

# 436
usw

Inhalt
F-Taste

M-Taste

Al Vw
A2 Vw
Al Rw
A2 Rw

F-Taste

Wertebereich

1-28 fur Taste F1-F28, 29 fiur FO

1-28 fir Taste F1-F28, 29 fiir FO

1=FA1, 2=FA2 ..
1=FA1, 2=FA2 ..
1=FA1, 2=FA2 ..
1=FA1, 2=FA2 ..

CV #431,Bit7=1:

14=FAQv, 15=FAO0r
14=FAOQv, 15=FAO0r
14=FAOQv, 15=FAO0r
14=FAOQv, 15=FAO0r

der zweiten CV-Gruppe
. (9 weitere CV-Gruppen mit je 6 CVs)

Erklérung
Mit der ,F-Taste" sollen die unten (A1, A2) definierten Ausgange eingeschaltet werden,
beispielsweise fiir das Beispiel der Code fiir F15, also ,15"

Das ,normale Function mapping* fur die ,M-Taste* wird durch die ,F-Taste* deaktiviert,
~hormaler Weise" wird hier der Code fiir FO eingetragen, sowie Bit 7 = 1, also ,157".

Die unten definierten Ausgéange werden nur bei F- und M-Funktion eingeschaltet
(die ,M-Taste" soll also eine General Ein-/Ausschaltewirkung haben).

1. Ausgang, der eingeschaltet werden soll bei Fahrtrichtung vorwarts
2. Ausgang, der eingeschaltet werden soll bei Fahrtrichtung vorwarts
1. Ausgang, der eingeschaltet werden soll bei Fahrtrichtung riickwarts
2. Ausgang, der eingeschaltet werden soll bei Fahrtrichtung rickwérts

In der praktischen Ausfiihrung bietet das ,Schweizer Mapping® noch einige Optionen , wie Abhangigkeiten von Stillstand/Fahrt der
Lok, schaltbares Blinken und Dimmen der Helligkeit. Das ,normale NMRA Function mapping*“ ist Ubrigens weiter auch in Kombina-
tion verwendbar, beispielsweise um eine Rangierbeleuchtung zu schalten.

Fur das oben beschriebene Beispiel des Roco Modells SBB Re422 ergibt sich folgende Konfiguration (detaillierte Erklarung dafir in
Kurze in der Betriebsanleitung):

cv #33 =133 #34=42
#430=15 #431 =157 #432=14 #433=1 #434 =15 #435=1
#436 =15 # 437 =157 #438=2 #439=0 #440 =2 #441=0
#442 =16 # 443 = 157 #444 =14 #445=1 #446 =3 #447 =4
#448 =17 # 449 = 157 #450=5 #451=6 #452 =15 #453 =2
#454 =18 # 455 = 157 # 456 = 6 #457=0 #458 =4 #459=0
#460 =19 # 461 = 157 #462 =2 #463=0 #464 =1 #465=0
# 466 = 20 # 467 = 157 #468=0 #4695=0 #470=0 #471=0

... und neue Features, speziell fiir Sound-Decoder

ebenfalls ab SW-Version 31.0 oder 32.0

ZIMO Sound-Decoder ,kénnen“ schon sehr viel, aber es ergeben sich immer wieder Méglichkeiten, das Klangerlebnis noch ein-
drucksvoller zu gestalten. Die neue SW-Version verwirklicht drei davon:

Neuer Algorithmus fir Schaltwerke

Das rasche Durchlaufen eines Fahrschalters konnte bisher nicht optimal wiedergegeben werden, da die einzelnen Geréausch-
Sequenzen nicht Uberlappen konnten, wodurch ein Mindestintervall gegeben war, und aul3erdem zu gleichartig geklungen haben.
In der neuen Version gibt es bis zu 32 unterschiedliche Stufenschaltgerausche (starker, schwacher, ... wie auch in der Realitat),
die auch rasch aufeinander folgen dirfen. AuBerdem kann auf Wunsch den ,groRRen Stufen® ein Lichtblitz zugeordnet werden -
typischerweise mit einer blauen LED im Maschinenraum der Lok darzustellen..

Diesel-Fahrstufen durch Reglerstufen (+/- 1) beeinflussbar

Die Fahrstufen des Dieselmotors, die an sich automatisch je nach Fahrsituation zugeordnet werden, kénnen nun zusatzlich durch
geringe Anderungen der Fahrstufen (die man bei 128 Fahrstufen an der Geschwindigkeit kaum merkt) beeinflusst werden.

Reduktion der Dampfschlag-Haufigkeit beim Schnellfahren

Das ist nicht wirklich vorbildgemalf ..., aber trotzdem nitzlich: Das Bit 4 in der CV # 158 bewirkt, dass ungefahr ab der halben Ma-
ximalgeschwindigkeit (laut EMK-Messung, nicht nach den Fahrstufen ausgewertet), die Schlagzahl nicht mehr proportional mit
Geschwindigkeit mitwachst, sondern in geringerem Umfang. Dadurch klingt das Gerausch ,besser*, weil die einzelnen Dampf-
schlage starker getrennt voneinander wahrgenommen werden, vielleicht besser als im Original ....



Neuer Miniatur-Lautsprecher LS8X12

Wenn der vielfach bewéhrte LS10X16 (10 x 15 x 8 mm mit integriertem Resonanzk®&rper) noch immer zu
groR ist, gibt es nun zusétzlich den

Rechteck-Miniatur-Lautsprecher LS8X12 (8 x 12 x 8 mm mit integriertem Resonanzkorper, ebenfalls

8 Ohm (1 Watt). Gemessen an seiner Grof3e ist dieser Lautsprecher (stammend aus der Produktion fur Mobiltele-
fone, aber mit speziellem ZIMO Resonanzkérper) verbliiffend kréftig, natirlich etwas schwéacher als der LS10X15,
weswegen beide Typen nebeneinander im ZIMO Angebot enthalten bleiben.

ZIMO Miniatur-Lautsprecher kénnen natirlich auch parallel geschaltet werden; 2 Stlick ergeben eine Impedanz von 4 Ohm, was

von den ZIMO Decodern MX644 und MX645 problemlos angetrieben werden kann, beim MX648 ist es nur bei reduzierter Lautstar-
ke zu empfehlen (sonst Stérungen durch Versorgungsengpass).

ACHTUNG: Die Miniatur-Lautsprecher (sowohl LS10X15 als auch LS8X12) sind NICHT fiir GroRBbahn-Decoder geeignet (diese
haben eine zu hohe Ausgangsspannung am Audio-Ausgang).

Insgesamt umfasst das ZIMO Angebot an Lautsprechern damit

2 ,ZIMO Spezial“ Rechteck-Miniatur-Lautsprecher (eben der neue LS8X12 sowie der LS10X15),
3 Standard-Rund-Lautsprecher (20, 23, 28 mm),

4 ,ZIMO Spezial“ Rechteck-Bassreflex-Lautsprecher (wahlweise 8 Ohm oder 4 Ohm, 2 Watt), sowie
5 VISATON Lautsprecher fiir die Grof3bahn-Decoder

re & WO

Energiespeicher-Losungen fur alle Falle

ZIMO bietet eine Reihe von Sortimenten (Elkos und Goldcaps) und Speicher-Module (Goldcaps); siehe Produkt- und Preisliste
bzw. Information auf www.zimo.at (Decoder, Energiespeicher). Es werden damit alle Decoder-Arten und -Gréf3en abgedeckt, so-
wohl solche die eine spezielle Anschlusstechnik aufweisen, die externe Bauteile abgesehen von den Elkos selbst Uiberflissig macht
(,kleine” Decoder ab MX631, die meisten Sound-Decoder und alle Gro3bahn-Decoder), als auch jene die ein solche nicht beinhal-
ten (hauptsachlich Miniatur-Decoder).

Die oben erwahnte ,spezielle Anschlusstechnik® sorgt dafiir, dass die verwendeten Energiespeicher keine zu grof’en Ladestréme
("Inrush current") verursachen, und dass sie beim Decoder-Programmieren, bei HLU und ZIMO Zugnummernerkennung sowie bei
RailCom nicht hinderlich sind.

Fir die "kleinen" Decoder (also Spuren N, TT, HO, ...) kdnnen Energiespeicher-Losungen auf Basis von Elkos oder Tantalkon-
densatoren bis zu einer Gesamtkapazitat von 5000 pF angewandt werden, wobei Tantal-Kondensatoren wesentlich weniger Platz
verbrauchen (siehe Vergleichsbild unten links). Goldcaps hingegen wiirden fur die kleinen Decoder zu grof3e und zu langanhalten-
de Ladestrome verursachen wirden. Ausnahme MX633: dieser Decoder kann auch ZIMO Goldcap-Module verkraften.

Als Energiespeicher fir GroBbahnen bietet ZIMO sowohl Losungen mit Elkos als auch mit Goldcaps an. Fur die meisten Félle ist
indes auch hier die Verwendung einfacher Elkos (etwa 10000 bis 50000 uF) ausreichend; die Kosten dieser Lésung sind sehr ge-
ring. Wenn doch eine grol3ere Kapazitit bzw. Speicherzeit bendétigt wird, kdnnen an ZIMO Grol3bahn-Decoder Goldcaps in ver-
schiedenen Varianten (jeweils 7 Stiick in Serie geschaltet, Selbst-Zusammenbau oder Fertigmodule) direkt angeschlossen werden..
Typischerweise werden damit etwa um den Faktor 10 gré3ere Kapazitdten und Entladezeiten als mit den grof3en Elkos erreicht; es
kann damit also meistens mehrere Sekunden lang Strom geliefert werden.

Q BB Mgy

Iko 10000 uF Tantal-Paket 5000 pF Goldcap 1F-2,5V  Goldcap-Module mit 7 Goldcaps (7 x 1F in Serie, also 0,14 F - 17,5 V)

Wichtige Nachricht fir MX9-Anwender:
Verbesserung fir MX9AZN-Platinen

Es ist nun gelungen, eine (Hardware-) Modifikation fiir die MX9-Aufsteckplatinen zur Zug-
nummernerkennung zu entwickeln, welche gelegentlich Falschmeldungen von Fahrzeugad-
ressen zu vermeiden hilft, die insbesondere in Anwendungen mit hohem Stromverbrauch
(beisielsweise Spur 1 - Anlagen) aufgetreten sind.

MX9AZN-Platinen kdnnen zum Umbau an ZIMO eingesandt werden !



http://www.zimo.at/

LAmerikanische” Adapter-Platinen ADAPUS

Speziell fir den Einsatz in US-Modellen (Athearn, Kato, etc.) wurde die Adapter-Platine ADAPUS geschaffen; diese ist der Original-
Decoderplatine, wie sie in vielen US-Modellen vorzufinden ist, nachempfunden, aber zum Unterschied von dieser sind alle Funktions-
Ausgéange des aufgesteckten ZIMO Sound-Decoders MX645P22 zuganglich (bis 10). Auch hier werden mit den Ausfuhrungen
ADAPUS15 und ADAPUSS50 Versionen mit Spannungsregler fiir Funktions-Niederspannungen von 1,5 V bzw. 5 V angeboten.
Hinweis: Die Funktions-Niederspannung kann auch mittels Lotbriicke (siehe Bild weiter unten) zwischen 1,5 V und 5 V umgeschaltet werden (wenn

gerade der falsche Typ vorratig ...). Fur viele Microlampen benétigt man 1,5 Volt, sollen Servos betrieben werden, sind 5 Volt notwendig. Auch beim
Betrieb von LEDs sind 5 Volt als Versorgungsspannung mit entsprechenden Vorwidersténden die richtige Wahl.

Im Bild: ADAPUS15 mit 1,5 V Niederspannung, 71 x 18 x4 mm ADAPUS15 mit ZIMO Sound-Decoder MX645P22, 71 x 18 X 7,8 mm

Die Adapterplatine weist auch die entsprechenden "Finger" auf, damit (wenn wirklich unbedingt erwiinscht), auch die original
Kunststoffkappen zum Befestigen der Anschlussdrahte, darauf passen.

71mm

18mm

Vergleich zwischen einer Originalplatine aus einem Modell (links) ) und ADAPUS (rechts)

Der Funktions-Ausgang FA8: an sich auf der genormten PluX-Schnittstelle nicht vorgesehen, vom ZIMO MX645 trotzdem ange-
boten, und zwar an der Stelle, an der beim ,normalen MX645P22 (laut PluX Standard als Schutz gegen falsches Einstecken) ein
Pin abgeschnitten ist (,Index-Pin“). Nun kann man auf Wunsch auch Decoder mit Indexpin (also nicht abgezwickt) erhalten ... und
dann bietet die Adapter-Platine die Moglichkeit eben auch den FA8 abzugreifen (diese Ausfiihrung des Decoders passt dann aller-
dings in keine Norm-Plux-Schnittstelle, wo die Stelle des Indexpins blockiert ist- er ist genau genommen kein ,PluX-Decoder ...).

Naturlich kénnen alle Plux-Decoder in den Adapter gesteckt werden; bei 12- oder 16-poligen Plux-Typen muss auf die korrekte
Lage innerhalb der 22-poligen Buchse am Adapter geachtet werden, am Beispiel des MX630P16 (Plux-16):

Hinweis:

Im Gegensatz zum MX645P22 besitzt z.B. der MX630P16
keine Energiespeicher-Anschaltung ! Daher sollte eine solche
im Falle des Anschlusses von Elkos an die Adapter-Platine
extern vorgesehen werden (Diode, Spule, Widerstand laut
Betriebsanleitung).

Einfacher wére die Verwendung eines MX633 (als Alternative
zum MX630, aber ebenfalls ohne Sound)

Preise: ADAPUS: UVP 19,00 ADAPUS15 oder ADAPUS50: UVP 29,00
Kombination: ADAPUS + MX645P22: UVP 107,00 ADAPUS15 (oder ADAPUS50) + MX645P22: UVP 117,00

HINWEIS: Die Adapter-Platinen ADAPUS sind speziell fir amerikanische Loks gedacht;
fiir sonstige (europaische) Anwendungen stehen hingegen die Typen ADAPLU und ADAMTC zur Verfligung !



MXULF(A) im Fahrbetrieb: das ,kleinste Digitalsystem”

Computer) geeignet.
folgt auch die Beendigung des Fahrbetriebs.

(und Unterversion im Falle eines ZIMO Decoders)

Computer) geplant.
- Geschwindigkeit steuern mit dem Scroll-Rad,

Fahrtrichtung umschalten mit der R-Taste (im Stillstand)

Schnell-Stopp auslésen mit der R-Taste (wéhrend Fahrt),

Funktionen FO .. F8 schalten (jeweils 3 Funktionen liegen auf
den Tasten 1, 2, 3; umschaltbar zwischen F0-2, F3-5, F6-8),

Erweiterung auf F28 in spaterer SW-Ausbaustufe.

FOLFILF2 o 1 g

FAHR Cllz lezen
cv 18 =

FSsEQ:FEQQ 9,1.9

Die Software-Entwicklung fur das MXULF geht weiter, um die
derzeit noch ausstandigen Features zu realisieren, insbesondere ...

# CV # 144 und CV # 29 werden jetzt bereits automatisch bearbeitet (ev.
Updatesperre aufgehoben und Analogbetrieb deaktiviert), um das
Software-Update oder Sound- Laden zu ermdglichen, aber dies erfolgt
im SERVICE MODE, also nur mit Hilfe einer am Decoder angeschlos-
senen Last (Motor oder Stirnlampen). Erst nach Inbetriebnahme des
im MXULF eingebauten RailCom-Detektors fallt diese Einschrankung
weg.

# Derzeit nur Funktionen FO .. F8 schaltbar; Ausbau auf FO .. F28 vorgesehen.

# Schienenspannung wird im Betrieb nicht angezeigt (sondern nur nach Power on).

# Decoder-Typ wird noch nicht erkannt, sondern nur der Hersteller; natirlich funktioniert Software-
Update oder Sound-Laden nur mit geeigneten ZIMO Decodern.

# Auswahl unter mehreren Dateien ist noch nicht mdglich; am USB-Stick (Root) sollte sich daher vorlaufig nur
ein einziges Software-Sammelfile, und/oder ein einziges Sound-Projekt befinden; und eventuell eine einzige
Software fir das Selbst-Update (bin-File).

# Wabhlfreies CV's schreiben und lesen, insbesondere Lade-Code schreiben noch nicht méglich.

# Sound-Nachladen (zu am Decoder vorhandenem Projekt dazu) noch nicht mdglich, sondern nur komplette Projekte.
# Schnelles Sound-Laden tber SUSI-Stecker noch nicht maglich.

# USB-Client-Interface (Steuerung des MXULF vom Computer her) noch nicht in Betrieb.

Preise (mit ZIMO USB-Stick im Lieferumfang): MXULF: UVP 148,00
MXULFA (mit Display): UVP 178,00

MXULF - oder besser MXULFA, also die Ausfiihrung
mit Display -, das Decoder-Update- und Sound-Lade-
Gerdt, ist in der Software-Version 0.22 (fiir die
Ausbaustufe 2) auch fiir den autonomen Fahrbe-
trieb (d.h. mit eigenen Bedienungselementen, ohne

Die Funktionalitat beim Fahren umfasst in diesem Stadium

- Einleitung des Fahrbetriebs durch Lang-Driicken der
R-Taste (neben dem Scroll-Rad); auf die gleiche Art er-

- Feststellung und Anzeige der Fahrzeugadresse des am
Gleis befindlichen Decoders im Service Mode, daneben
auch des Decoder-Herstellers und der Software-Version

HINWEIS: Nur ein Decoder darf sich am Gleis befinden: das
MXULF ist in dieser SW-Ausbaustufe ein ,,Ein-Lok-
Digitalsystem*; erst fiir spatere SW-Ausbaustufen (3 .. 5)
ist die Mdglichkeit des Mehrzugbetriebs (hauptsachlich tber



ZIRC, ZSP, ZCS — Decoder-Konfigurieren am Computer

Als komplette Losung ist das ,,ZIMO Rail Center“ ZIRC vorgesehen. Eine solche Software, die ,Alles” abdecken soll , also
- Betriebsarten ,online” (direkt mit dem Decoder verbunden, um diesen in Echtzeit zu modifizieren) und ,offline* (Bearbeitung von
Konfigurations-Files, die spater in Decoder geladen werden kdnnen),
- alle Programmier-Arten (Service mode, Operational mode samt RailCom CV-Lesen, CV-Files lesen/schreiben),
- Transferieren von Konfigurationen und Teil-Konfigurationen zwischen Loks bzw. Loks und Konfigurations-Files,
- Arbeiten mit der ZIMO Sound-Datenbank, Erstellung und Verwaltung eigener Lok-Datenbanken unter Einbeziehung von GUI-
Daten fiir ZIMO und andere Bediengerate (Fahrpult MX32, Smartphone Apps),

und neben der funktionellen Vielfalt auch eine hochwertige und bedienerfreundliche grafische Oberflache bieten soll, macht einen
umfangreichen Entwicklungsprozess notwendig, der auch Rickschlage mit sich bringen kann, was im Falle von ZIRC leider auch
geschehen ist.

Aber auch ohne ZIRC, bzw. vor dessen Verfugbarkeit in endgultiger Form, hat der Anwender ausreichend Mdglichkeiten zur Konfi-
guration, und zwar mit Hilfe der Tools, die eigentlich zur Erstellung von Sound-Projekten geschaffen wurde und ausgebaut wird.
Bereits lange existiert der

»ZIMO Soundprogrammer* ZSP

zum Erstellen und Verandern von ZIMO Sound-Projekten, allerdings nur solchen im ,full-featured“ Format. Dieses enthalt alle
Sound-Dateien (.waf) und eben auch die Konfigurations-Daten. ZSP ist allerdings nicht geeignet zum Modifizieren von ,Ready-to-
use* - Projekten, also vor allem nicht fur die ,Coded” Projekte der ZIMO Sound-Provider (Dappen, Henning, usw.), die wegen des
notwendigen Kopierschutzes nicht als ,full-featured” zugénglich gemacht werden kdnnen. AuRerdem legt ZSP als urspriinglich
ausschlief3lich fur professionelle Sound-Hersteller konzipierte Software wenig Wert auf die grafische Darstellung.

Daher hat Her Oliver Zoffi als Privatinitiative das Tool

»ZIMO CV Setting“ ZCS

geschaffen, mit dem man die Einstellungen aus einer ZPR Datei auslesen, bearbeiten und speichern kann. ZCS ist kein Ersatz zu
ZIRC, sondern versteht sich als Ergdnzung zu ZSP.

ZCS kann ab Version 20.0 (November 2012) auch ZPP Dateien, also
Ready-to-use Sound-Projekte direkt bearbeiten,
und stellt damit ein universelles Tool zur Bearbeitung von Decodern dar.

(allerdings auch in dieser Form nur zur Bearbeitung von Dateien zum nachtréaglichen Laden, NICHT als Echtzeit-Tool)
Im Folgenden soll aber trotzdem erlautert werden, wie die Tools ZSP und ZCS zum Verandern einer bestehenden ,full-featured*

Sounddatei benutzt werden. Zuerst missen natirlich beide Tools installiert werden. ZSP gibt es derzeit nur in einer 32Bit Version,
ZCS wird fir 32Bit und 64Bit bereit gestellt. Der Download der Tools erfolgt Uber die jeweilige Webseite:

ZSP = http://www.zimo.at/web2010/products/zspdownload.htm
ZCS = http://mobazi.zoffi.net/tipps/zimotool/zimottol.htm

ZSP stellt die Bedienungsanleitung als PDF bereit: http://www.zimo.at/web2010/documents/ZSP_Bedienungsanleitung_V2.pdf
ZCS hat eine ONLINE-Hilfe in Deutsch und Englisch: http://mobazi.zoffi.net/tipps/zimotool/hilfe10/hilfe.htm
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DOWNLOAD der aktuellen Version des ZSP incl. Standard Sound Projekt, ca. 16 Mb:

Bedienungsanleitung / English User Manual

ZSP Versionen

V139 20080307 Letzte Version nur fir MX690 Last version just for MX690
V140 2008 04 04 Erste Version fiir MX690 und MX640 First version for MX690 and MX640
V145 20080424 Anpassung an MX640 Version 2.0 Adapted to MX640 version 2.0
Neue Funktionen:
- Mute Taste

- new wrpocharger sound added

Ny ZUTT UM 14 - Zusammenarbeit mit ZCS verbessert - cooperation with ZCS optimized
V1103 20110714 _ Anpassung an MX695 RevB - adaptations for MX5695 RevB
V1,105 20120101 - Neue CVs hinzugefigt - new CV

V1.10.6 20120412 - Anpassung an neue Decoder-SW 30.27 - adaption for Dec.Sw. 30.27
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Um eine Erleichterung beim Setzen der CVs des 14 Funktionen-Funktionmappings in ZSP zu haben, habe ich ein Tool erstelit, mit dem man
die Funktionen den Funktionsausgangen mittels Mausklick zuordnen kann und die daraus resultierenden Werte werden dann in eine
bestehende ZPR-Datei (ZIMO Sound Projekt Datei) geschrieben. Weiter ist es moglich diese Werte in eine eigene Datei zu schreiben, um sie
spater zu laden und fur andere Fahrzeuge zu verwenden. Somit muss man die CV Konfiguration nicht fur jedes Fahrzeug neu erfinden.

m

Inzwischen wurde das Tool standig erweitert - es liegt jetzt in der Version 12.3 vor (siehe Historie am Ende der Seite).

|Hier kénnen Sie das Tool DOWNLOADEN.| |

Hier gibt es die ONLINE-Hilfe

Es muss nicht installiert werden. Die ZIP-Datei entpacken und in das Wunschverzeichnis kopieren genigt.

Es wird empfohlen, die Datei in das gleiche Verzeichnis zu kopieren, in der sich ZSP befindet! Dann kann aus aus dem Programm
"zimo_cv_setting", ZSP aufgerufen werden.

Das Tool lauft getestet unter Windows XP, VISTA und Windows 7. Lt. Feedback auch unter Windows 2000.

Das Programm "zimo_cv_setting.exe (ZCS)" kann parallel (also gleichzeitig) mit ZSP ausgefiihrt werden.

IACHTUNG! Da es sich hier um zwei getrennte Programme handelt, die beide auf die gleiche Datei zugreifen, gilt:
"wer als letztes speichert hat gewonnen!”

D.H. also:

Ein Soundprojekt mit ZSP offnen/erstellen - eventuelle Anderungen in ZSP durchfiihren -> SPEICHERN!

Die Konfiguration der CVs mit ZCS lesen, modifizieren -> SPEICHERN!

Die ZPR Datei nun neuerlich in ZSP einlesen und vor dem Schreiben in einen Decoder nochmals SPEICHERN!

Und so gehen Sie vor:
Starten Sie ZSP, erstellen Sie wie gewohnt das Soundprojekt und speichern Sie dieses ab.

« Starten Sie das Programm "zimo_cv_setting". Die aktuelle ZSP Version bietet die Moglichkeit ZCS gleich aus ZSP aufzurufen und die
ZPR-Datei automatisch zu speichern (Karteireiter "Ext. Programm)

« Konfigurieren Sie nun die CVs fir das Mapping und die Effekte. I
Speichern Sie diese Konfiguration ab

list noch keine ZPR Datei vorhanden. oder es wird ein nicht existierender Dateiname anaeaeben. | &

Sind nun beide Programme installiert und die Pfade fur das jeweilige Programm korrekt angegeben, kann ZSP zum Bearbeiten
eines Soundprojektes gestartet werden.

Ausgangspunkt - ZIMO Sound Database (http://www.zimo.at/web2010/sound/tableindex.htm); von dort wird zunachst das ge-
winschte Sound-Projekt als ZIP Datei heruntergeladen, entpackt, und lokal abgespeichert.
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= Standard Elektro 1016 (Taurus) @ Free D'load ZIMO Gunter Stramitzer Apr 08

Downioad Frei

i i Download
Regelspurelektrolokomotive Baureihe 1016 (Taurus) i S i Pk
Taurus EL R AT.zpp (~1.91 MB)
Di o/ : e s - : Download
ie ES 64 U2 wurde urspringlich als Universallok fir die Osterreichische Bundesbahnen (OBB) entwickelt und dort als Full-Featured Sound Project
Baureihen 1016 {reine 15-kV-Version) und 1116 (2-System-Version mit 15 kV und 25 kV flr internationalen Verkehr nach EL R AT Tauruszip (~ 1JMB
Ungarn) geflnrt. Sie ist die zweite Generation der EuroSprinter-Familie. Die Zweisystembauart fur 15 kV- und 25 kV- Decoder: Ml)x(rg 4‘ b
Bahnstromsysteme ist traktions- und sicherungstechnisch fiir Deutschland, Osterreich und Ungarn ausgeriistet und ecoder: DS
zugelassen. Durch die vorhandene Technik ist sie ebenso fur die Wechselstromstrecken in Tschechien und der Slowakei [ Download Full-Featured Sbund Project }

geeignet. Die Zulassung fur den Einsatz in der Schweiz erfolgte im Mai 2002. Die Serie ES 64 U2 ist wendezugfahig
ausgestattet. Ausgerustet sind die Maschinen ab Werk mit zwei Einholm-Stromabnehmern. Angetrieben wird die Lok uber

einen speziell fur diese Lokomotive entwickelten Hor 1-Antrieb mit Br - HAB. Als die Guterzuglokomotiv- Decoderbeilageblaties
Baureihe 152 fur die Deutsche Bahn 1996 gebaut und ausgeliefert wurde, waren neben 170 Stuck fur die Deutsche Bahn
auch 25 weitere Maschinen fiir die Osterreichische Bundeshahnen vorgesehen. Ausgangsbasis fur die Entwicklung waren = Lilda ihese defails

die Baureihe 152 und die Baureihe 120 der Deutsche Bahn AG. Im Jahr 2001 wurden diese Entwicklungen als Baureihen
1016 (in einer reinen 15-kV-Bahnstrom-Version) und als Baureihe 1116 {in einer Zweistromsystem-Version mit 15 kV und
25 kV fur den grenziberschreitenden Verkehr nach Ungarn, Tschechien und Slowakei) eingeseizt. Bei der OBB tragt die
Lok den geschutzten Namen Taurus. Auch die der Deutschen Bahn/Railion beschafite diese Maschinen und betreibt sie
als Baureihe 182. Weitere Loks dieser Bauart gehoren zum Siemens Dispolok-Pool und werden an verschiedene
Bahngeselischaften vermietet; z. B. an NetLog/boXXpress, Hupac AG, R4C. RAG Bahn und Hafen und TX Logistik.

Mehr aus Wikipedia

Standard Elektro 1020 L) Coded Provider Heinz Dappen Nov 11
Standard Elekiro 1044 Keine Prote  Free D'load  ZIMO ZiIMO Mar 09
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Dann kann die ZPR-Datei in ZSP geladen und zur Bearbeitung getffnet werden. In ZSP kénnen nun diverse Einstellungen vorge-
nommen werden, Soundsampels geldscht, oder hinzugefligt werden, diese auf bestimmte Tasten gelegt werden, und nattirlich
auch die CVs verandert werden.

ZSP bietet dazu allerdings nur eine ,sehr direkte Art“ der Einstellung an: durch Angabe der CV-Nummer und deren Wert

Projekt Decoder Einstellungen Update Hilfe

Samples T Funktions-Sounds T Ablauf-Sounds T Zufallsgen./Reed T CV¥ Einstellungen T Ext.Programm

Allgemeine CV's

CVE: :3=9 ~ GV Nummer: |1 15 Lischen

CV# 4=6 F |

gxz 2 : _2_?5 CY Wert: |50 Andem ¢ Hinzufligen I

CV# 13=0

CV# 14=0

CV# 17=-—

CV# 18=-—- Decoderadr. I v Adresse nicht andem

CV# 29=-—

CVE 36=72 ~ CV &nsicht

CVv# 37=4 " Nur gednderte CV's

CV# 38=128 o

CVE 39=2 1 " Alle CVs

CV# 43=0 o

= okspezifische Cvs

gxz ;,67; i (1)85 [269-286, 315-342)

CV# 58=220 CV# 273=3

CV# 62=1 CV# 275=255

CV# 63=30 CV# 276=255

MI& CA_LC ™4 "on _1Ccn

In ZCS gibt es hingegen fiir das Mapping, die Effektzuweisung, die Motorkonfiguration und den Sound umfangreiche Einstellmdg-
lichkeiten — sieche ONLINE zu ZCS nach.

Danach missen die Einstellungen tiber das Menii ,Datei - Setting speichern® in die bestehende ZPR Datei geschrieben werden.
Dann werden diese Anderungen in ZSP mit dem Button ,Projekt aktualisieren” ibernommen, als Soundprojekt gespeichert und
entweder direkt in den Decoder Ubertragen (iber MXDECUP oder MX31ZL), oder als ZPP (,Ready-to-use” Projekt) auf einen USB-
Stick abgespeichert, der dann am MXULF angesteckt wird, um das Sound-Projekt in den Decoder zu laden.

td & 2

_Sicherung PureBasic (x64) eB ) PureFORM Inno Setup Compilel
Samples T Funktions-S ounds T blauf-Sound: T Zufallsgen./Reed T CV Ei T Ext.Programm
~ Extemnes Programm aufrufen
Programm:  [C\Program Files (486]\ZORC\zcs.ene ==
.
-,9 ZIMO CV Settings (ZCS) - C:\Users\zoffi\Documents\ZIMO\Projekte\ZOFFISoundprojkete\DI_R_US_F:
Projekt speichem und App. starten [} [opiop e speeriomaterm Decaderupdata?
Mapping- / Effekte- / Servo- Zuweisung | Advanced (Licht/FA) Mapping | Licht-/Kupplung-/Rauch-/Servo- ion / ig | F und | ir i |
Projekt aktualisieren - Cvaoot ][ 14 FunctionMapping i
Funktion F-Taste < FW RV INV||Funkton RiBi  FA12 FAT1 FAID FA9 FAS FA7 FAG FAS FA4 FA3 FA2 FA1 FAOr FAXf Wet | FAusgangWet BIN  Effekt INFO RV FW
0 11 ] & CC T || Ry i Y e s Y O 2 Y ol v Py 2| (ml i
FOr LINSE IRRT TR TR IS TR 7 || FAor 0 [00000000 [Kein Effekt S rr
i [ FZleccr|m LIRSS DL L T 7 || 60 [00111100 [Aut. Abschatenwern Fs:v] I~ T
2 11 X CC T | 5 2 a4 33 [00100001 |Ditchlight TypeTright ] |
[ FEIEA S ol o mi |~ il w2 4 || FA3 80 [01010000 |Dieseliok Raucheffekt v | I~ I~
s 11 x| €CC T |p [ TSI T 128 || FA4 [ 28 [00110000 [Kupplungseffekt Rl [
s [0 =l €CC T | D O O O M 2 || FA5 [37 [00700101 [Drchight Typellt > I
6 i1 | € CC T | CIRNLIRRT IS IR TR T 6 || FA6 [0 [0D00DD00 [Kein Effekt EIRLINL
N [ (o ot ol D O CIECST S B T T2 || f7 0 00000000 [Ken Bt SIrr
8 [ ] € CC |k LSOOI ST 3 || FA8 [0 00000000 [Ken Efekt E OO
Ry 11 =l CC T | r mmml (e (e w] o -
o 11 2] €CC T o [ 2
i1 11 ] € CC T m B T e ) 6
2 11 x| € CC O F2 LIRS TR TS TRST T TE TUST T [0 |[-Fihrerstandssettige Lichtunterdrickung: CV107 =0 / CV108 =0
O TRTNEA HoN: (@) mi An Fihrerstand 1 mit F-Taste [g~ v | deaktiviet FA(und FA [p~ v
Ria 11 S| ECcCc T & 14 Functi i ¢ 8 Functi i DEFAULT
O (SR [l ool i e Anf 2mit F-Taste [p v deaktiviet FAUrund FA [p
6 [11 -] & CC O FA12 FAT1 FA10 FA9 FAB FA7 FAG FAS FA4 FA3 FA2 FA1 FADr FAXX Wet | riigi S
f17 [ =] & € ¢ [ ||Dmmmaske O OO O OE O 0 DE O D0l 0|t [Ertasebsdenng mtF2 = 3
= la T z
Fulg [11 ~] & € ¢ [ ||Binkmaske ) I~ FAdinv Vv FA2inv w2 mi w7 Sevo2  [Nicht zugeordnet = o
flg 11 =] & € € [ | Abblendmaskefir F6 [ invetieren o ] ) ) - - -
0 [11 =] & ¢ [ ||/Ablendnaskefir F7 [ invertieren FCFF I g | Sev3 [BntasenbedenungmeFiz = 12
GIEA [(o)i ei(e) Servo 4 |Nicht zugeordnet =S
f2t 11 ] (_ 2 B | =l 0
Fu22 11 =] (: s r FABFAI3 FA12 FAI1 FAI0 FA9 FAZ FA7 FAG FAS FA4 FA3 FA2 FA1 FAXr FAX Wen |[ Propotionafunktionen CV185 1
s e e r FTR A T TT e )1 IR TR Tl (oot Poposioralan Eariectey ro
Fuoq 11 =l * ] P~ - " Sevo 1 prop. an Fahrtregler und Servo 2 an Richtungsfunktion
s [11 <] FCC ~ Funktionen im
<] & ¢ ¢ [ || Metomg. CVa/4 FAT2 FAT1 FAID FA9 FAB FA7 FAG FAS FA4 FA3 FA2 FAT FAX FA Wet ‘ " Servo 1prop. an Fahttregler und Servo 2 an Richtungsfunktion
Fu26 11 5= — — —_ o = o e = = = = = = = = —r—] Richtunasservo in 0-Stelluna. wenn FS = 0und F1=0N




ZIMO ... made in Austria.

Alle ZIMO Produkte (sowohl Systemprodukte als auch Decoder) werden nicht nur bei ZIMO entwickelt, sondern auch im eigenen
Haus gefertigt, also die komplette Leiterplatten-Bestiickung (SMD- und Endbestiickung), Programmierung, Test und Inbetrieb-
nahme. Dies verschafft uns ein hohes Mal3 an Flexibilitat und erlaubt unter anderem, auch Typen anzubieten, fir welche der Bedarf
stark schwankt, oder wo zwar nur kleine Stiickzahlen abgesetzt werden kénnen, die aber trotzdem wichtig fiir die Vollstandigkeit
des Produktspektrums sind (,ein passender ZIMO Decoder fur jedes Fahrtzeug in jeder BaugroRe, mit jeder Schnittstelle®, usw.).

Die im Jahr 2009 neu aufgebaute Produktionsanlage mit leistungsféahiger SMD-Bestiickungsmaschine, Schablonendruck-Au-
tomat und Reflow-Lo6tofen, erganzt im Jahr 2012 durch ein neues ,,AOl-System“ (AOI = Automatische optische Inspektion) ist die
Grundlage fir das in den letzten beiden Jahren erfolgte Wachstum der ZIMO ELEKTRONIK GmbH um mehr als den Faktor 2. Im
Jahr 2013 ist ein weiterer Wachstumsschub durch die Einfiihrung der neuen Systemprodukte (MX10, StEin-Module) zu erwarten.

Auch der Personalstand ist in den letzten Jahren deutlich gestiegen, sowohl im Bereich Produktion, als auch bei Kundendienst und
Entwicklung (auf gesamt ca. 20). Unten eine kleine Ubersicht; mehr dariiber und mehr ,ZIMO intern“ in Kiirze auf der Website (aus
Platzmangel fehlen in diesem Newsletter beispielsweise die ebenfalls sehr wichtigen ,ZIMO Partner®).

Aktuelle Liste (November 2012) der angestellten Mitarbeiter:

r

BAUMGARTEN BITTERMANN BRUCKNER
Markus Judith Manfred
Produktion Produktion Reparatur/Test
seit Herbst 2012 seit 2009 seit 2009
HAUG HLADIK HOLUB
Yasmin Katharina j Oswald
Produktion Vertrieb Entwicklungsleitung
seit 2011 seit Herbst 2012 seit 2003

HUBINGER HUYNH LAMPERT
Stephan Tan Hung Stephan
Vertriebsleitung Produktion Entwicklung

seit 2008 seit 2010 seit Sommer 2012

<A A

LJUBOJA MADER

Nada Thomas

Produktion ‘ Reparatur

seit 2011 seit 2007
=

LEUSCHKE
Jorg
Produktionsleitung
seit 2006

MARKOVIC bAIEDIN OBRIST
TRAXLER .
Snezana Richard Viktor
Produktion Produktion Entwicklung
: seit 2010 seit 2001, seit 2008

seit 2009

seit 2011

seit 1991

OSTATNIK SCHWARZER SIMON
Peter Michael Sonja
Entwicklung Entwicklung 8 Verpackung, Produkt.

|
|

ZIEGLER
Peter
Geschéaftsfihrung
Grundete ZIMO
im Jahr 1980

WOHLMUTH
Oliver
Produktion
seit 2012

ZOFFI
Oliver
Kundendienst
seit 2011







