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Lieferstart bald: Die neue Digitalzentrale

Basisgerat MX10

MX10 ist nicht einfach nur eine Digitalzentrale mit
hohem Schienenstrom. In jeder Hinsicht wurde die jeweils best-
mogliche Lésung angestrebt, auch wenn das einen hohen Entwicklungsauf-
wand bedeutete. So gibt es zwei Schienenstromkreise (die bei Bedarf nicht nur elektrisch,
sondern vom Datensignal her véllig unabhangig betrieben werden), zwei RailCom-
Prazisions-detektoren (auch fir stark abgeschwéachte Riickmelde-Signale), oder auch
~Funkenldsch-Schaltungen® (um Lichtbégen und Schaden bei Kurzschluss zu vermeiden).

Die folgende Liste der technischen Daten veranschaulicht recht gut, was in dem eher klei-
nen MX10-Gehause steckt. Die geringen Abmessungen (18 x 18 x 5 cm) sind nicht nur
praktisch beim Tragen und Aufstellen, sondern sie beweisen auch den hohen technologi-
schen Standard des Gerates, insbesondere des leistungselektronischen Teils.

Versorgung durch externes Netzgerat (mit galvanisch getrenntem Ausgang) 20-35V=
fur Mindestbetrieb (ca. 3 A Schienenstrom) .........ccoccevvriieiiieeeniiee e 80 Watt
fur Betrieb auf voller Leistung (bis zu 25 A Summen-Schienenstrom) .. . 600 Watt

Ausgang Schiene 1 - Fahrspannung ................... (einstellbar in Stufen von 0,1 V) 10 bis 24 V

- Hochfahrzeit Fahrspannung (Verteilung des Inrush current) ...... bis 60 sec
- Uberstromschwelle ............. (einstellbar in Stufen von 0,1 A) ... 0,5-12 A
- Abschaltezeit **) im Uberstromfall (einstellbar) ...................... 0,01 - 5sec
- Tolerierte Uberschreitung der Uberstromschwelle um .................... 1-4A
fur Zeit von ................. 1-60sec

- Vorzeitige Abschaltung bei Stromsprung von (einstellbar) ............ 1-10A
innerhalb von (einstellbar) ............... 0,01 - 0.50 sec

- Funkenldschen .........ccccoociiiiiiiiiniicenne, bei Kurzschluss ab 3 oder 6 A
Ausgang Schiene 2 - Fahrspannung ................... (einstellbar in Stufen von 0,1 V) 10 bis 24 V
- Hochfahrzeit Fahrspannung (Verteilung des Inrush current) ...... bis 60 sec
- Uberstromschwelle ............... (einstellbar in Stufen von 0,1 A) ... 0,5-8A
- Abschaltezeit **) im Uberstromfall (einstellbar) ...................... 0,01 - 5sec
- Tolerierte Uberschreitung der Uberstromschwelle um .................... 1-2A
fur Zeit von .......ccooceveenne. 1-60sec

- Vorzeitige Abschaltung bei Stromsprung von (einstellbar) .............. 1-5A
innerhalb von (einstellbar) ............... 0,01 - 0.50 sec

- Funkenldschen .........ccccoociiiiiiiiiniecennne, bei Kurzschluss ab 3 oder 6 A

**) Wahrend der Abschaltezeit: Konstantstromregelung (Absenkung der Fahrspannung)

DC-Ausgéange S1 und S2 (enthalten in den Stromkreisen fiir ,Schiene 1“ und ,Schiene 2)
DC-Ausgang 30 V
DC-Ausgang 12 V
Versorgung 30 V am ZIMO CAN Bus fir angeschlossene Geréate
Versorgung 12 V am XNET Bus und Loconet (zusammen mit DC-Ausgang 12 V) ....

LED-Ausgénge (6 Pins auf 2 x 8 pol. Stiftleiste) ..........ccccooviiiiriiiiiiiiccee . 25 mA
ABA-Eingange (8 Pins auf 2 x 8 pol. Stiftleiste) — Schaltschwelle e 3V
Audio-Ausgang (Klinkenbuchse 2,5 Mm) .......cooiiiiiiiiii e Line-out
RailCom Detektor Schiene 1 - messbare Mindestamplitude des RailCom-Signals ............... 2mA
-Samplerate .......ccccoeviiiiniiieiiene (3-fach Oversampling) 750 kHz

Detektor Schiene 2 - messbare Mindestamplitude des RailCom-Signals ............... 2mA

- Sample rate .......ooccceieiiieiiiee. (3-fach Oversampling) 750 kHz

ZACK Detektor (ZIMO Zugnummernimpulse) Schiene 1 - Erkennungsschwelle ...

Detektor (ZIMO Zugnummernimpulse) Schiene 2 - Erkennungsschwelle
Kabelkommunikation ZIMO CAN Bus 1 (ZIMO CAN Stecker vorne und hinten) .
vorbereitet auf ..... 512 kBd

ZIMO CAN Bus 2 (zusétzliche Pins am XNET Stecker) ................. 125 kBd
CAN Bus 2 noch nicht in Verwendung vorbereitet auf ...... 512 kBd
XNET oo 62,5 kBd
XN2 (zweites XNET oder OPEN DCC Bus) noch nicht in Verwendung ....
Loconet (derzeit nur Hardware-maRig vorbereitet)............cccoccuveees 16,6 kBd
USB device (client) Schnittstelle . .. 1 Mbit/s
USB 2.0 host Schnittstelle (fir USB Stick und Zukinftiges) . .. 1 Mbit/s

LAN (Ethernet, auch fur AnschlieBen W-LAN Router) .................. 10 Mbit/s
Funkkommunikation ~Mi-Wi Netzwerk (Derivat des ZigBee Standards, 2,4 GHz) .... ca. 20 kbit/s

Interner Speicher DRAM und SRAM (Arbeitsspeicher)..........ccccooiiiiiieiiiiniiiiiens 256 KB
NAND Flash (Bilder, Datenbanken, Stellwerke, Sound, usw.) ............ 4 GB
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2014:
Die Decoder-Preise
werden NICHT erhoht !

ZIMO kann die erfreuliche Mitteilung
machen, dass eine generelle ,Preis-
anpassung“ zum Beginn des Jahres
2014 NICHT erforderlich ist.

Dies ist einerseits der derzeit relativ
entspannten Lage am Bauteile-Markt
zu verdanken, und anderseits dem
Umstand, dass ZIMO durch laufende
Steigerung der produzierten und ver-
kauften Stiickzahlen die steigenden
Arbeitskosten kompensieren kann.
BTW: Weiterhin werden ZIMO Decoder
(und natirlich auch die System-Produkte)
im eigenen Haus gefertigt, d.h. bestlickt,
geldtet, montiert, bedrahtet, programmiert,
getestet. Die Preisstabilitat wird NICHT
durch Verlust an Flexibilitat erkauft, wie
es bei Auslagerung der Fall ware.
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Seite 6
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bereits mehr als 350 Sound-Projekte ...
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Display (128 x 64 pixel, RGB- Hinterleuschtung)

USB (Host) Buchse

Buchsen fur ZIMO CAN und XNET

Normalbildschirm BLAU - Spannungs- und Strommesswerte Priméar, Schiene 1, Schiene 2, Kommunikationsstatistik

VO VOLT & AMP Haupteinstellungen GELE — Ausgangsspannungen, Maximalstrome Schiene 1, Schiene 2 zwxqg ©
1 VOLT & AMP Detaileinstellungen GELE — Abschaltezeiten. Differenzielles {Stromsprung) Abschalten, Toleranz

4 STOPP & AUS ROT - Sammelstopp SSP, Abschaltung AUS Schiene 1, Schiene 2, Uberstrom UES (Kurzschluss)o

9 FAHRDIRECT GRIUN — Fahrzeugadresse einstellen, Fahren mit Drehknopf, Funktionen-Schalten mit Tasten 5

1 0P PROG DIRECT GRUN — CVs Programmieren und Auslesen (iiber RailCom) fiir Adresse aus FAHR DIREKTS

M 5=z MENU GRAU — Auswahlen derer Betriebszustande per Drehknopf o)
MO (7ssi22 semeyy SERV PROG GELE — CVs Programmieren und Auslesen am Programmiergleis (Schiene 2) o
MO DCC & CAN (GELB) — Datenstromanalyse der Kommunikation iiber Schienensignale und Bus-Anschlisse bo

 wsesey UPDATE & SOUND GRAU, GRUN — Decoder-Update und Laden von Sound-Projekten aus dem USB-Stick

Steckplatz fir
USB-Stick.

= Einstecken >
UPDATE & SOUND
Auswahlen File
zum Decoder-
Update oder
Sound-Laden,

und auch MX10
Selbst-Update .

CAN Bus zur 6-poligen Verbindung mit
ZIMO Fahrpulten und Modulen; zuséatzlich
auf der 8-poligen Buchse: Sniffer-Eingange.
Hinweis: Stationar-Einrichtungs-Module StEin
werden NICHT an dieser CAN Buchse ange-
schlossen, sondernauf der MX10 Ruckseite.
XNET Buchse zur Verbindung mit ROCO
Lokmausen, y,3,; zusatzlich auf der 8-
poligen Buchse: zweiter ZIMO CAN Bus,
und zweiter XNET Bus (in Reserve).

srung: DO D

Hin-und U Dr pfScollen % DrehknopfDricken 1 Taste1 MTsste2 D Tase3

v 2sec

* STOPP

S5P aufheben

Taste

ZIMO BASISGERAT MX10 1

DIGITALZENTRALE - DIGITAL COMMAND STATION

SYS AUS

SYSEIN

Taste

A 2 )

SUSI Stecker

Zum schnellen Sound-Laden
Uber die SUSI Schnittstelle.

ZIMO CAN

nd Sniffer

Drehknopf

Normalbetrieb BLAU — Schutz gegen versehentliche Betatigung: Kurz-Driicken oder Kurz-Drehen = KEINE Wirkung
VO (Schnelles Hin- und Herdrehen) > Betriebszustand VOLT & AMP Haupteinstellungen (Display GELE)
4 (Lang-Driicken 2 sec) > Sammelstopp SSP und Betriebszustand STOPP & AUS (Display ROT)

4 (Driicken 1sec) = Aufheben Sammelstopp, zuriick in den Normalbetrieb (oder zuvor aktiven Betriebszustand)

4 (Lang-Driicken 4 sec) > SYSTEM OFF (Schiene 1, 2 AUS, Fahrpult-Versorgung AUS, Display AUS, usw.)
4 (Driicken 1sec) > SYSTEM ON

Aulerhalb Normalbetrieb (-hildschirm) — © Scrollen und & Auswahlen, L Einstellen, © Fahren & Richtung, ...

3 Tasten

Normalbetrieb, Normalbildschirm BLAU -
Taste 1(3) > Betriebsablaufe BAB, Einstellungen und Kontrollanzeige
Taste 2 (MENU) > Meni zur Auswahl der Betriebszustande GRAU
Taste 3 (D) > Betriebszustand FAHR DIRECT GRUN
STOPP & AUS (nach Drehknopf & oder Kurzschluss) ROT
Taste1 = SSP, AUS, EIN Schiene 1 Taste2 = ... Schiene 2
FAHR DIREKT GRUN
Tasten1, 2, 3 = (nach Anwihlen Gruppe) Schalten der Funktionen
UPDATE & SOUND BLAU (GRUN )
Taste 1 > Starten Decoder-Update Taste2 > Starten Sound-Laden

Taste 3 (D) = (wenn nicht anders beleg) Zuriick in Normalbildschirm (BLAU)

VOLT & AMP Detail (iiber das MENU): Einstellung der
elektrischen Kennwerte, Parameter fir das DCC-Signal.

MENU (liber Taste 2): System- und Geréate-Einstelllungen, Konfiguration,
Auswahl von Betriebszustanden (Fahren, Programmieren direkt vom MX10 her, usw.)



Normalbetrieb BLAU : Spannungs- und Stromanzeige, Daten tber DCC- und CAN-Bus Nutzung
VOLT & AMP Detail GELB: Einstellen der wichtigsten Kennwerte (Fahrspannungen, Stréme)
STOPP & AUS ROT : Sammelstopp oder Fahrspannung ausschalten fir einen Ausgang oder fir beide

FAHR

FJ F1 F2 F3 F4 F5
Fa F7 FA3 F3 MNRG

E =
‘e

Zustand ,Sammelstopp” ROT auf Schiene 1: Mit Tasten 1 und 2 Schalten der beiden Schienen-Ausgange
Betriebszustand FAHR GRUN : Fahren (in diesem Fall Adresse 3) tiber Drehknopf und Tasten

ABA-Eil und LED-A

Buchsen fiir ZIMO CAN und LAN

2,4 GHz Antenne fiir Mi-W] Funknetz

Prinmi

durch Netzgerat
10-35V=
80 - 600 Watt
Es sollen nur galvana-

nach AnschlieRen/Ein-

schalten des Netzgerates.

8 Logik-Eingange (ansprechend auf Masse und Plus, z.B.
Schienensignal) fur
- Externe Tasten fur Not-STOPP und Not-AUS,
- Gleiskontakte fur interne ABAs (aut.- Betriebsablaufe)
- Gleiskontakte fur externe ABAs (aut.- Betriebsablaufe)

6 LED-Ausgange (belastbar bis 25 mA) fur

nisch getrennte Neltzgeréte - Signale, sonstige Lichter, gesteuert durch ABAs,
VeIwendeLwerden Versorgungs-Pins 5V und MASSE.
MX10 startet automatisch

= 2435V bis 20A

= " Schiene1 S1 M S2 schier

DCC, MM

A
I
ou

10-24%12 4 4V, 8A

1341024 10
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CANBus - zur 6-poligen Verbindung mit

ZIMO Fahrpulten und Modulen, und/oder
- zur 8-poligen Verbindung mit

ZIMO Stationar-Einrichtungs-Modulen

LStEin* und kompatiblen Boostern

(CAN und Synchronisations fur externe

DCC-Endstufen).

LAN Schnittstelle als netzwerkfahige Alter-
native zur USB Computer-Verbindung .
oder zum W-LAN Router (Tablet-Apps. ...)

ZIMO verwendet fur die Kommunikation zu
Funkfahrpulten ,Mi-Wi“, ein ,,

basierend auf Bauteilen und Software der
Fa. Microchip, abgeleitet aus dem ZigBee-
Standard. Die Nachrichten werden dabei
von Knoten zu Knoten weitergereicht, bis
sie das Ziel erreichen, auch wenn gerade
keine direkte Funkverbindung besteht.
Ausbaufahig auch zum Zugfunk.

A 1] i i (DC oun) §1,52 | Schiene 2 Audio-Buchse (Line-out) USB (Device) Buchse Loconet Stecker
Doppelschraubklemme ,Schiene 1* - meistens Hauptstrecke Zur verstarkten Wieder- USB-Verbindung zum Vorbereitet.
Doppelschraubklemme ,Schiene 2* - Programmiergleis, zweiter Stromkreis @ahe von Sounds. die Computer, fir An-
.Digitalstrom* (DCC, MM, ev. in Zukunft weitere Gleisformate wie mfx, sx) primar am internen wie Stell-
Polaritit N2 ohne Bedeutung in einfachen Anwendungen, Lautsprecher zu horen werks- und Konfigu-
zu beachten bei Anlagen mit Sektionen oder Gleisabschnitten sind (Warntone bis fj rations-Software.

(MX9-, StEin-, Booster-Anwendungen)
Ausgange Schiene 1, Schiene 2 bezlglich Spannung, Stromgrenzen, usw.
unabhangig voneinander einzustellen, je nach Konfiguration und
Situation gleiches oder unterschiedliches Datensignal.
3-fach Schraubklemme ,DC out , - S1 (zur Schiene 1), MASSE, S2 (zur Schiene 2)

zur Versorgung von Stationar-Einrichtungs-Modulen StEin, Gleisabschnitts-
Modulen, Kehrschleifen-Modulen, u.a. (innerhalb MX10 der DCC-Endstufen).

zu Sound-Projekten;
Nutzung steht noch
nicht fest).




Lieferung mit neuer Software ab Marz 2014 geplant:

Fahrpult MX32

Das Fahrpult MX32 wird seit 2011 ausgeliefert, also noch lange bevor
das neue Basisgerat MX10 verflgbar war. Es wurde daher zunéchst als
Zubehor zu Basisgeraten der ,alten“ Generation (MX1, MX1HS, MX1EC)
ausgeliefert, ab dem Lieferstart der neuen Digitalzentrale MX10 bilden
das Fahrpult MX32 zusammen mit MX10 das neue ZIMO Startset.

Wie bereits das Vorgénger-Produkt MX31 ist der Grundgedanke der
Gehauseform des MX32 die wahlweise Verwendung als Tisch-Fahrpult
oder als Walk-around-Handregler. Der Touch-Screen mit einer Auflo-
sung von 320 x 240 pix ist die Voraussetzung fir die Funktionalitat und
Bedienerfreundlichkeit des Geréates und damit des gesamten Systems.,

wobei das MX32 aber primar auf die Bedienung durch ,echte” Tasten Wi
samt LEDs und den bewahrten Schieberegler ausgelegt ist. _...........;..ed!..t 40\ 12
Das MX32 wird in zwei Versionen geliefert: 1) als MX32 fir die Verwendung am CAN- 33/6 King l;_'.f'w'g L 1

Bus, oder 2) als MX32FU mit integriertem ,Mi-Wi“ Funk-Modul (,Mi-Wi* ist eine Ablei- 0

tung von ,ZigBee", ebenfalls aus 2,4 und netzwerkfahig, also mit Weiterleiten von
Nachrichten von Knoten zu Knoten, wenn sich ein Gerat gerade im Funk-Schatten
befindet.

Eine Vielfalt von Darstellungen am Bildschirm und von grafischen Elementen (Lokbil-
der, Funktionssymbole, Tachoscheiben, ...) dient der komfortablen Steuerung und
Uberwachung der Ziige, der Programmierung von Decodern, dem Schalten von Signa-
len und Weichen, der Organisation des Gesamtsystems, der Fuhrpark-Verwaltung
(Objekt-Datenbank, Ruckholspeicher), usw.

Eine eigene USB (host) - Schnittstelle fiir USB-Sticks wird zum problemlosen Selbst-
Update genutzt, aber auch zum Einbringen zusatzlicher Lokbilder, Bedienungsspra-
chen, Funktionssymbolen, CV-Sets, ganzer konfigurierter Fahrzeug-Sammlungen,
oder spater auch von Gleishildern aus dem externen Stellwerksprogramm (ESTWGJ).

Wie bei modernen Geraten Ublich, wird eine ,intuitive Bedienung“ angestrebt, was
zwar nur bedingt méglich ist, aber der Anwender findet am Bildschirm Hinweise tber
die aktuellen Optionen, z.B. die aktuelle Belegung der Softkeys und anderer flexibel

zugeordneter Tasten. Bei Bedarf kann auRerdem eine Kontext-bezogenes Help-Info
eingeblendet werden.

Die zuletzt erfolgten Entwicklungsschritte haben sich vor allem auf die die Auswertung
der RailCom-Riickmeldungen (wenn das Fahrpult MX32 am Basisgerat MX10 ange-
schlossen ist) bezogen: im Fahrbetrieb wird die Tachonadel in Magenta angezeigt
(anstelle in Blau), wenn eine zuriickgemeldete Echtgeschwindigkeit vorliegt; beim
Programmieren im Operational Mode werden die iber RailCom bestatigten ,ACK*“ oder
ausgelesen Werte ebenfalls im Magenta dargestellt.

Neben dem Ublich CV-orientierten Programmieren und Auslesen gibt es nun auch
spezielle ,,Themen-Bildschirme®, wo beispielsweise das NMRA Function Mapping
grafisch dargestellt ist und bearbeitet werden kann.

Das ,,ZIMO Eingangs-Mapping“ (nur ZIMO Decoder, derzeit nur ZIMO Sound-
Decoder) ist auch durch einen eigenen Themen-Bildschirm représentiert. Dadurch ist
es dem Anwender mdglich, rasch und flexibel die zu beniltzenden Funktionstasten
den eigenen Wiinschen anzupassen, ohne beispielsweise Anderungen an Sound-
Projekten vornehmen zu missen, Das Eingangs-Mapping bezieht alle 28 Funktionen
ein und bezieht sich auf alle mdglichen Aktionen: Funktions-Ausgénge, Servo-
Ausgénge, Sound-Aufrufe.

Ebenso hat das ZIMO spezielle ,,Schweizer Mapping“ einen eigenen MX32-
Bildschirm, mit dem vor allem komplexe Lok-Beleuchtungen realisiert werden kdnnen,
die von der aktuellen Situation - Alleinfahrt, Zugfahrt, Zugfahrt in Traktion, Schiebe-
fahrt, u.a. - abhéngig geschaltet werden miissen.

RailCom ist ein Warenzeichen der Lenz GmbH .

ROG MENU 3 sche IV
Page Index (CV 31, 32) - . e e

{

|

| CV-Set in Zwi'ablage kopieren

Mode: NMRA
| CV-Set aus Zwi'ablage einfligen - ‘ \ CYF 2109876543

.. in CV-Set Speicher kopieren
.. aus CV-Set Speicher einfligen




Die Zukunft fur Gleisabschnitte, Weichen, Signale und ortsfesten Sound:
Stationareinrichtungs-Modul StEin

Anschluss fiir .
. . Tasten und LEDs fiir
. USE Stk — Erweiterungsplatine lokale Bedienung Anschluss fir
SZl'Jf ic 4 Erweiterungsplatine
USB Stick Buchse - -CAN (weitere Ein-/Ausgdnge)
2XCAN-BUS S v e Il ! ‘ R e
(+ DCC-Timing p S-Stk
vom MX10) y @ | §/ USB (client)
(e e M ST Schnittstelle
N-Bys Audio-Ausgang
. A : W (2 Kandle)
‘-AN-,BUS - ) S @ - ) o
N L 5V (fiir Servos)

DC Ver-
sorgung

Masse
"20 VII

8 ,Hochleistungs-“
Ein-/Ausgdnge,
2 A Dauer nach
Masse oder, 20 V“

16 Ein-/Ausgdnge,
60mA nach 5V,
1 A nach Masse,
LEDs/Lémpchen,
Multiplex-Signale,
Servo-Steuerung

GA1 N GA2
HLU Besetzt Schiene

Anschliisse fiir 8 Gleisabschnitte ~ GA7 N GA8
und LEDs fiir lokale Besetztmeldung — schiene ~ Besetzt HLU

d HLU-Zustand
Aufgaben und Eigenschaften: un ustan

Eine Modellbahnanlage enthalt neben dem rollenden Material eine Menge an stationaren Komponenten (Weichen, Signale, Rick-
melder vom Gleis wie Besetzt- oder RailCom-Melder, die ebenfalls zu steuern oder auszuwerten sind.

Dies wird in der aktuellen Modellbahnlandschaft durch eine Vielzahl unterschiedlicher Elektronik-Module realisiert, meistens in eher
kleinen Einheiten, typischer Weise fur 4 Weichen, 4-fach oder 8-fach Besetztmelder, usw.

ZIMO hat ein Konzept ausgearbeitet - auch in der Tradition der MX8- und MX9-Module - welches die Belange ALLER stationéren
Einrichtungen zusammenfasst, eben die Gruppe der ,Stationar-Einrichtungs-Module* = StEin.

Dieses Konzept erleichtert die Installation und Inbetriebnahme, ermdglicht eine komfortable Uberwachung der Steuerungstechnik
selbst und der Anlage, und erleichtert die Fehlersuche.

Der erste ,StEin-Modul“, der auf den Markt kommt, ist ein Mischtyp fiir alle Arten von Einrichtungen, beispielsweise gut zu verwenden
zur Abdeckung aller Bedurfnisse eines kleinen Nabenbahnhofs: 8 Gleisabschnitte, 8 Leistungs-Ausgéange fur Spulen- und Motorwei-
chen, 16 Niederleistungs-Aus/Eingange fir LEDs, Servos, Multiplex-Signale, Gleiskontakte, usw., sowie einen Sound-Generator flr
Bahnhogsgerausche und -ansagen.

Andere spezialisierte StEin-Typen (mit Schwerpunkten auf Gleisabschnitten oder Weichen, ...) sind geplant.

Objekt-orientierte Konfiguration:

Diese unterscheide sich prinzipiell von der ,Adress-orientierten Konfiguration®, wie sie bislang durchgehend verwendet wird:

fur einen Weichen-Decoder mit vier Ausgéangen wird beispielsweise im Zuge der Konfiguration (= CVs programmieren) jedem dieser
Ausgénge eine Zubehdr-Adresse und einige Parameter(z.B. Weichen-Umlaufzeit) zugeordnet. Der Decoder bzw. dessen Adresse
bildet also das Ordnungsprinzip.

Im Falle der ,Objekt-orientierten Konfiguration® im StEin-Konzept wird hingegen als ,,Objekt” die einzelne Weiche in den Mittelpunkt
gestellt (oder das Signal, der Gleisabschnitt, usw). Dieses Objekt erhalt dann eine Reihe von Parametern, darunter eine systemweit
vergebene Nummer (unter der die Weiche angesprochen werden kann, also eine Art ,Adresse®), und Angaben zu den Anschluss-
punkten des Objekts, also wo (welcher Modul, welche Ausgénge) etwa die Weichenspulen und auch die Weichenlaterne ange-
schlossen sind, daneben naturlich auch wieder Dinge wie Umlaufzeit, usw.

Das folgende Beispiel zeigt einen Ausschnitts aus einer Konfigurationstabelle (in einem Excel-Arbeitsblatt erfasst, zur nachherigen

Ubertragung in den StEin-Modul per USB-Stick): hier werden 2 Weichen definiert (Klasse ,Weiche*“, Typ ,Zweiwegweiche*), einmal

mit Spulen-Antrieb, einmal mit Motor-Antrieb, dazu die Parameter fur Umlaufzeiten und Stellungserkennung. Die Parameter ,AP ...“
bezeichnen die Klemmen am StEin-Modul (mit der Nummer 3), wo der Antrieb, Stellungskontakte, Zwangsschaltekontakte und ein

Relais zur Herstlickpolarisierung angeschlossen werden.

15 ORI KLASSE OBITYP  WEICH MR AMTRIEE  POSLOGIK IMPULSZEIT IMPULSING  STELLERK TESTPUZEIT TESTPLWALL TESTPUSPA AP ANTRIER AP 2ABKD AP ITELLKD AP POLAR

17 Weiche Zweiweg 16 Spulen lijre 0,2 sec 0% Endabsch 05 ms 2 sec woll 3.H3. 37 3.2,
15 Weiche Zweiweg 17 Motor  gerfabrw 3sec 100% stellko 3.H4. 38, 3.5. 33.



MX618N18 — Decoder fir N- und TT-Spur mit ,Next18“ Schnittstelle

wird seit Dezember 2013 ausgeliefert.

Diese Miniatur-Decoder entsprechen der Norm RCN 118 der ,RailCommunity — Verband der Her-
steller Digitaler Modellbahnprodukte®, die sich auf die ,Elektrische Schnittstelle Next18* bezieht.
Wie es im Text der Norm RCN 118 heif3t, eignet sich diese Schnittstelle fur ,Fahrzeuge mit be-
grenztem Einbauvolumen®, d.h. Fahrzeuge der Spurweiten N und TT sowie fiir kleine Fahrzeu-
ge der Spur HO. Die Schnittstelle ist generell 18-polig ausgefihrt.

Die Schnittstelle besteht aus einer gekapselten 18-poligen Buchsenleiste auf der Systemplatine
des Fahrzeugs und der ebenfalls gekapselten 18-poligen Stiftleiste auf dem Decoder. Durch ei-
ne symmetrische Anordnung der elektrischen Anschlisse und durch entsprechende Bauraum-
begrenzungen in den Fahrzeugen wird die Verdrehsicherheit gewahrleistet.

‘ Gleis rechts 1 18 Gleis rechts
; : | Mator + 2 17 FO_r
. »
Buchsenleiste auf Lokplatine: =2 3 3z AU 5 T TARE 5 AT
Pl == AUX3/Zugbus-Takt” 4 15 U+
" = GND 5 14 GND
o =+ .E U+ B 13 AUX4/Zugbus-Daten”
s . AUXBILS BT 7 12 AUX2
e - FO_f E 11 Motor -
Gleis links 9 10 Gleis links

Die ,Next* Schnittstelle ist auch fiir Sound-Decoder vorgesehen (bei ZIMO: MX658N18, noch kein Termin)

Die wichtigsten technischen Daten: DCC + RailCom, DC-analog, MM, AC-analog
Abmessungen: 15 x 9,5 x 2,8 mm
0,7 A Motor- und Gesamtstrom (1,5 A Spitze)
4 Funktionsausgéange (Lv, Lr, FALl, FA2)
4 Logikpegel-Ausgange fir weitere Funktionen
2 Servo-Steuerleitungen oder SUSI

Natirlich ausgestattet mit allen bekannten ZIMO Eigenschaften beziiglich Update-Fahigkeit,
Motorsteuerung und -regelung, Funktionen, Zugbeeinflussung und Rickmeldungen (RailCom, ZIMO Zugnummern-Impulse)

Preis MX618N18: UVP 27,-

MX697S, MX697V —  ,Amerikanischer” GrolSbahn-Sound-Decoder

Lieferstart ist fur Marz 2014 geplant.

Eine passende Ldsung fur jede GroRbahn-Lok: Schon bisher hat ZIMO eine grof3e Vielfalt an Sound-Decodern fir Gro3bahnen im
Lieferprogramm: die Familien MX695 und MX696 (6 Typen) und dazu passende Lokplatinen (8 Typen), die zusammen 22 Kombi-
nationen fir die individuelle Lok-Ausstattung bilden.

Jetzt kommt eine neue Familie dazu: MX697, in den beiden Varianten MX697S und MX696V. Diese Typen decken den steigenden
Bedarf fiir Decoder ab, die in amerikanische Loks in den Baugréfen ,1“ und ,G* eingebaut werden kénnen. Auch in Europa sind
solche Modelle recht beliebt. Es geht dabei hauptsachlich um Fabrikate der Hersteller ARISTOCRAFT und BACHMANN Die Fahr-
zeuae sind mit nicht aanz identischen. aber doch sehr ahnlichen Decoder-Sockeln ausgestattet.

5 48,5mm "
= © o
8 8
£ o o
51 2 g
83 g
o o
b o
+r 8 S
o1 [ ARISTO/BACHMANN l2 | BACHMANN
| Pin # | Purpese ) Pin # "Purpose |
12| Rail left + | )
L:—— Tilraiions AT DCC + RaﬂCogg Dg:éangli)g, MM, AC-Analog
[ 13 moton et sy 10 e o ) 4 A Motor xGesz:l(mt (rsn riTt]ze 10 A)
e e 10 Fu’nktions—Ausgange
5 Smoke onloW PAS SiConate (FAR) 1 Rauch-Ventilator-Anschluss
7| GND 7|NC (FA )
6| Decoder Plus 6 N‘c: EFA?; 1 3 Schalt-Eingange .
5153/ FA6/ NC (wahlweise) §| Trainbus - (wahiwoise NC/FABISUSI D) | 4 komplette 262’36'&?552’l\‘lissge(rite;:r:ber:t”;?' Minus, 5 V)
| romtign A% £ Tunss (bR NCEAITUSICY (5V, 10V, variabel 1,5 V bis Spchiene%spannung)
3| motor right sid 3 ki = ! J Lo
I 2 ;‘au r:;:. = I 2 ;??w:;l;e,se $1/52/53) —a SUSI (mit 4-poligem Stecker)
1| Rail right - ] 1]”“,“" - Direkter Anschluss fiir externen Energiespeicher
— 5 - (Elkos, Goldcaps oder Akku-Schaltung)
FETT = Werkseinstellung 10 Watt Audio, 4 - 8 Ohm, 32 Mbit, 6 Kanéle

Die Bereitstellung von Sound-Projekten fiir amerikanische Loks ist eines der Spezialgebiete unseres Sound-Providers Heinz Dép-
pen, der den Modellbahnern hauptséchlich durch seine hervorragende Arbeit im Bereich Sound fiir die Rhatischen Bahn bekannt ist.

Wie ublich bei ZIMO bieten die Sound-Decoder fir die ,amerikanische Schnittstelle“ mehr als nur Mindestfunktionen: beispielsweise
sind auch (zumindest beim V-Typ) komplette Servo-Ausgéange und eine einstellbare Niederspannung an Bord. Schaltungstechnik und
Software, und somit auch die technischen Daten des MX697, sind recht &hnlich dem bekannten Typ MX696.

Preise MX697S / MX697V: UVP 168,00 / 188,00
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Die ZIMO Sound Database e oo roon SR ek . ml
Overview
WaC St Stetl g LR R ZIMO Sound Datelzrc.zmo rai cenre ® zm0 vigeos B pruckbare Liste Neue Projekie GED
Bitte lesen - Anleitung (P Z5P - ZIMO Sound Programmer | yiicken Sie [ um Details und D 2um Projekt B zvm

WD im Dezember 2012 - Alle freien Soundprojekte wurden iberarbettet und auf ZIMO Standards gebracht!

Derzeit enthalt die ZIMO Sound Database bereits mehr
als 350 Sound-Projekte, in vielen Fallen zusétzlich auf- g S e swmemmmmin e e —
H _ i “(Fi7 i Standard Dampf/Diesel Europaische Dampi/Diesel Collection KeineFrote  FreeDload  ZIMO Oliver Zoffi Mar 12
_gespalten _In "Unter Projel?te (fur beSt_ImmteS_ Modell und Standard Dam:ffllwesel us S‘:eami[hese\go\\ecliun KeneFrote  FreeDload  ZIMO  Oliver Zoff Mar 12
in allgemeinerer Form). Diese teilen sich auf in Hl uitinational Gene zu 1] = Mo = == | e N w2 = L0 S
9
. . ‘Schmal  Diesel Schoma CFL-150 Keine Probe. Coded Provider  Heinz Dappen Apr13
Fl'ee DOWnload PI’OJekte: Ohne KOSten und SOnsUge Standard Dampf BBO 214 (DRB BR12, OBB BR12, CFR 142) [t Coded Provider  Matthias Henning Jan 12
. . + andart iesel usw. LR ree D'loa iver Zoffi ar
Vorkehrungen herunterzuladen und in jeden ZIMO . e e T e )
H B standard Elektro aurus , 0 usw. @ ree Dloat unter Stramitzer ec
Sound Decoder zu laden (bei Bedarf auch vorher nach g 720 S0, e o B gl e i s
eigenen Vorste”ungen mod|f|z|erbar)_ B stndard Waggon ) FreeDload  ZIMO___Oliver Zoff Jan 09
. . . . == Austria Gehe zu a1 N e ™= D ] ] e mim B D SR EE
Coded Projekte: nach kostenpflichtigem Erwerb eines Schmal Dampr 609 T rwcDbad  ZMO  OverZom Jan 08
“ . . kd Schmal  Dampf NOLB Mh/OBB 299 o Free Dload ZIMO Oliver Zoffi Jan 08
,Ladecodes” (beim Kauf des Decoders oder spater) e o e FreeDload  ZMO  ClverZofi Jan s
einsetzbar. Schmal ~ Dampf u LA FreeDload  ZIMO Oliver Zoff Jan 08
Schmal  Diesel 2091 @, T Free Dload ZImMo Oliver Zoffi Jan 08
Preloaded Projekte: nur fertig installiert als Komplettpa- 8§ oo oess 2o W rmoem lan jowsa e
ket mit dem Decoder, oder in manchen Fallen mit dem Schmal  Diesel 2005 (LGB Version) o FreeDload  ZIMO  Oliver Zoff Jan 08
Schmal  Diesel 2190 a Free Dload ZImMo Oliver Zoffi Jan 08
ganzen Fahrzeug Zu erhalten Schmal  Diesel 5090 @ Free D'load ZIMo Oliver Zoffi Jan 08
Schmal  Diesel Braubach a Free Dload ZIMO Walter Stramitzer Jan 08
Diese Organisation ist (leider) nicht immer sehr bequem | § =525 fon S teses e
ful’ den Anwender, was dle Erhaltllchkelt der Sound- Schmal  Diesel X616 Q: FreeDload  ZIMO  Walter Stramitzer Jan 08
. . . Py . - Schmal  Elekiro 1099 a Free Dload ZIMO Oliver Zoffi Jan 08
Projekte bzw. Decoder betrifft, aber sie ermoglicht diese @ senwa oo oeo21u0es 12 w Coded  Provider MetinasHenning Jan 12
groi3e Vielfalt, die durch die Zusammenarbeit von ZIMO g 700 &0 (50, o e e Fao 2
mit einer grofseren und immer groBer werdenden Zahl B Standard Dampf Rh 478 KenePobe  PreloadedfFree ROCO  ZIMO Feb 13
. “ ‘Standard Diesel 2043 @ Free D'load ZIMO Herr Wulz Jan 08
von ,,SoundprOVIdern zustande kommt. Standard Diesel 2050 o Preloaded  Handler Amold Hiibsch Mar 13
. . . . 3 R e Standard Diesel 2050 (] Free Dload ZIMO Oliver Zoffi Feb 09
~sound-Provider” sind als unabhangige Dienstleister tatig=™ =~ - - C
und erstellen hauptsachlich Sound-Projekte aus ihren
eigenen Landern oder aus ihrem eigenen Spezialgebiet,
wo sie Uber besondere Kenntnisse und Zugénge (zu Lok-
fuhrern, Bahngesellschaften,...) verfigen.
Auf dieser Seite stellen wir einioe Sound-Provider vor:
Hier aus Platzgriinden nicht naher beschriebene Oliver Zoffi (links) stellt seine privat
Sound-Provider (fiir nachsten Newsletter geplant): erstellten Sound-Projekte (Schwer-
Stramitzer (Osterreich), Henning (Deutschland), punkt Osterreich) zum kostenlosen
Meszaros (Slowakei), Schmidt (Tschechien), Download (Free D‘Load) bereit.

Portigliatti (ltalien), Wala (Polen), ZIMO intern.

Arnold Hibsch (rechts) produziert zusam-
men mit einem Lokfuhrer Sound-Projekte
(Osterreich) und verkauft diese selbst aufge-
spielt auf ZIMO Decodern (preloaded).

Heinz Déppen (rechts am Bild links) war der
erste kommerziell Provider (Miterfinder der Co-
ded Methode) und bringt laufend neue Sound
Projekte, hauptséachlich RhB und
amerikanische Dampfloks), mittlerweile

auch fur Fahrzeughersteller, die ZIMO
Decoder einsetzen, tétig, Ladecodes

und Download auf eigener Website und

bei ZIMO verfugbar.

Value for money
dible specification

i
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Paul Chetter (links am Bild rechts) macht
Sound-Projekte fur mehre englische Fachhandler
und Hersteller (Digitrains, Coastal DCC, usw.),
Grol3teils in preloaded Form erhéltlich; zahlreiche
ZIMO Decoder Features gehen auf seine Anregun -
gen zuriick, Paul Chetter ist auch publizistisch tétig
- seine Fachartikel tber Sound sind auch in
deutschsprachigen Zeitschriften zu finden.

Matthias Lenz (rechts im Bild links) ist der
neueste ZIMO Sound Partner; er hat eben
seine ersten Projekte fir Roco Loks abgelie-
fert. Zusammen mit Karl Edimaier (links im
Bild) betreibt er die ,,Westbahnstudios* (!)
(Musikproduktionen, Sprecheraufnahmen,
Restaurierung alter Bandaufnahmen, Raum-
akustik fiir Theater, usw.), was einen Schub
Professionalitét fur den ZIMO Sound bedeutet.

John Russel (links im Bild rechts mit Phil
Sutton, Jamie Walsh von Rail Exclusive, UK)
hat eine besonders wichtige Funktion: die Pro-
grammierung der Database und Website sowie
das Einbringen der Sound-Projekte.
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Die letzten Grenzen fallen!
Fassung von September 2013 Version 2.6
Modellbahnberatung Wolfgang Marschmann, Wilhelmstr. 160, 47198 Duisburg, Deutschland

Die professionelle App fur den Modellbahner

1) Fahrzeugverwaltung und -steuerung: Verbesserungen beim Anlegen und Verwalten von Mehrfach-Traktionen
Anzeige der RailCom-Informationen aus dem Decoder, Verlangerung des Regelwegs fir die Loksteuerung,
Erste Einbindung von automatischen Betriebsablaufen (,ABA*)
2) Gleisbilder: Anlegen und Verwalten von mehreren Gleisbildern
Anpassung der Weichenanzeige Anbindungen
Volle Integration mit dem MX10 Uber die USB-Schnittstelle
3) Allgemein: Bessere Signalisierung des Verbindungsstatus Zentrale-PC-Tablet/Smartphone, am PC und Tablet/Smartphone
Englische Version
4) Ausblick Version 3.0: Livelbertragung aus den Wagen und Loks
Optimierung der CV-Struktur, Abspeicherung aller Daten als Sicherungskopie

< Aktueller Hauptbildschirm
Anzeige ob die Verbindung aufgebaut ist

Anlegen und Verwalten von Traktionen direkt im Hauptschirm

Verlangerter Regelbereich fur die Loks

Bahnhof A-Stadt

ESTWG] - Version 6

Fassung vom 14.06.2013 (gultig ab ESTWGJ V_6.0. 115)
Copyright: Heinz Willi Grandjean, 56154 Boppard/Rhein, Deutschland

Anfang 2014: Version 6.1 !

AUSZUG:

Neue Pulldown-Menus: Die Gruppentasten abhangigen Funktionen WGT, WHT, WSpT/WESpT kénnen nun tber Pulldown- Menus
direkt am Weichenelement angeschaltet werden. Die Funktion beriicksichtigt auch die abweichende Wirkungsweise beim ESTWGJ-
DRS2. Die Gruppentasten-abhangigen Funktionen FHT und FRT konnen ebenfalls durch Rechtsklick auf das verschlossenen
Element abgerufen werden, wobei sich das Programm um den jeweils zutreffenden Befehl (Einzel- oder Gesamtauflosung)
kimmert.

Flexible Anpassung der FahrstralRen-Einzelaufldsung: Die Einzelauflésung einer Fahrstraf3e muss nun nicht mehr am ersten
vorgelegenen und verschlossenen Element eingegeben werden, sondern kann beliebig auf ein, weiter in Fahrtrichtung vorgelegenes,
Element verschoben werden. Wird dieses neue Element freigefahren, so werden alle riickgelegenen Fahrstralenelemente als Grup-
pe insgesamt aufgelést. d) Uberwachung des Haltfalls des Zielsignals in Selbstblockabschnitten:

Auflésung von Einfahrzugstraflen im System ESTWG_DrS2: Durch eine virtuelle Schlisseltaste kdnnen nun Einfahrzugstraf3en
von Ziigen, die den Bahnhof nicht unmittelbar mittels einer AusfahrzugstralRe verlassen, aufgeldst werden. Zurzeit wird dabei gepruft,
ob die Fahrstral3e verschlossen ist und das Einfahrsignal Hp 0-Begriff zeigt. (Weitere Prufungen sind fur spéatere Versionen des
ESTWGJ vorgesehen.)

Vereinfachungen beim Selbstblock: Das Selbstblocksignal geht wieder auf Fahrt, wenn alle Abschnitte des Blocks frei geworden
sind. Dies funktioniert ohne die bisherige Richtungspriifung, um insbesondere Anfangern den Betrieb zu erleichtern.

STP - Das Stellpult Fir Modellbahn-Profis

Neu in STP V5.21: Automatische Ablaufe kdnnen jetzt umpriorisiert werden, sodass z.B. die Zuge im Schattenbahnhof reihum an die
Reihe kommen und nicht Loks am "Hauptgleis" bevorzugt behandelt werden; d.h. dass die Priifung, welche Reihenfolge Ein- bzw.
Ausfahrten gestellt werden, nicht fix ist, sondern stéandig aktualisiert wird (der zuletzt gestellte Fahrweg hat dann beim nachsten
Stellvorgang die niedrigste Prioritat). Diese Funktionalitat ist abschaltbar, dann ist die Reihenfolge wie bisher.

STP V5.22 zur Spielwarenmesse 2014

- Unterstutzung der Zimo MX620 Signaldecoder mit freier Signalbilddefinition und beliebiger Ausgangszuordnung

- Unterstutzung von Qdecoder Signaldecodern

- Tastatur-Shortcuts im Stral3en-Wizard

- Fahrstrecke per Fahrstral3enbefehl aktivieren / deaktivieren

- Unterstiitzung der ZIMO MX10-Digitalzentrale (a die Firmware im MX10 noch nicht endguiltig ist, wird es nach Verflgbarkeit
der Zentrale noch ein weiteres Update fiir STP 5.2 geben).



