Die in MIBA 12/2007 vorge-
stellte NoHAB der Baugrifie 0
von Heljan wird als reine
Gleichstromlok angeboten. Da
zwickt es einen formlich in den
Fingern, dieses Trumm von Lok
zu digitalisieren und mit eini-
gen zusdatzlichen Funktionen
auszustatien. Wie reagiert je-
doch eine Lok mit zwei Moto-
ren, die iiber einen Decoder
mit Lastregelung gesteuert
wird? Gerhard Peter vergleicht
vier Grofibahndecoder und gibt
Tipps zum Einstellen der CVs
sowie FKinbau bzw. Anschluss.

Decodervergleich: Fahrbetrieb und Standardfunktionen (1)

Rohrender Platzhlrsch

Das pindrucksvolle Aufore und die
gutmittigen wie auch praxistaug-
lichen Fahreigenschaften lieBen mich
nicht los, die My von Heljan zu digitali-
sieren, um sie mit ihrer typischen
Gerduschkulisse einsetzen zu kimnen,
Dabei stellte sich zwangsliufig die Fra-
ge, welcher Decoder die optimale Wahl
darstellte, um die zweimotorige Lok zu
digitalisieren, mit Sound auszustatien
und einige Funktionen digital schalten
zu kinnen. Diese Fragestellung ergibt
sich iibrigens auch bei vergleichbaren
Loks anderer Bangrotien,

Prinzipiell hat man die Wahl zwi-
schen einem Lokdecoder mit integrier-
tem Sound und einem Decoder mit ex-
terpem Soundmodul, das z.B. {iber gine
sSUSE-Schnittstelle angeschlossen wird.
Finanziell werden sich beide Varian-
ten in vergleichbaren Regionen zwi-
schen € 150,-und 200,- ansiedeln, ab-
hiingig vom Angebot des ortlichen
Hiindlers oder sonstiger Quellen,

Zwel Motoren und ein Gewicht von
3000 ¢ lassen den NoHAB-Diesel bei
maximaler Anhiingelast gut 2 Ampers
Strom aufnehmen. Kurze Stromspitzen

Decoder Loksound XL Gold Maxi 77500 MEEI0V
Hersteller ESU Lenz Uhlenbrock Zimo
Maotorstrom (md) 3000 3000 3000 3000
Lastregelung ja ja ja ja
Funktionsausgange® 8 8 10 14
Fahrtrichtungsabhangig 8 2 10 14
Dimmbar ja ia ja(A+B) ja
Function Mapping ja ja ia ja
Sound on Board ja nein nein ja
SUSI-Schnittstelle nein ja ia ja
Art.-Nr, 77500
Preis (€) 179,90 [ 59,- 156,—

* Funktionsausgange inklusive der fahrtrichtungsabhangigen fiir Stirnbeleuchtung

28

werden wohl 3-4 Ampere erveichen. So
reduziert sich die Decoderwahl auf die
Exemplare, die durchschnittlich 3 Am-
pere Fahrstrom liefern kinnen. Zur
Auswahl standen vier Lokdecoder, die
im Eingzelnen mit ihren Eigenschaften
und Miglichkeiten vorgestelit werden,

Fahreigenschaften ausloten

Zum Austesten des Zusammenspiels
Zwischen dem zweimotorigen Antrieb
und der lastabhiingigen Motorregelung
wurden nur Stromabnahme und Moto-
ren angeschlossen. Dabed wartet der
Loksound-XL-Decoder von ESU mit ei-
nem erfreulichen Ergebnis auf: Mit den
Standardeinstellungen zeigt die Lok ein
ansprechendes und vorhildgerechtos
Fahrverhalten, was Anfahren und
Langsamfahreigenschaften angeht. Die
Uberginge zwischen den Fahrstulen
erfolgen sanfl und geschmeidig.
Nichster Testkandidat war der Gold
Maxi von Lenz. In der Grundeinstellung
zeigte die Lok leichtes Ruckeln und
Zuckeln im Fahrstulenbereich zwi-
schen 10 und 15. Anfahrverhalten und
Geschwindigkeitswechsel zwischen den
Fahrstufen zeigten sich von der ge-
schmeidigen Seite. Die Regeleigen-
schafion lassen sich dber die CVs 50,
113 und 114 einstellen. Um das
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Ruckeln zu beseitigen, galt die crste
MaBnahme dem Umschallen auf eine
andere, in der CV 50 konligurierte Ein-
stellung fiir die Motorregelung. In der
Betriebsanleitung werden diese Ein-
stellungen kurz und knapp als Motorty-
pen bezeichnet. Withrend die JTypen®
1-3 festeingestellte Werte aufweisen,
lassen sich die vorkonfigurierten Ein-
stellungen 4 und 5 tither die CVs 113
und 114 bei Bedarf noch anpassen.

Da der .Motortyp™ 4 vorgegeben war,
lag es nahe, es mit der Einstellung 5 2u
probicren. Nach erfolgtem Program-
mieren zeigte sich die My mit ge-
schmeidigem Fahrverhallen bar jeden
Ruckelns beim Anfahren, Fahrstufen-
wechsel und dem eingangs beschriobe-
nen Zuckeln zwischen den Fahrstufen
10-15.

Im nitchsien Testdurchgang sollte der
77500 von Uhlenbroek sein Talent un-
ter Beweis stellen. In der Grundeinsiel-
lung war die Beziehung »u den Motoren
sohr zurfickhaltend. Erst nach einer
Zeit von 2-3 Sekunden setzie sich die
Lok mit ruckelig laufenden Motoren in
Bewegung, Auf das Wechseln der Fahr-
stufen reagiert sie bis etwa zur Fahr-
stufie 15 mit deutlich erkennbaren Ge-
schwindigkeitsiinderungen,

Zur Anpassung des Motormanage-
ments sprich  Hegelung  bietet der
Uhlenbrock-Decoder die CVs 53-57 an.
Die Vorgehensweise zur Optimierung
wird in der Betriebsanleitung geschil-
dert. So ist es recht einfach, sich Schritt
fiir Schrint an eine Optimierung heran-
zuarbeiten. Der CV=Tabelle zum 77500
kinnen die beiden verinderten Werte
eninommen werden. Diese lassen sich
sicherlich noch etwas optimieren,

Als Letzter in der Runde stellt sich
der MXOG90V den Anforderungen des
Fahrbetriebs. Der Anschluss erfolgt
iiber Flachbandkabel an dic entspre-
chendon Kontakte der Stromabnehmer
und Motoranschliisse. Der Zimo-Deco-
der wird beim Fahrtest seinem schon
fast legendiren Ruf optimaler Fahrei-
genschalten gerecht. Die Lok lisst sich
von der ersten Fahrstufe an direky, je-
doch sanft und ohne Ruckeln steuern,
Auch sind keine unsanften Geschwin-
digkeitsinderungen  zwischen den
Fahrstufen zu bemerken. Da kann man
sich das Anpassen der CVs ersparen,

Standardfunktionen schalten

Eigentlich sind bei der Kultnase nur die
fahrtrichtungsabhiingige Stirnbeleuch-
tung und die Liftermotoren an die ent-
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Rechts: ESUs Lok-
sound XL ist etwas
breiter als die Mulde
im Lokechassis und
findet nur schrig in
der Mulde Platz, will
man die Lokplatine
wie baschrieben
weiter nutzen.

Links: Der Decoder
Gold Maxi von Lenz
findet am Boden der
Mulde lefcht Platz,
wenn man die Deco-
derplatine vor den
Anschlussklemmen
kiirzt,
Fotos: gp

Rechts: Uhlenbrocks
77500 passt locker
in die Mulde unter
der Lokplatine,
Zuvor sollte der Mul-
denboden mit Kunst-
stoff ausgekleidet
werden,

Links: Den MX690
von Zimo kann man
dank der auf der
Unterseite befind-
lichen Kihifliche
ahne Isolationspro-
bleme in der Mulde
deponieren.

Motorregelung e g S

cv Werkswert NoHAB Bedeutung = ==
Cv 53 150 Wiederholrate der Motorregelung =
Cv3s4 240  Motorregelung P-Wert s
CV 55 20 26  Motorregelung l,-Wert

CV 56 12 Interner Wert (darf nicht verandert werden)

v 57 10 14 Motorregelung |y..~Wert

CV 58 10 AD-Wandlerkorrektur

CV49/Bit0 0N Motorregelung: EiniAus

Erganzende CVs zum Function Mapping

ve6 0  Zuordnung der F-Ausgange zur Fahrtrichtung vorwarts
cver DE="_4 Zuordnung der F-Ausgange zur Fahrtrichtung riickwirts
Va8 : Zuordnung der Einschaltdauer der F-Ausginge

cv 99 0 Einschaltdauer der zugewiesenen F-Ausgange
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