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P 1 essingprofile sind nach wie

vor das am hiufigsten ein-

‘ gesetzte Gleismaterial. Das Ange-
bot ist hier am grofiten, Messing

ist zudem ein guter Stromleiter —

nur die Oberflichen nicht mehr,

wenn sie im Freien aufgrund der
Umwelteinfliisse oxidiert sind.

Wenn durch das Mitfiihren eines
Reinigungswagens die Gleisober-

fliche nicht sauber bleibt, hilft bei

Messinggleis nur die mechanische

Reinigung mit einem Schleifvlies
oder einer Reinigungslok. Letzte-
re hat allerdings oft selbst mit den
Gleisverunreinigungen und somit
schlechter Gleisstromversorgung
zu kidmpfen, insbesondere zur
Winterzeit. Dann kommt schnell
der Wunsch auf, dass die Lok ihre
Energie an Bord mitfiihrt. Aber,

|

|

! wie soll man sie dann steuern?

’ Die hier vorgestellte Losung ist
cine digital gesteuerte Lok, deren - Rejnigungslok mit Akku-Unterstiitzung

[ Stromversorgung durch das Gleis

von einem Akku unterstiitzt wird,

. POWEr-Strom an Bord

versorgung gewihrleistet ist.

Bestens geeignet dafiir sind . . . . . -
Li-ion-Akkus, die in verschie- Eine Reinigungslok sollte immer fahren. Das ist mit Bordstrom mdglich.

denen Grofen und Kapaziti- Ein Akku iiberbriickt nicht nur lingere verschmutzte Gleisabschnitte erhélt und
ten erhiltlich sind und wenig die eingestellten Digitalwerte des Decoders, er kann sogar iiber Stunden hinweg
wiegen. Hier wurde keine fertig ~ fiir Putzbetrieb sorgen. Bleibt die Lok stehen, stoppt auch der Putzantrieb.

konfigurierte Power-Bank einge-
setzt (zu deren Verwendung siche
Werner's Goldene Tipps in GBP
5/2019, ab S. 37), sondern vier in
Reihe geschaltete Zellen (3,7V /
2900 mAh), welche eine ausrei-
chende Betriebsspannung erge-
ben und so eben quer in den Vor-
bau der Lok passen. Die Akkus
miissen unbedingt durch eine
Uberwachungsplatine abgesichert

‘ S sein, um sie nicht zu iiberladen.
Decoder und Relais zur Anschaltung des Akkubetriebs ~ Das Projekt wurde mit dem Zimo-Fahrdecoder Fahrtests haben die theoreti-
finden im hinteren Vorbau der Reinigungslok Platz. MX696N umgesetzt, der auf das gewicht geklebt ist. schen Uberlegungen bestitigt:
Diese Reinigungslok fihrt und
reinigt immer, selbst auf ver- |
schmutzem Gleis, das nicht mehr |
zur Stromversorgung des Antriebs |
ausreicht — fiir die Ubermittlung
der Digitalsignale reicht es viel-
fach noch. Die Lok bendtigt nur |
zur Programmierung des Lokde- !
coders ein kleines Stiick sauberes
Gleis, damit die Funktionsein- |
- ginge sowie die Fahrgeschwindig- ‘
Die Li-ion-Akkuzellen finden im Reinigungsteil Platz. Die Kabelfiihrung im Mittel- und Heckteil der Lok. keit eingestellt werden kénnen. |

|
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Showeffekt: digitale Anzeige der noch vorhandenen Akkuspannung.

Fir das Projekt wurde der
Zimo-Fahrdecoder MXG696N
eingebaut. Die Lokomotive kann
zunichst ganz gewohnt iiber die
Anlage mit dem DCC-Signal
gesteuert werden, so lange ein
elektrischer Kontakt zum Gleis
gegeben ist. Kommt keine Schie-
nenspannung mehr am Decoder
an, dann versorgt der eingebaute
Aldku den Decoder. Somit bleiben
alle eingestellten Werte erhalten,
auch dann, wenn kein DCC-Sig-

Das linke Relais schaltet den Reini-
gungsmotor in FS 0 aus, das rechte
einen Step-Down-Regler fiir die
14Volt zum Reinigungsmotor an.

nal mehr ankommen sollte. Jede
mit dem Fahrtregler durchgefiihr-
te Anderung wie Minderung oder
Erhéhung der Geschwindigkeit
oder ausgeldste Funktion wird
sofort bei Wiederempfang des
DCC-Signals iibernommen.

Um die Gleise zu schonen,
schaltet der Reinigungsmotor,
aktiviert mit F2, bei jedem Halt
der Lok automatisch ab. Der
im Reinigungsteil eingebaute
Li-ion-Akku versorgt die Reini-
gungslok, den Reinigungsmotor
und den Lichtstromkreis mit
Spannung. Selbst wenn die Gar-
tenbahnanlage komplett von der
Zentrale getrennt wird, kann die
Lok mit der Energie des einge-
bauten Akkus noch fiir rund drei
Stunden mit den zuletzt iiber-
mittelten Einstellungen weiter
fahren; mehr, als zum Uberfah-
ren von verschmutzten oder — im
Winter — vereisten Gleisabschnit-
ten benotigt wird. Wer solche
Leistungsreserven nicht braucht,
der kommt auch mit kleineren

LGB Reinigungslok 2067: F-Tasten und Ausgénge

FTaste | Einrchtung | Am Funktionsausgang ||

Fahrlicht/
FO Fihrerstand FAOvV/FAOr + FA1

Fiihrerstandlicht aus FS > 0,
Licht hinten weif/rot

F1 Blinkleuchten ~ FA2 + FA4 Wechselblinken

pp RenigUNgs s prs
motor

F3 frei

F4  frei

F5 frei

6 Batterie- "
anschaltung

Akkuzellen aus, die Kapazititen
von je 900-1200 mAh aufweisen.

Zur Kontrolle der Akkuspan-
nung ist in der hier gezeigten Vor-
fithrlok ein digitales Voltmeter
eingebaut — eher ein Showeffekt,
denn der Akku wird durch eine
Schutzschaltung vor Uber- bzw.
Tiefenentladung bewahrt. Ist die
Lok auf der Schiene abgestellt,
wird der eingebaute Akku iiber
den Decoder geladen. Bei 16,4
Volt ist er voll, unter 14 Volt sollte
die Ladestation angefahren wer-
den. Die Buchse zum Anschluss
an ein externes Ladegerit ist da

Zusatzspannung einschalten,
Reinigungsmotor aus FS > 0

Decoder wird bei Verlust der Schie-
nenspannung von Akku versorgt

eingebaut, wo LGB das Potentio-
meter fiir die Drehzahl des Reini-
gungsmotors platziert hatte. Das
Netzgerit zeigt beim Laden rot
an, bei geladenem Akku wechselt
die Farbe auf griin. Uber einen
Ein-/Ausschalter lisst sich die
digitale Anzeige auch abstellen.
Die gesamte Elektronik fin-
det in den Vorbauten Platz. Den
Schaltplan und die Liste der ein-
gebauten Elektronikeeile kénnen
unsere Leser iiber den QR-Code
oder den darunter benannten
Link als PDF erhalten (Info-Kas-
ten). Winfiied Reinecke

o Schaltplan und Bauteileliste

[=];

E Welche Bauteile werden benétigt, und wie werden
sie geschaltet? Eine entsprechende Auflistung samt
. Schaltplan im gut lesbaren A4-Format kénnen unsere

Leser als Download erhalten. Scannen Sie den hier
I abgedruckten QR-Code ein, oder geben Sie manuell
#;, folgenden Link in exakter Schreibweise (GroB- und
. Kleinschreibung beachten) ein:

https://www.gartenbahnprofi.de/16128/Reinigungslok_199301-3_AKKU.pdf

20 Jutne

lhr Fachhetrieb fiir digitale Steuerungen von Spur N bis |l

i

e Spezialisiert auf ZIMO Lokdecoder und Digitalsteuerungen
e Alle ZIMO Decoder, Module, Lautsprecher vorritig

Modellbahn-Karsten

Decoderbau Reparaturen Digitialisieru ng

e Kostenloses Update und Sound laden

Dipl.-Ing. Manfred Gliffe
Zimo Digitale Steuerung
Appelhoff 9 D-21720 Mittelnkirchen
Tel. 04142 / 898 4044 Fax 898 4049
Mail: info@gliffe.com Internet: https://www.gliffe.com

Servo-Decoder Weichenlaterne

2K-Decoder

“1K-Decoder

Werkstattbesuche gerne nach Absprache
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