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Eine gedruckte Betriebsanleitung gehört nicht zum Lieferumfang eines einzelnen Decoders; einige 
Exemplare werden bei Lieferungen an Fachhändler kostenlos beigelegt, sonst auf Anforderung ge-
gen Kostenbeitrag erhältlich. Kostenloses Download (pdf) aller Betriebsanleitungen - www.zimo.at  

 
HINWEIS: 

ZIMO Decoder enthalten einen Mikroprozessor, in welchem sich eine Software befindet, deren Version aus den Konfigurationsvari-
ablen CV # 7 (Versionsnummer), und CV # 65 (Subversionsnummer) ausgelesen werden kann. 

Die aktuelle Version entspricht möglicherweise nicht in allen Funktionen und Funktionskombinationen dem Wortlaut dieser Betriebs-
anleitung; ähnlich wie bei Computerprogrammen ist wegen der Vielfalt der Anwendungsmöglichkeiten eine vollständige herstellersei-
tige Überprüfung nicht möglich. 

Neue Software-Versionen (die Funktionsverbesserungen bringen oder erkannte Fehler korrigieren) können nachgeladen werden; 
das Software-Update der ZIMO Decoder ist auch vom Anwender selbst durchf¿hrbar; siehe dazu Kapitel ĂSoftware-Updateñ. 

Selbst durchgeführte Software-Updates sind kostenlos (abgesehen von der Anschaffung des Programmiergerätes), Update- und 
Umbau-Maßnahmen in der ZIMO Werkstätte werden im Allgemeinen nicht als Garantiereparatur ausgeführt, sondern sind in jedem 
Fall kostenpflichtig. Als Garantieleistung werden ausschließlich hardwaremäßige Fehler beseitigt, so ferne diese nicht vom Anwen-
der bzw. von angeschlossenen Fahrzeug-Einrichtungen  verursacht wurden. Update-Versionen siehe www.zimo.at ! 
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1. Typen - Übersicht  

Die Decoder der hier beschriebenen Familien sind zum Einbau in Triebfahrzeuge der Baugrößen N, 
H0e, H0m, TT, H0, 00, 0m, Spur 0 und ähnliche vorgesehen. Sie sind geeignet für Lokomotiven mit 
Standardmotoren als auch für solche mit Glockenankermotoren (Faulhaber, Maxxon, u.a.). 

Diese Decoder arbeiten primär nach dem genormten NMRA-DCC-Datenformat und sind daher 
sowohl im Rahmen des ZIMO Digitalsystems als auch mit DCC Fremdsystemen verschiedenster 
Hersteller einsetzbar, daneben auch nach dem MOTOROLA-Protokoll zwecks Anwendung mit 
Märklin-Systemen und anderen MOTOROLA Zentralen. ZIMO Decoder sind auch im Gleichstrom-
Analogbetrieb (Modellbahn-Trafoós, PWM-Geräte, Labornetzgeräte) einsetzbar, wobei es mit SW-
Versionen ab Juli 2009 wesentliche Verbesserungen gibt, MX630 und MX632 auch im Wechsel-
strom-Analogbetrieb (Märklin-Trafoôs mit ¦berspannungs-Impuls zum Richtungswechsel).  

 

MX621 

Familie 

Miniatur-Decoder, vollständig ausgestattet mit allen ZIMO Eigenschaften und 
Features, Software-identisch mit den größeren Typen. 

TYPISCHE ANWENDUNG: Triebfahrzeuge der Baugrößen N, H0e, H0m; und 
H0-Fahrzeuge bei beengten Platzverhältnissen . 

Anschluss-Varianten des MX621: 

 
MX621 

 

MX621N 

MX621R 

MX621F 
 

7 Anschlussleitungen (hochflexible Litzendrähte) für Schiene, Motor, 2 Funkti-
onsausgänge (120 mm Länge). Für die beiden weiteren Funktionsausgänge 
sind Löt-Pads vorhanden. 

Wie MX621, aber 6-polige Digitalschnittstelle nach NEM651 (= Ăsmall interfaceñ 
laut NMRA RP 9.1.1.), direkt angesetzt, d.h. 6 Stifte angelötet, keine Drähte. 

Wie MX621, aber 8-polige Schnittstelle nach NEM652 an 70 mm - Litzen. 

Wie MX621, aber 6-polige Schnittstelle nach NEM651) an 70 mm - Litzen. 

 
 

MX630 

Familie 

H0-Decoder, kompakte Bauweise, für den universellen Einsatz.  

TYPISCHE ANWENDUNG: H0-Fahrzeuge. Durch besondere Spannungsfestig-
keit (50 V) auch für Analogbetrieb mit alten Märklin-Trafoôs geeignet. 

Anschluss-Varianten des MX630: 

MX630 

MX630R 

MX630F 

MX630P 

9 Anschlussleitungen (hochflexible Litzendrähten) für Schiene, Motor, 4 Funkti-
onsausgänge (120 mm Länge). Löt-Pads für 2 weitere Funktions-Ausgänge, 
Logikpegel-Ausgänge oder Servo-Steuerleitungen, sowie SUSI. 

Wie MX630, aber 8-polige Schnittstelle nach NEM652 an 70 mm - Litzen. 

Wie MX630, aber 8-polige Schnittstelle nach NEM651 an 70 mm - Litzen. 

Wie MX630, aber mit 16-pol. PluX - Schnittstelle (Stiftleise direkt auf Platine. 

 

MX631 

Familie 

H0-Decoder, ähnlich MX630, höhere Leistung, Energiespeicher-Anschaltung 

TYPISCHE ANWENDUNG: H0-Fahrzeuge, kleine Spur 0. Durch Spannungs-
festigkeit (50 V wie MX630), auch für Analogbetrieb mit Märklin-Trafoôs geeignet 

Anschluss-Varianten des MX631: 

MX631 

MX631R 

MX631F 

MX631D 

MX631C 

11 Anschlussleitungen (120 mm) für Schiene, Motor, 4 Fu-Ausgänge, Löt-Pads 
für 2 weitere Fu-Ausg., Logikpegel-Ausgänge, Servo-Steuerleitungen, SUSI. 

Wie MX631, aber 8-polige Schnittstelle nach NEM652 an 70 mm - Litzen. 

Wie MX631, aber 8-polige Schnittstelle nach NEM651 an 70 mm - Litzen. 

Wie MX631, aber mit 21-poliger ñMTCñ - Schnittstelle direkt auf Platine. 

Wie  MX631D, für Märklin-, Trix-, u.a. Fahrzeuge; FA3, FA4 Logikpegel. 

 
 

MX632  

Familie 

Hochleistungs-Decoder, 8 Fu-Ausgänge, Energiespeicher-Anschaltung. 

TYPISCHE ANWENDUNG: H0 - und Spur 0 - Fahrzeuge sowie ähnliche Bau-
größen, besonders auch für Fahrzeuge mit Niedervolt-Lämpchen (1,5 oder 5 V) 

Anschluss-Varianten und Spezial-Bauformendes MX632: 

MX632 
 

MX632R 

MX632D 

MX632C 

MX632V, VD 
MX632W, WD 

11 Anschlussleitungen (120 mm) für Schiene, Motor, 4 Fu-Ausgänge, Löt-Pads 
für 4 weitere Fu-Ausg., Logikpegel-Ausgänge, Servo-Steuerleitungen, SUSI. 

Wie MX632, aber 8-polige Schnittstelle nach NEM652 an 70 mm - Litzen. 

Wie MX632, aber mit 21-poliger ñMTCñ - Schnittstelle direkt auf Platine. 

Wie MX632D, für Märklin-, Trix , u.a. Fahrzeuge; FA3, FA4 Logikpegel. 

Ausführungen mit Niederspannungsversorgung für die Fu-Ausgänge: 
 éV - 1,5 V      éW - 5 V      éVD bzw. éWD  -  mit 21-poliger Schnittstelle. 

 
 

MX640,. 
642, 43 

Familien 

H0-Decoder mit SOUND; nur MX642, 43: Energiespeicher-Anschaltung. 

TYPISCHE ANWENDUNG: für H0-Fahrzeuge, Spur 0 sowie ähnliche Baugrö-
ßen als Ersatz für Großbahn-Decoder.  1,1 Watt bzw. 3 Watt Audio (MX642). 

Anschluss-Varianten und Spezial-Bauformen der MX640, MX642 

MX640,  .          
MX642 

MX640R, ..2R 

MX640F, ..2F 

MX640D, ..2D 

MX640C, ..2C 

MX643P16,..22 

11 Anschlussleitungen (120 mm) für Schiene, Motor, 4 Fu-Ausgänge, Laut-
sprecher, Löt-Pads für 2 weitere Fu-Ausgänge, Logikpegel-Ausgänge, SUSI. 

Wie MX640 (..42), aber 8-polige Schnittstelle nach NEM652 an 70 mm - Litzen. 

Wie MX640 (42R), aber 8-polige Schnittstelle nach NEM651 an 70 mm - Litzen 

Wie MX640 (42F), aber mit 21-poliger ĂMTCñ - Schnittstelle direkt auf Platine 

Wie MX640D, aber für Märklin-, Trix, u.a. Fahrzeuge; FA3, FA4 Logikpegel.  

Wie MX640, aber mit PluX16 -bzw. Plux22 - Schnittstelle. 
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2. Aufbau und technische Daten 

Zulässiger Bereich der Fahrspannung auf der Schiene **)  ............................................   (min. 10 V) 
                            MX621   ...............................................................................................   max. 40 V 
                            MX640   ...............................................................................................   max. 24 V 
                            MX630, MX631, MX632, MX642, MX643  Digital-, DC-Analogbetrieb   . max. 30 V 
                            MX630, MX631, MX632, MX642, MX643  AC-Analogbetrieb   ..  Impuls max. 50 V 

Maximaler Dauer-Motorstrom    é.  MX621   ..........................................................................   0,8 A 
                                                         MX630   ..........................................................................   1,0 A 
                                                         MX631, MX640, MX642, MX643   ...................................   1,2 A 
                                                         MX632   ..........................................................................   1,6 A   

Maximaler Spitzen-Motorstrom  é. MX621  ...........................................................................   1,5 A 
                                                         MX630, MX631, MX632, MX640, MX642 für ca. 20 sec  .   2,5 A 

Maximaler Dauer-Summenstrom der Funktionsausgänge  *)  é.   MX621  .. ..........................  0,5 A 
                                                         MX630, MX631, MX632, MX640, MX642, MX643  ...........  0,8 A 

Maximaler Dauerausgangsstrom der LED-Funktionsausgänge é  nur MX640, MX642  ....  je 10 mA 

Maximaler Dauer-Summenstrom des Decoders  ...........................   =  Maximaler Dauer-Motorstrom  

Betriebstemperatur   ................................................................................................   - 20 bis 100 
o
C 

MX640, MX642, MX643: Speicherkapazität für Sound Samples  ......  32 Mbit (= 180 sec bei 22 kHz) 
MX640, MX642, MX643: Sample rate  ..  je nach Eigenschaft der Sound Samples  .. 11 oder 22 kHz 
MX640, MX642, MX643: Anzahl der unabhängig abspielbaren Sound-Kanäle  .............................  4 
MX640, MX642, MX643: Sound-Ausgangsleistung(Sinus)  ...............  (MX640) 1,1 W  (MX642) 3 W 
  Impedanz der anzuschließenden Lautsprecher (MX640) min. 8 Ohm (MX642, MX643) min. 3 Ohm 
Betriebstemperatur   ................................................................................................   - 20 bis 100 

o
C 

Abmessungen (L x B x H)  ............  MX621, MX621N (ohne Anschluss-Stifte)   .....  12 x 8,5 x 2 mm 
                                                         MX630, MX630P (Höhe ohne Stiftleiste)  .....   20 x 11 x 3,5 mm 
                                                         MX631  ......................................................  20,5 x 15,5 x 4 mm 
                                                         MX632   .......................................................   28 x 15,5 x 4 mm 
                                                         MX640  .........................................................  32 x 15,5 x 6 mm 
                                                         MX642, MX643P (Höhe ohne Stiftleiste)  .....   30 x 15 x 4,5 mm 

*) Die Überstrom-Überwachung wird  jeweils für den Summenstrom der Funktionsausgänge. Zur 
Vermeidung eines Kaltstart-Problems von Glühlampen u.ä. (Stromspitze beim Einschalten, die zur 
Abschaltung führt), kann die Option Soft-Start  (CV # 125 = ñ52ò, usw.) herangezogen werden. 

**) Hinweis zum Betrieb mit DiMAX Systemzentralen (Massoth): DiMAX 1200Z sollte laut Spezifikation 
eine Spannung von 24 V auf die Schiene legen (was die DCC-Norm nur unwesentlich überschreiten 
würde); tatsächlich gibt das Gerät (besonders frühe Exemplare) jedoch eine mit der Belastung schwan-
kende Spannung ab, beginnend bei 30 V im Leerlauf (abhängig von der Netzspannung). ZIMO Decoder 
halten diese Überspannung großteils problemlos aus, zum Teil (MX640) knapp, in einem Fall (MX620) 
nicht (wobei DiMAX undMX620 zusammen kaum vorkommen); für die Regelung ist es vorteilhaft, die 
Spannung durch eine künstliche Dauerbelastung (ca. 0,5 A) auf ein zulässiges Maß abzusenken. 

**) Ebenfalls zur Überspannung im Leerlauf (in geringerem Ausmaß, etwa bis 26 V) neigen Roco 
Lokmaus-Systems; dies kann ein Problem für MX620 darstellen, für die anderen ZIMO Typen nicht. 

 

 

 

Haftungs-Ausschluss im Zusammenhang mit Märklin/Trix Fahrzeugen (insbes. C-Sinus): 

Märklin/Trix nimmt keinerlei Rücksicht auf die Kompatibilität ihrer Fahrzeuge mit Fremdprodukten; die Schnittstel-
len-Bedingungen ändern sich häufig und ohne Hinweis. ZIMO kann daher keine Gewährleistung übernehmen, 
dass die beschriebene Anschluss- und Betriebsweise tatsächlich mit jedem Fahrzeug möglich ist, und kann auch 
keine Haftung für den Fall übernehmen, falls Fahrzeug und/oder Decoder beschädigt oder zerstört werden.  

Software - Update: 

ZIMO Decoder sind darauf eingerichtet, dass Software-Updates vom Anwender selbst durchgeführt 
werden. Dazu wird ein Gerät mit Update-Funktion (ZIMO Decoder Update Gerät MXDECUP oder 
ĂZentral-Fahrpultñ MX31ZL oder Basisgerät MX10) verwendet. Der Update-Vorgang vollzieht sich 
entweder über USB-Stick / SD-Karte (MX31ZL / MX10) oder über einen Computer mit der Software 
ĂZIMO Sound Programñ ZSP oder das ĂZIMO Rail Centerñ ZIRC.  

Die identische Hardware- und Software-Anordnung wird auch zum Laden von Sound-Projekten in 
ZIMO Sound Decoder eingesetzt. 

Der Decoder braucht nicht ausgebaut zu werden; die Lok braucht auch nicht geöffnet zu werden ; 
sie wird ohne Veränderung auf das Update-Gleis (am Update-Gerät angeschlossen) gestellt, und 
der Vorgang vom Computer aus gestartet. 

Hinweis: Lok-Einrichtungen, die direkt mit der Schiene verbunden sind (also nicht vom Decoder 
versorgt werden) können den Update-Vorgang behindern; ebenso Energie-Speicher, wenn nicht die 
MaÇnahmen laut Kapitel ĂEinbau und AnschlieÇen ..ñ, Abschnitt ĂVerwendung eines externen Ener-
gie-Speichersñ, Drossel !ñ eingehalten werden. 

Mehr Informationen zum Decoder-Update: siehe letztes Kapitel und www.zimo.at !   

Natürlich werden Software-Updates bei Bedarf auch als Dienstleistung in der ZIMO Werkstätte oder 
bei Fachhändlern durchgeführt. 

Überlastschutzmaßnahmen und Übertemperaturschutz: 

Die Motor- und Funktionsausgänge der ZIMO Decoder sind bezüglich ihrer Leistungsreserven 
großzügig ausgelegt und überdies mit Schutzeinrichtungen gegen Kurzschluss und Überstrom aus-
gestattet. Im Falle einer Überlastung kommt es zu Abschaltungen.  

Diese Schutzmaßnahmen dürfen nicht mit einer Unzerstörbarkeit des Decoders verwechselt werden ! 

Falsches Anschließen des Decoders (Verwechslung der Anschlussdrähte) und nicht getrennte elektrische Ver-

bindungen zwischen Motorklemme und Chassis werden nicht immer erkannt und führen zu Beschädigungen der 
Endstufen oder manchmal auch zur Totalzerstörung des Decoders. 

Ungeeignete oder defekte Motoren (z.B. mit Windungs- oder Kollektorkurzschlüssen) sind nicht immer an zu 
hohem Stromverbrauch erkennbar (weil eventuell nur kurze Spitzen auftreten) und können zur Beschädigung des 
Decoders führen, mitunter Endstufendefekte durch Langzeitwirkung.  

Die Endstufen der Decoder (Motor und Funktionsausgänge) sind nicht nur durch Überströme gefährdet, sondern 
auch (in der Praxis wahrscheinlich sogar häufiger) durch Spannungsspitzen durch induktiven Verbraucher. 
Diese Spitzen sind in Abhängigkeit von der Fahrspannung bis zu einigen Hundert Volt hoch, und werden von 
Überspannungsableitern im Decoder abgesaugt, deren Kapazität aber begrenzt ist.Daher sollte die Fahrspannung 

nicht unnötig hoch gewählt werden, also nicht höher als für das betreffende Fahrzeug vorgesehen. 

ZIMO Decoder sind mit einem Messfühler zur Feststellung der aktuellen Temperatur ausgestattet. 
Bei Überschreiten des zulässigen Grenzwertes (ca. 100 

o
C auf Platine) wird die Motoransteuerung 

abgeschaltet. Zur Kenntlichmachung dieses Zustandes blinken die Stirnlampen in schnellem Takt 
(ca. 5 Hz). Die Wiedereinschaltung erfolgt automatisch mit einer Hysterese von ca. 20 

o
C (also bei 

Absinken der Temperatur auf ca. 80 
o
C) nach ca. 30 sec.  
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ĂCñ-Typen unterscheiden 
sich von ĂDñ-Typen durch 
die Ausführung der Fu-
Ausgänge F3 und F4: 

MX631D: F3 und F4 sind 
  Ănormaleñ Ausgªnge 
  (wie  Lvor, Lr¿ck, F1, é). 

MX631C: F3 und F4 sind 
  ĂLogikpegelñ-Ausgänge- 

ĂCñ-Typen unterscheiden 
sich von ĂDñ-Typen durch 
die Ausführung der Fu-
Ausgänge F3 und F4: 

MX632D: F3 und F4 sind 
  Ănormaleñ Ausgªnge 
  (wie  Lvor, Lr¿ck, F1, é). 

MX632C: F3 und F4 sind 
  ĂLogikpegelñ-Ausgänge- 

  
















































































































