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AUSGABEN

Erstausgabe dieser Betriebsanleitung, SW-Version 25.0 fiir MX620, MX630, MX64D, MX640 --- 2009 07 15
Korrektur beziiglich Typen fur C-Sinus, und Dimm-Maske 2 --- 2009 07 25

SW-Version 26.0 --- 2009 09 26

Neue Familie MX632 inkludiert --- 2009 12 05

Neue Familie MX631 inkludiert und CV-Erganzungen --- 2010 03 01

Neue Familie MX643 (PluX-Version des MX642) ---- 2010 05 01

SW-Version 27.0 --- 2010 07 25
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. Einbau und Anschlieen des ZIMO Decoders ...

. MX632C, MX640C fiir C-Sinus, Softdrive-Sinus...
10. Anwendung in Fremdsystemen
11. Vorbereitete CV - Sets
12. Umrechnung Dual- / Dezimalsystem .
13. Anwendung im M&rklin MOTOROLA SYSIEM........c.ccuiuiiiiiiiitiiiti ittt ettt ettt bbbttt ettt e st et 58
14. DC - Analogbetrieb
15. AC - Analogbetrieb (Wechselstrom-Trafo) ...
16. ZIMO Decoder - Software Update

Eine gedruckte Betriebsanleitung gehoért nicht zum Lieferumfang eines einzelnen Decoders; einige
Exemplare werden bei Lieferungen an Fachhandler kostenlos beigelegt, sonst auf Anforderung ge-
gen Kostenbeitrag erhéltlich. Kostenloses Download (pdf) aller Betriebsanleitungen - www.zimo.at

HINWEIS:

ZIMO Decoder enthalten einen Mikroprozessor, in welchem sich eine Software befindet, deren Version aus den Konfigurationsvari-
ablen CV # 7 (Versionsnummer), und CV # 65 (Subversionsnummer) ausgelesen werden kann.

Die aktuelle Version entspricht mdglicherweise nicht in allen Funktionen und Funktionskombinationen dem Wortlaut dieser Betriebs-
anleitung; ahnlich wie bei Computerprogrammen ist wegen der Vielfalt der Anwendungsmdglichkeiten eine vollstandige herstellersei-
tige Uberpriifung nicht méglich.

Neue Software-Versionen (die Funktionsverbesserungen bringen oder erkannte Fehler korrigieren) kdnnen nachgeladen werden;
das Software-Update der ZIMO Decoder ist auch vom Anwender selbstdurchf ¢ hr bar; si ehe daldpdXae@i.t

Selbst durchgefiihrte Software-Updates sind kostenlos (abgesehen von der Anschaffung des Programmiergerates), Update- und
Umbau-Mafnahmen in der ZIMO Werkstatte werden im Allgemeinen nicht als Garantiereparatur ausgefuhrt, sondern sind in jedem
Fall kostenpflichtig. Als Garantieleistung werden ausschlieflich hardwareméafige Fehler beseitigt, so ferne diese nicht vom Anwen-
der bzw. von angeschlossenen Fahrzeug-Einrichtungen verursacht wurden. Update-Versionen siehe www.zimo.at !


http://www.zimo.at/
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1. Typen - Ubersicht

Die Decoder der hier beschriebenen Familien sind zum Einbau in Triebfahrzeuge der BaugréRen N,
HOe, HOm, TT, HO, 00, Om, Spur 0 und &hnliche vorgesehen. Sie sind geeignet fir Lokomotiven mit
Standardmotoren als auch fiir solche mit Glockenankermotoren (Faulhaber, Maxxon, u.a.).

Diese Decoder arbeiten primar nach dem genormten NMRA-DCC-Datenformat und sind daher
sowohl im Rahmen des ZIMO Digitalsystems als auch mit DCC Fremdsystemen verschiedenster
Hersteller einsetzbar, daneben auch nach dem MOTOROLA-Protokoll zwecks Anwendung mit
Marklin-Systemen und anderen MOTOROLA Zentralen. ZIMO Decoder sind auch im Gleichstrom-
Analogbetrieb (Modellbahn-T r a f o 6 sGeréat® Wallornetzgerate) einsetzbar, wobei es mit SW-
Versionen ab Juli 2009 wesentliche Verbesserungen gibt, MX630 und MX632 auch im Wechsel-

strom-Analogbetrieb (Marklin-Tr af o6s mi t

{infpels zanp Richtangswerksel).

MX621

Familie

Miniatur-Decoder, vollstédndig ausgestattet mit allen ZIMO Eigenschaften und
Features, Software-identisch mit den grof3eren Typen.

TYPISCHE ANWENDUNG: Triebfahrzeuge der Baugréf3en N, HOe, HOm; und
HO-Fahrzeuge bei beengten Platzverhaltnissen .

Anschluss-Varianten des MX621:

MX621 7 Anschlussleitungen (hochflexible Litzendrahte) fir Schiene, Motor, 2 Funkti-
onsausgange (120 mm Lange). Fir die beiden weiteren Funktionsausgange
sind L6t-Pads vorhanden.
MX621N Wie MX621, aber 6-polige Digitalschnittstellen ach NEM651 (= A
laut NMRA RP 9.1.1.), direkt angesetzt, d.h. 6 Stifte angel6tet, keine Drahte.
DI Wie MX621, aber 8-polige Schnittstelle nach NEM652 an 70 mm - Litzen.
MX621F Wie MX621, aber 6-polige Schnittstelle nach NEM651) an 70 mm - Litzen.
MX630 HO-Decoder, kompakte Bauweise, fiir den universellen Einsatz.
Ferrilfe TYPISCHE ANWENDUNG: HO-Fahrzeuge. Durch besondere Spannungsfestig-

keit (50 V) auch fur Analogbetrieb mit alten Marklin-Tr af o 6s geei g

Anschluss-Varianten des MX630:

MX630

MX630R
MX630F
MX630P

9 Anschlussleitungen (hochflexible Litzendrahten) fir Schiene, Motor, 4 Funkti-
onsausgange (120 mm Lange). L6t-Pads fiir 2 weitere Funktions-Ausgange,
Logikpegel-Ausgénge oder Servo-Steuerleitungen, sowie SUSI.

Wie MX630, aber 8-polige Schnittstelle nach NEM652 an 70 mm - Litzen.
Wie MX630, aber 8-polige Schnittstelle nach NEM651 an 70 mm - Litzen.
Wie MX630, aber mit 16-pol. PluX - Schnittstelle (Stiftleise direkt auf Platine.

MX631

Familie

HO-Decoder, ahnlich MX630, hohere Leistung, Energiespeicher-Anschaltung

TYPISCHE ANWENDUNG: HO-Fahrzeuge, kleine Spur 0. Durch Spannungs-
festigkeit (50 V wie MX630), auch fur Analogbetrieb mit Marklin-Tr af o0 6 s

Anschluss-Varianten des MX631:

MX631 11 Anschlussleitungen (120 mm) fur Schiene, Motor, 4 Fu-Ausgénge, Lot-Pads
fur 2 weitere Fu-Ausg., Logikpegel-Ausgange, Servo-Steuerleitungen, SUSI.

MX631R Wie MX631, aber 8-polige Schnittstelle nach NEM652 an 70 mm - Litzen.
MX631F Wie MX631, aber 8-polige Schnittstelle nach NEM651 an 70 mm - Litzen.
MX631D Wie MX631, aber mit 21-poliger i MT G Bchnittstelle direkt auf Platine.
MX631C Wie MX631D, fur Mérklin-, Trix-, u.a. Fahrzeuge; FA3, FA4 Logikpegel.
MX632 Hochleistungs-Decoder, 8 Fu-Ausgéange, Energiespeicher-Anschaltung.
Farilic TYPISCHE ANWENDUNG: HO - und Spur 0 - Fahrzeuge sowie &hnliche Bau-

groRRen, besonders auch fir Fahrzeuge mit Niedervolt-Lémpchen (1,5 oder 5 V)

Anschluss-Varianten und Spezial-Bauformendes MX632:

MX632 11 Anschlussleitungen (120 mm) fiir Schiene, Motor, 4 Fu-Ausgange, L6t-Pads
fur 4 weitere Fu-Ausg., Logikpegel-Ausgange, Servo-Steuerleitungen, SUSI.
MX632R Wie MX632, aber 8-polige Schnittstelle nach NEM652 an 70 mm - Litzen.
MX632D Wie MX632, aber mit 21-poliger i M T G Bchnittstelle direkt auf Platine.
MX632C Wie MX632D, fur Marklin-, Trix , u.a. Fahrzeuge; FA3, FA4 Logikpegel.
Mx632V, VD | Ausfuihrungen mit Niederspannungsversorgung fiir die Fu-Ausgange:
MX632W,WD | é V-15V éW-5V éVD bzw. -eékD-poliger Schnittstelle.
MX640, HO-Decoder mit SOUND; nur MX642, 43: Energiespeicher-Anschaltung.
642, 43 | TYPISCHE ANWENDUNG: fiir HO-Fahrzeuge, Spur 0 sowie dhnliche Baugro-
Eamilien Ben als Ersatz fur Grol3bahn-Decoder. 1,1 Watt bzw. 3 Watt Audio (MX642).

Anschluss-Varianten und Spezial-Bauformen der MX640, MX642

MX640,
MX642

MX640R, ..2R
MX640F, ..2F
MX640D, ..2D
MX640C, ..2C
MX643P16,..22

11 Anschlussleitungen (120 mm) fur Schiene, Motor, 4 Fu-Ausgéange, Laut-
sprecher, Lot-Pads fur 2 weitere Fu-Ausgange, Logikpegel-Ausgange, SUSI.

Wie MX640 (..42), aber 8-polige Schnittstelle nach NEM652 an 70 mm - Litzen.
Wie MX640 (42R), aber 8-polige Schnittstelle nach NEM651 an 70 mm - Litzen
Wie MX640 (42F), aber mit 21-poliger A MT G Bchnittstelle direkt auf Platine
Wie MX640D, aber fur Marklin-, Trix, u.a. Fahrzeuge; FA3, FA4 Logikpegel.
Wie MX640, aber mit PluX16 -bzw. Plux22 - Schnittstelle.




Decoder MX621, MX630, MX631, MX632, Sound Decoder MX640, MX642, MX643

2. Aufbau und technische Daten

Zulassiger Bereich der Fahrspannung auf der Schiene **) ...........cccccoiiiiiiiiinice e, (min. 10 V)
MXB2L i max. 40 V
MXBAO .ttt max. 24 V

MX630, MX631, MX632, MX642, MX643 Digital-, DC-Analogbetrieb . max. 30 V
MX630, MX631, MX632, MX642, MX643 AC-Analogbetrieb .. Impuls max. 50 V

Maximaler Dauer-Motorstrom € . MXB2L .......oeiiiiiiiiiiiiiee e et 0,8A

MX630 . 1,0A
MX631, MX640, MX642, MX643 . . 12A
IMXB32 oo 16 A
Maximaler Spitzen-Motorstrom € . MXB2L .......cociiiiiiiiiiiii et 15A
MX630, MX631, MX632, MX640, MX642 fir ca. 20sec. 2,5A
Maximaler Dauer-Summenstrom der Funktionsausgénge *) é . MX621 .. .....ccccccovvevneennnn. 0,5A
MX630, MX631, MX632, MX640, MX642, MX643 ........... 0,8A
Maximaler Dauerausgangsstrom der LED-Funktionsausgange é nur ,MX6824.Q je 10 mA
Maximaler Dauer-Summenstrom des Decoders ............ccoocueeenee. = Maximaler Dauer-Motorstrom
BetrieDStEMPEratur .........cooiiiiiiiii e - 20 bis 100 °C

MX640, MX642, MX643: Speicherkapazitat fir Sound Samples ...... 32 Mbit (= 180 sec bei 22 kHz)
MX640, MX642, MX643: Sample rate .. je nach Eigenschaft der Sound Samples .. 11 oder 22 kHz
MX640, MX642, MX643: Anzahl der unabhéngig abspielbaren Sound-Kanéle ................cccccoeueee. 4
MX640, MX642, MX643: Sound-Ausgangsleistung(Sinus) ............... (MX640) 1,21 W (MX642) 3W

Impedanz der anzuschlielenden Lautsprecher (MX640) min. 8 Ohm (MX642, MX643) min. 3 Ohm
BEtrEDSIEMPEIALUT .....iviviieieiieie ettt ettt ettt reene et sae e ean - 20 bis 100 °C

Abmessungen (L x B x H) MX621, MX621N (ohne Anschluss-Stifte) ..... 12x8,5x2 mm
MX630, MX630P (Hohe ohne Stiftleiste) ..... 20 x 11 x 3,5 mm

MX631 ... 20,5x15,5%x4 mm
MX632 . ... 28x155x4 mm
MX640 ... 32x155x6 mm

MX642, MX643P (Hohe ohne Stiftleiste) ..... 30 x15x 4,5 mm

*) Die Uberstrom-Uberwachung wird jeweils fir den Summenstrom der Funktionsausgéange. Zur
Vermeidung eines Kaltstart-Problems von Glihlampen u.a. (Stromspitze beim Einschalten, die zur
Abschaltung fuhrt), kann die Option Soft-Start ( CV # 12205, =u sfiwb. )

**) Hinweis zum Betrieb mit DIMAX Systemzentralen (Massoth): DIMAX 1200Z sollte laut Spezifikation
eine Spannung von 24 V auf die Schiene legen (was die DCC-Norm nur unwesentlich tberschreiten
wirde); tatsachlich gibt das Gerat (besonders friihe Exemplare) jedoch eine mit der Belastung schwan-
kende Spannung ab, beginnend bei 30 V im Leerlauf (abh&ngig von der Netzspannung). ZIMO Decoder
halten diese Uberspannung groRteils problemlos aus, zum Teil (MX640) knapp, in einem Fall (MX620)
nicht (wobei DIMAX undMX620 zusammen kaum vorkommen); fir die Regelung ist es vorteilhaft, die
Spannung durch eine kinstliche Dauerbelastung (ca. 0,5 A) auf ein zulassiges Mal3 abzusenken.

*¥) Ebenfalls zur Uberspannung im Leerlauf (in geringerem AusmaR, etwa bis 26 V) neigen Roco
Lokmaus-Systems; dies kann ein Problem fir MX620 darstellen, fir die anderen ZIMO Typen nicht.

herangezog

en
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Haftungs-Ausschluss im Zusammenhang mit Méarklin/Trix Fahrzeugen (insbes. C-Sinus):

Marklin/Trix nimmt keinerlei Rucksicht auf die Kompatibilitat ihrer Fahrzeuge mit Fremdprodukten; die Schnittstel-
len-Bedingungen andern sich haufig und ohne Hinweis. ZIMO kann daher keine Gewéhrleistung Gbernehmen,
dass die beschriebene Anschluss- und Betriebsweise tatsachlich mit jedem Fahrzeug méglich ist, und kann auch
keine Haftung fur den Fall Ubernehmen, falls Fahrzeug und/oder Decoder beschadigt oder zerstort werden.

Software - Update:

ZIMO Decoder sind darauf eingerichtet, dass Software-Updates vom Anwender selbst durchgefihrt
werden. Dazu wird ein Gerat mit Update-Funktion (ZIMO Decoder Update Gerdt MXDECUP oder
A Z e nF a fal pMXB1ZLAoder Basisgerat MX10) verwendet. Der Update-Vorgang vollzieht sich
entweder iber USB-Stick / SD-Karte (MX31ZL / MX10) oder iber einen Computer mit der Software
AIMO Sound ProgramfiZSPoder das AZI|I MORGRai |l Center

Die identische Hardware- und Software-Anordnung wird auch zum Laden von Sound-Projekten in
ZIMO Sound Decoder eingesetzt.

Der Decoder braucht nicht ausgebaut zu werden; die Lok braucht auch nicht geéffnet zu werden ;
sie wird ohne Veranderung auf das Update-Gleis (am Update-Gerat angeschlossen) gestellt, und
der Vorgang vom Computer aus gestartet.

Hinweis: Lok-Einrichtungen, die direkt mit der Schiene verbunden sind (also nicht vom Decoder
versorgt werden) kénnen den Update-Vorgang behindern; ebenso Energie-Speicher, wenn nicht die
MaCnahmen | aut Kapitel

gie-Spei c her s figingdhaltensverdeh. !
Mehr Informationen zum Decoder-Update: siehe letztes Kapitel und www.zimo.at !

Naturlich werden Software-Updates bei Bedarf auch als Dienstleistung in der ZIMO Werkstétte oder
bei Fachhandlern durchgefihrt.

UberlastschutzmaRnahmen und Ubertemperaturschutz:

Die Motor- und Funktionsausgange der ZIMO Decoder sind bezlglich ihrer Leistungsreserven
grof3zlgig ausgelegt und uberdies mit Schutzeinrichtungen gegen Kurzschluss und Uberstrom aus-
gestattet. Im Falle einer Uberlastung kommt es zu Abschaltungen.

Diese SchutzmaBnahmen diirfen nicht mit einer Unzerstdrbarkeit des Decoders verwechselt werden !

Falsches AnschlieBen des Decoders (Verwechslung der Anschlussdrahte) und nicht getrennte elektrische Ver-
bindungen zwischen Motorklemme und Chassis werden nicht immer erkannt und fiihren zu Beschadigungen der
Endstufen oder manchmal auch zur Totalzerstérung des Decoders.

Ungeeignete oder defekte Motoren (z.B. mit Windungs- oder Kollektorkurzschliissen) sind nicht immer an zu
hohemrStomverbrauch erkennbar (weil eventuell nur kurze Spitzen auftreten) und kénnen zur Beschadigung des
Decoders fiihren, mitunter Endstufendefekte durch Langzeitwirkung.

Die Endstufen der Decoder (Motor und Funktionsausgénge) sind nicht nur durch Uberstréme gefahrdet, sondern
auch (in der Praxis wahrscheinlich sogar haufiger) durch Spannungsspitzen durch induktiven Verbraucher.
Diese Spitzen sind in Abhangigkeit von der Fahrspannung bis zu einigen Hundert Volt hoch, und werden von
Uberspannungsableitern im Decoder abgesaugt, deren Kapazitit aber begrenzt ist.Daher sollte die Fahrspannung
nicht unnétig hoch gewahlt werden, also nicht héher als fir das betreffende Fahrzeug vorgesehen.

ZIMO Decoder sind mit einem Messfihler zur Feststellung der aktuellen Temperatur ausgestattet.
Bei Uberschreiten des zuldssigen Grenzwertes (ca. 100 °C auf Platine) wird die Motoransteuerung
abgeschaltet. Zur Kenntlichmachung dieses Zustandes blinken die Stirnlampen in schnellem Takt
(ca. 5 Hz). Die Wiedereinschaltung erfolgt automatisch mit einer Hysterese von ca. 20 °C (also bei
Absinken der Temperatur auf ca. 80 °C) nach ca. 30 sec.

A BbsahimiteAuV eur mde nAdrusnogh leii en@esn e.x
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MX620, MX620R, MX620F MX620, MX620R, MX620F MX620N (= MX620 mit 8-poliger direkt angesetzter Stiftleiste)
Anschluss-Seite Blick auf Controller-Seite Blick auf Controller-Seite
(= wo Drahte angeldtet sind 1) . (= Riickseite, wo Dréhte nicht angelStet sind !) (in dieser Lage wird der Decoder in die Lok-Buchse eingesteckt 1))
Lot-Pads Drahte Pluspol (blau)
. Motor (orange) Lrick (gelb) = Stirnlampen hinten Lriick
Funklions-Ausgang FA2 — Motor égrau) Lvor (weiss) = Stirnlampen vorne Lvor
Funktions-Ausgang FA1 __ Schi Schiene links (schwarz) Schiene link
Pluspol fiir "SUSI" oder Puffer chiene (I’Ot) . C !ene Inks
“SUSI" CLOCK oder FA3 —— Schiene (schwarz) Schiene rechts (rot) Schiene rechts
“SUSI" DATA oder FA4 Lvor (weiss) Motor links (grau) Motor links
MASSE Lriick (gelb) Motor rechts (orange) Motor rechts

Programmier-Pads,
nicht verwenden !

FA3, FA4 sind
Logikpegel-Ausgéange !

Pluspol (blau)

MX621, MX621R, MX621F
Anschluss-Seite
(= wo Drahte angelotet sind !)

MX621, MX621R, MX621F
Blick auf Controller-Seite
(= Ruckseite, wo Drahte nicht angeldtet sind !)

Drahte

Pluspol (blau)

Motor (orange)
Motor (grau)
Schiene (rot)
Schiene (schwarz)
Lvor (weiss)
Lriick (gelb)

Programmier-Pads, MASSE
icht den ! . . .
PIEH YERErEen Lriick (gelb) = Stirnlampen hinten

Lvor (weiss) = Stirnlampen vorne
Schiene links (schwarz)

Schiene rechts (rot)

Motor links (grau)

Motor rechts (orange)

Pluspol (blau)

Lot-Pads

Funktions-Ausgang FA1
Funktions-Ausgang FA2

Programmierpads,
Kontaktierung verboten !

T

Koo ons.n1 MX630 Oberseite bedrahtet MX630 Oberseite Pad-Belegung

Gemeinsamer Pluspol  (blau)

Funktionsausgang FA1 (griin) Funktions-Ausgénge FA1

Funktionsausgang FA2 (braun)

SUSI, Servo's (2, 1) oder FAG, FAS

FA3
Funktions-Ausgdnge FA2 FA4

MX621N (= MX621 mit 6-poliger direkt angesetzter Stiftleiste)
Blick auf Controller-Seite
(in dieser Lage wird der Decoder in die Lok-Buchse eingesteckt !))

Lriick

Lvor

Schiene links
Schiene rechts
Motor links
Motor rechts

Programmierpads,
Kontaktierung verboten !

| ][] ][]

MX630P (mit PluX16)

SUSI, Servo's (2, 1) oder FAB, FAS
MASSE

Notoranschluss rectls_ (orange) Gem. Pluspol (+) MASSE Gem’ Pluspo (1

Emlarmpe vorme V°r)( o) Motor rechts Lvor Motor rechts Stiml. vorne (= Lvor
Schiene rechts (rgt) Motor links Gem. Pluspol (+) Motor links Gem. Pluspol (+
Schiene links ~ (schwarz) Schiene rechts - (Index) Schiene rechts - (Index)
Stirnlampe hinten (= Lriick) gelb Schiene links Lrlick

Schiene links  Stirnl. hint (= Lriick)
Funktions-Ausgange  FA1 FA3
FA2 FA4

Funktions-Ausgange
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A GTypen unterscheiden
si ch vTypen dubbh
die Ausfuhrung der Fu-
Ausgéange F3 und F4:
MX631D: F3 und F4 sind
Anormal efi Au
(wie Lvor,
MX631C: F3 und F4 sind
AL o gi k-Ausggarge- i

A GTypen unterscheiden
sic h v o-TypeA Buiich
die Ausfuhrung der Fu-
Ausgange F3 und F4:

MX632D: F3 und F4 sind
Anor mal el Au
(wi e Lvor,

MX632C: F3 und F4 sind
AL ogi k-Ausggrge- in








































































































































































