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Das kommende ZIMO System &8 MX10 und MX32

Die Entwicklung des neuen ZIMO Systems macht Fortschritte i der Schwerpunkt liegt nun auf der gemeinsamen Arbeit an
Basisgerat MX10 und Fahrpult MX32; d.h. die beiden Hauptbestandteile des Digitalsystems werden gleichzeitig oder in kurzem
zeitlichen Abstand fertiggestellt.

Das urspr¢engl i ch alMX10Ahkgekéndigte GeratBvirds- was glie lretungsdaten betrifft - nicht wirklich klein
ausfallen, sondern eine vollwertige Digitalzentrale darstellen; mit einem bei ZIMO schon traditionellen Ausgangsstrom von 8
A. Durch Parallelschaltung zweier Basisgerate MX10 werden auch die Leistungs-Anforderungen der Grof3bahner, die bisher
MX1HS verwendet haben, abgedeckt (bis 16 A Fahrstrom).

Die Abbildung links zeigt den Grundriss des Basisgerates MX10; Ausrichtung und Ab-
messungen sind an das Fahrpult MX32 angelehnt, sodass es - falls gewtnscht - auch
unterhalb desselben aufgestellt werden kann, quasi als Sockel; dies ist beispielsweise
praktisch zum ZeinhandigenfiTransport des Gesamtsystems.

Anschliusse und &uRere Einrichtungen (von links hinten im Uhrzeigersinn nach vor-
ne):
- Anschluss Netzgeréat - dieses liefert eine glatte Gleichspannung (zum Unterschied von
einem Trafo); das MX10 macht daraus durch den eingebauten Schaltregler die tat-
sachliche Fahrspannung,wel che di e Grundl age bildet fg¢r

- Anschluss Schiene - das DCC und/oder MM (Méarklin Motorola) Schienensignal, wie
bei ZIMO {iblich, mit einstellbarer stabilisierter Spannung 12 -24V ( Ai nof 28z i el |
V), einstellbarem Maximalstrom 0,5 - 8 A, einstellbarer Abschaltezeit bei Kurz-
schluss/Uberstrom.

- Masse und Pluspol - als Anlagen-Potenzial und Versorgung fir Module.

- 2 Buchsen CAN-Bus - zum Anschluss aller ZIMO Systemprodukte, vorbereitet auch
auf eventuelle softwareméaRige Erweiterung fir Bus-Systeme von Fremdsystemen.

- 8 Eingangspins - fir Anwendungen wie Notstop, Pendelbetrieb, ABAS ,38Booster
Control.

- Integrierter Funk-Modul (Ausfihrung MX10FU) in
ZigBee-Technik, aufsteckbare Antenne.

- USB Schnittstelle - Computerverbindung, vom Soft-
ware-Update bis Anlagensteuerung,

- LED-Zeile - Funktionskontrolle und ungeféahrer
Stromverbrauch; MX10 besitzt aus Kosten- und
Platzgriinden kein eigenes Display, Detailinfor-
mationen kénnen auf den Displays der ange-
schlossenen Fahrpulte MX32 oder am Compu-
terbildschirm gezeigt werden.

- SD-Karten Slot - Alternative Einbringung (oh-
ne Computer) von Software-Updates Daten
aller Art; besonders auch fir den Offline-
Einsatz des MX10 als Decoder-Update-Gerét.
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VORAUSSICHTLICHE PREISE des neuen ZIMO SYSTEMS:

Basisgerat MX10 - konkrete Abschatzung derzeit noch nicht mdglich, jedenfalls aber deutlich giinstiger als bisherige Basisge-
rate incl. MX1EC, Mehrpreis fir MX10FU (Funk-Ausriistung samt Antenne) ca. EUR 60,-

Fahrpult MX32 - ca. EUR 360,- ; MX32FU (mit Funk-Ausristung) ca. EUR 440,-

InSumme -als A St a r thesteherid aus Basisgerat und Fahrpult - kann also mit einem deutlich giinstigeren Einstieg gerech-
net werden als bisher (MX1EC und MX31), inshesondere wenn die Funk-Version zum Vergleich herangezogen wird (weil kein
externer Funk-Modul wie MXFU mehr notwendig ist), und die standardméafig eingebaute RailCom-Technik in der Kalkulation
beriicksichtigt wird (weil kein externer Detektor mehr notwendig ist).

SW-Version 25.1 0 gemeinsam ftir alle ZIMO Decoder

Da nun - nach der Ablése von MX63 und MX64 durch den MX630 - samtliche aktuell produzierten ZIMO Decoder identisch in
Bezug auf den Prozessor-Kern sind, kann eine gemeinsame Versions-Nummerierung eingefiihrt werden, d.h. eine funktions-
gleiche Software

fur die Decoder-Familien MX620 - MX630 - MX64D - MX640 - MX69 - MX690

Die erste gemeinsame SW-Version fur alle Typen hat die Bezeichnung 25.1; diese wurde in folgenden Bereichen optimiert und
ausgebaut:

U Uberarbeitung der Motor-Regelung - di e sogenannten AMessl ¢gckenfi (wo die Ene.l
Messung kurz unterbrochen wird) wird nun automatisch auf das notwendige Ausmaf3 verkirzt. Dies sollte insbesondere
Faulhaber-Motoren zu einem noch leiseren Lauf verhelfen und in einigen Féllen auch das ruckfreie Langsamfahren for-
dern.

Wir bitten die Anwender um Erfahrungsberichte in bezug auf die Regeleigenschaften, da es schwierig ist im Labor einen
Uberblick tber alle moglichen Einsatzfélle zu erhalten.

U Einfohrung deMasAkDR mni in der CV # 152 al s \Waskd RimQVetrildnug aacle r b e |
die Funktionsausgange ab FA7 auf Wunsch von der in CV # 60 definierten Spannungs- bzw. Helligkeitsreduktion auszu-
schlieRRen.

i VerbesserungpreeseAMdtcor Antriebe ohne Selbsthemmung (also oh
langsames Anlegen der elektrischen Bremse bewirkt werden, damit beim Anhalten besonders im Gefélle das unvermittelte
Blockieren des Motors nach Erreichung der Soll-Geschwindigkeit O vermieden wird.

U Nur MX630: Analogbetrieb nun auch mit Wechselstrom-Trafos méglich, einschlieRlich des Uberspannungsimpulses zur
Richtungsumkehr (bereits an SW-Version 25.0).

U Nur fur Sound Decoder: Neue Effekte fur Dampf- und Diesel-Loks: Ansteuerung von Rauchgeneratoren mit Ventilator, z.B.
des von ZIMO vertriebene USA-R22-108. Das Heizelement kann nun in Abhéangigkeit von Geschwindigkeit und Beschleu-
nigung betrieben werden, der Ventilator wird synchron mit den akustischen Dampfschlagen gesteuert (Dampf-Lok) bzw.
sorgt fur die Rauchwolke beim Anlassen (Diesel-L o k s ) . Daf ¢r gi bt es eine Reihe, teil.yv
133, sowie # 351, 352, 353) und die Moglichkeit der Kontrolle durch das Sound-Projekt.

Decoder Softw are -Update ,
Sound -Laden, und Function mapping mit

Das Programm ZIRC wird zusammen mit MXDECUP verwendet oder zusammen mit MX31ZL; Anschluss und Inbetriebnahme
MXDECUP siehe oben. Die im Folgenden beschriebenen Programmteile stehen zum Teil bereits zur Verfigung (SW-Update,
Sound-Laden) und sind zum anderen Teil gerade in Arbeit (Aunction mappingfi CV-Sets, Entwicklungsstand Juli 2009).

Bemerkung: MX31ZL kann auf zwei Arten fur das Decoder-Update eingesetzt werden: in der hier beschriebenen mit Computer und ZIRC (wo sich das MX31ZL wie
ein MXDECUP verhalt), oder mit dem USB-Stick (ohne Computer wahrend des Update-Vorganges); dies ist hier nicht beschrieben, siehe Betriebsanleitung MX31.

e In der Start-Auswahl am Willkommens-Bildschim (Ve r zwei gung nac b- AGe
l el oder )wrDADe de dadEvait;
Danach entscheidet der Anwender,

- ob zunachst Daten vorbereitet werden sollen (Auswahl aus der Gruppe A D edemeDaten
vor ber eiA€&/n 8dér AFunction ma p p i ndgrfA R e a-t-yse-Sound-

Pr oj edeheupten!

oder

- ob sofort SW-Updates vorgenommen werden sollen,o d e r  f e r t itogues e(fAReady
Sound-Projekte geladen werden sollen (ADe c oder s)ucheni

Willkommen

ber DV JA8 CHITI
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e ZIRC baut die Verbindung zum angeschlossenen
Update-Gerat auf (MX31ZL, MXDECUP, MX10, ..)
und zeigt dieses als Produkt-Panel an. AnschlieRend
wird automatisch der am Update-Gerat angeschlos-
sene Decoder identifiziert und ebenfall als Produkt-
Panel dargestellt.

e im Decoder-ParieI ist auszuwahlen, ob ein "Deco-
der-Update" oder ASound-Projekt-La d e mdige-
nommen werden soll (nicht beides gleichzeitig !).

e Das Software-Update vollzieht sich mit Unterstut-
zung eines Wizzards. s )

Das Decoder-Software-Sammelfile kann entweder
online aus dem ZIMO WebSpace heruntergeleaden
werden (wenn der Computer eine Internet-Verbindung
hat) oder bereits am eigenen Computer vorhanden
sein (oder auch USB-Stick, ..) und von dort her von
ZIRC ubernommen werden.

e Zur Information wird angezeigt, welche Software-
Versionen das Decoder-Software-Sammelfile enthalt,
und fiir welche Decoder-Typen diese bestimmt sind.

e Der Update-Vorgang kann nun durch einen Button gestartet werden. Der
Wizzard informiert tber Fortschritt, Ergebnisse und Probleme.

Siehe auch: neue Decoder Betriebsanleitungen ! e

Zum Laden eines A R e a-th-yse Sound-Projektsfi - siehe Auswahl vorne -
wird zunéchst die gewlinschte (am Computer vorbereitete) .zpp-Datei gesucht
und ausgewahlt. Beim "Offnen" der Datei wird automatisch der Ladevorgang in
den Decoder gestartet.

Die ZIRC Gruppe ADe c o-D@tr e n v o r lsedaszukiingigeizentrum fur Alles in Zusammenhangmi t Par amet er n
u.a.) und Projekten (Sound-Projekte, u.a.), was in Decoder geladen werden kann, oder auch ( CV 6 s Decaerrsausgelesen

werden kann.

Den Anfang in diesem Bereich macht ZIRC mit einer neuen Bediener-Oberflache firdas AF u n ¢ tna p p i ,;wgsiim erweiter-
tenSinne zu verstehen ist, also nicht nurDimdieete, EffekbesMaskencusve n CV 6 s
Das éF unction mapping i st | 2 ndesZuorgnbng der Fdinktonsausgénge enesdéecodere a1 Au f ¢
den AFunktionenfi (= Funk thinausgewaahsen.d ioht-, Kuapplihgsd Raeah-guedrvigle andere Effekte,

c

@ Empfangene Bytes; 0 Bytes Gesendete Bytes: 0 Bytes Daver: 00-00:00 Zimo Rail Center

Start  Gerdte &Module [USLgl Hifeund Support  Daten

mapping
e R ML R DR, R R R R RN REe R
1 [FAT20 [FAN1I7] [FAT0."| [FA9. | FAB' | [FAT. | [FA6. | [FAS. | FA4 | FA3. | FA2 | FAT.  8h sV |
Fove o 0 3 0 5 ‘o
> FOr0 o 0 3 . s o 7
E n o L 3 . S‘ T
20 0 0 3 g s :
3 o ' 2 3 ' s so 1
sl 0 ' 2 3 . s ¢ T
F5 0 1 2 3 ‘o L} T
8 [} 1 2 Youu s 3 :
Em o ' 2 3 ' sg ¢ ?
EBm o ' 2 3 g ¢ s H
W o 0 2 g ¢ s 3 ?
Eol 1 29 3 ' s ¢ ?
F11 0 1o 2 3 . s L} T
0og 1 2 3 0 s 3 ?
FA2 - nicht i Bink-Modus -] | Biinken VU755 (7 oiter (uber Effokt ) | V¥ 116=00
Enschetphase [0 | Ommwert 0% 3
Ausschaliphase |
FAZ - nicht m& Fernicht/Abblend-Umschaktung  ~ et
: CV # 115=00
CV # 62=00 feriel 9| v 2 116=00
A2 - nicht vonRlcht Amerikanische Effekte e v #63w00 Maximaizet der Volansteverung Ozec &
i abhangig % Minimum-Dimenwert | A |
0 e v 264=00 Ansteverung nach Maximaize? 0% & |
Versnderung der Zykuszet | Dawer awtomatische Abrickbewegung Ocec 4 |
Ausgang FAZ - kein Effekt zugeordnet - Ausschatzetverzogerung 1 Fotvstute der Abrockbeweung —al
Ausgang FAZ - kein Effekt zugeordnet - Ditcrt kght oft time modification =~ | Y.
Mars light M — Auomatisches Andricken nen  ~
Random Flcker s CY # 137=00
Flashing headioht 2 | v e 138e00
Single puls strobe Stistend {| Cv#139=00
Double puls strobe = P in Fahet || ¢y # 351=00
Rotary beacon simud VWM bei Beschieunigung || cv # 352000
g':;nmml e Vertholor beiFaht [~ || CV#353=00
' 1
Dich bight type 1, laft Ventistor bei Beschleunigung s o
Ditch bight type 2, right | Autom. Abschalten des Raucherzeugers || |
Ditch Ight type 2, left Ventilator auf FA10 i
Kupphung (ROCO,KROIS) oder zweker Dimmwert | «
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die Abhangigkeit von der Fahrtrichtung nicht nur fir die Stirnlampen, u.a. machen die Decoder leistungsfahig, allerdings die dafur
notwendigen EinstellmaRnahmen auch etwask o mp | i zi er t -Rragramn@ evimBfuSthebringen eine gewisse Abhilfe,

sind aber doch sehr stark auf das simple AC-Pr ogr ammi erenfi dubgedi ehWette der einzeln
der Betriebsanleitung weitgehend selbst ausgerechnet werden.

ZIRC bietet nun eine komfortable, speziell und ausschlielich fir ZIMO Decoder eingerichtete Unterstiitzung fur das
AFuncmaippn,nglii h. f¢r das Einstellen der damit verbundenem CVods
schen des Anwenders. Das Ziel der Prozedur ist also die Bildung von A T eRardameter-S e t ,svéiche in Decoder geladen wer-

den kdnnen, aber natirlich auch abgespeichert und weiterverarbeitet werden kénnen.

Zun?chst wird (als Alnputd f¢r die Z1 RC AFParanetei-Setrausgegapgen, ngii  Ob
welches wahlweise kommt

- aus der ZIRC internen Liste von Default-Einstellungen (welche den Default-CV-Werten in den Decodern entspricht), oder

-aus eineno-BRSmundPr oj ekt A (wel ches durch Ei nsat zizietwerderZsbllR GerA F u n c
- durch Auslesen aus dem angeschlossenen Decoder (iber MXDECUP, MX31ZL, oder MX10 unter Steuerung von ZIRC), oder

- aus einem bereits friiher abgespeichertem Parameter-Set (unter beliebigem Namen irgendwo am Computer), oder

- spater: aus der noch einzurichtenden Datenbank fiir Parameter-Sets (im Verbund mit der ZIMO Sound Database).

Das Ergebnis des ZIRC AFunction mappingsi kann verwendet werd

-daraus ein neueSundReajdgkt A z u -Samdesd desiUrgruBgpRIofektes, aber neue CV-Werte), oder

-die betreffenden CV0s direkt in den angeschlossenen Decoder :
- das neue Parameter-Set zwecks spéaterer Verwendung (z.B. fir mehrere Decoder) abzuspeichern (irgendwo am Computer), oder

- spater: es in der noch einzurichtenden Datenbank fir Parameter-Sets zu verwalten.

Das zentrale Element in der Bediener-Ober f | 2che des ZI RC AFunction mappingid bilde
F!, F2, ..) und Funktionsausgéangen (Stirn-vorne, Stirn-hinten, FA1, FA2, ¢é), in wel che die gew¢gnschi
Klicken auf die entsprechenden Felder markiert werden kénnen.

Darunter werden automatisch fiir den gerade aktivierten Funktions-Ausgang Eingabe-Felder eingeblendet, mit deren Hilfe Blin-
ken, Dimmen, und andere Effekte zugeordnet werden kénnen und die fur diese Effekte existierenden Parameter definiert werden
kénnen. Die Bediener-Oberflache kenn und bertcksichtigt die existierenden Einschrankungen, wonach nicht jeder Ausgang jeden
Effekt ausfihren kann bzw. bestimmte Effekte sich gegenseitig ausschlieen, weil Einstell-Parameter nur einmal vorhanden sind.
Die ZIRC Oberflache ist selbsterklarend und in Klartext; der Beniitzer braucht sich nicht mit den eigentlichen CV-Werten zu be-
schaftigen, diese werden aber zur Information und zur Kontrolle z.B. im geladenen Decoder am Rand angezeigt.

ZIMO Sound und Sound -Projekte

MX690VEX

Die auf besonders aufwandig hergestellten Original-Aufnahmen beruhenden Sound-Projekte von Heinz Dappen (Rhétische
Bahn, Amerikanische Dampfloks) sind in Kirze komfortabler und flexibler e rvh a1 tlich; ni c hPreloaded Prowi e b
vider - P r 0 j (al$otbdreits installiert im gekauften Decoder), sondern auch als ACoded Provider - Proj e k t A .

Das "Coded" - Verfahren ist nach einem entsprechenden SW-Update der Decoder (wahrscheinlich im 3. Quartal 2009) verfug-
bar; bzw. fir die ab dem gleichen Zeitpunkt neu-gekaufte Sound Decoder.

Die ACoded Provideri P r o j kérnénfilann genauso wie die fi Fee D'load i Projektefi(also die Gratis Sound-Projekte) aus

der ZIMO Sound Database geladen werden; sie sind allerdings nur fiir entsprechend codierte ZIMO Decoder geeignet. Co-

dierte, d.h. mit einem passenden A L a «{C® d evérsehene Decoder, werden entweder bereits als solche gekauft (sie sind mit

einem Aufpreis belegt) oder sie werden durch Nachkauf und Eingabe desLade-Codes aus Anormal en Decodcé
Der AC ad,aélcher zum Verwenden aller Sound-Projekte eines bestimmten Biindels (siehe unten) berechtigt, wird
Decoder-individuell vergeben, d.h. er gilt fir einen bestimmten Decoder, welcher durch seine Decoder-ID gekennzeichnet ist.

Der Aufpreis bzw. Nachkaufpreis deckt die Urheberrechte des
Autors (in diesem Falle Herrn Dappens) ab: EUR 15,- fir HO
(MX640) bzw. EUR 25,- fur Gro3bahnen (MX690). Daflir kann
in den betreffenden Decoder jedes beliebige Sound-Projekt aus
dem Biindel Aeinz Dappenfigeladen werden und auch beliebig
oft andere, neue oder modifizierte Sound-Projekte aus dem
betreffenden AB ¢ n d e |

Beschaffung und Anwendung des "Lade-Codes" (sobald

verfligbar): Jeder Decoder besitzt eine eindeutige Decoder-

ID (4 Zzahlen, j ewei |l s 0 bis 255, i.ber CVOs auslesbar, aber
nicht veréanderbar). Gegen Mitteilung dieser ID an ZIMO oder

einen dafur autorisierten Partner (z.B. auch den Sound-Autor)

erhalt der Anwender (nach Zahlung é ) den Lade-Code.
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